Chapitre 14
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1. AMCFC

Fond de ciel > Cartographie par pave

Origine


Auteur
BIJAOUI


Date

Décembre 1983


Laboratoire
observatoire de Meudon


Système
STII

But du programme

Détermine une carte comprimée du fond du ciel.

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie de sources étendues

Dimension
2-D


Mode

Dialogue


Opération
Ajustement d'histogrammes


Entrées
Fichier image


Sorties
Fichier image

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,Wruseri

      Image   

Cree,Ecrit,Ouvert,Lire

Entrées nécessaires
1. Echelle de travail (taille du pavé d'ajustement de l'histogramme en pixels)

2. Nombre de termes nécessaires pour l'ajustement (au moins 30)

3. Nom du fichier image de travail

4. Nom du fichier résultant
5. Identification de ce fichier

Sorties et résultats
1. Fichier image comprimé contenant comme valeur l'ajustement du fond de ciel dans le pavé.

CC
A.BIJAOUI 25 JUIN 1980


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR/LIST'

 
INTEGER*2 IST(1024),IFOND(1024),MES(2048)


Logical*1 Code


DATA PROGNAM /'AMCFC'/


DESSIN=.FALSE.

        CALL DEBUT(I1,I2,I3,I4)

C

C       Acquisition de l'échelle.

C

        CALL RDUSERI('ECHELLE','NO',1,NC,IDUM)

        CALL WRUSERI('ECHELLE',NC,1)

C

C       Acquisition du nombre de termes.

C

        CALL RDUSERI('NOMBRE DE TERMES','NO',1,NT,IDUM)

        CALL WRUSERI('NOMBRE DE TERMES',NT,1)

C


Call Rduseri('Code sur 10 bits tapez 1','de',1,Icode,Idum)


Call Wruseri('0 code sur 12 bits 1 code sur 10',Icode,1)


Code=Icode.eq.0

        IBID=0

 
LU1=1

 
LU2=2


CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NR,IBID)

 
NBP=(NPL-1)/NC+1

 
NBL=(NL-1)/NC+1

 
IDXX1=IDX*NC

 
IDYY2=IDY*NC

    
iUn = 1


CALL CREE(FILEOUT,LU2,NBL,NBP,IDXX1,IDYY2,X,Y,NR,IBID)

 
DO 1 IBL=1,NBL

 
NL1=1+(IBL-1)*NC

 
NL2=min0(IBL*NC,nl)

 
DO 100 IBP=1,NBP

 
NP1=1+(IBP-1)*NC

 
NP2=min0(IBP*NC,npl)

 
DO 2 K=1,1024

 2
IST(K)=0

 
DO 3 IL=NL1,NL2

 
CALL LIRE(IL,NPL,NP1,NP2,iUn,MES,LU1,IBID)


ncr=np2-np1+1

 
DO 3 IPL=1,NCr


If(Code) Mes(Ipl)=Mes(Ipl)/4

 
K=MES(IPL)+1

 
IF(K.LE.10.OR.K.GT.800) GO TO 3

 
IST(K)=IST(K)+1

 3
CONTINUE

 
KMAX=11

 
IMAX=IST(11)

 
DO 4 K=12,800

 
IF(IST(K).LE.IMAX) GO TO 4

 
KMAX=K

 
IMAX=IST(K)

 4
CONTINUE

 
NPL1=KMAX-NT

 
IF(NPL1.LE.0) NPL1=1

 
NPL2=KMAX+NT

 
IF(NPL2.GT.800) NPL2=800

 
NPL3=NPL2-NPL1+1

 
S0=0.

 
S1=0.

 
S2=0.

 
S3=0.

 
DO 6 IPL=NPL1,NPL2

 6
IST(IPL-NPL1+1)=IST(IPL)

 
DO 5 IPL=1,NPL3

 
X=IST(IPL)

 
PL=IPL

 
S0=S0+X

 
X=X*PL

 
S1=S1+X

 
X=X*PL

 
S2=S2+X

 
X=X*PL

 5
S3=S3+X

 
IF(S0.NE.0.) GO TO 90

 
IFOND(IBP)=0

 
GO TO 100

 90
AM=S1/S0

 
SIG=S2/S0-AM**2

 
CURT=S3/S0-3.*AM*S2/S0+2.*(AM**3)

 
IF(CURT.LE.0.) CURT=0.

 
AX=(CURT/2.)**0.33333333

 
FC=AM-AX

 
FC=FC+NPL1-2.


If(Code) Fc=Fc*4.

 
IFOND(IBP)=NInt(FC)

 100
CONTINUE

 
CALL ECRIT(IBL,NBP,iUn,NBP,iUn,IFOND,LU2,IBID)

c
TYPE *,(IFOND(III),III=1,NBP)

 1
CONTINUE


 CLOSE(LU1)

 
 CLOSE(LU2)

 
CALL LAFIN

 
END

2. AMCFC1

Fond de ciel > Cartographie par pavé
Origine


Auteur
BIJAOUI


Date

Mai 1986


Laboratoire
Nice/CPAI


Système
STII

But du programme

Détermine une carte comprimée du fond du ciel. Un facteur de conversion des densités est introduit pour tenir compte de la dynamique de l'image.

Mots Clefs


Application
Photométrie de sources étendues

Dimension
2-D


Mode

Dialogue


Opération
Ajustement d'histogrammes


Entrées
Fichier image


Sorties
Fichier image

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,Wruseri

      Image   

Cree,Ecrit,Ouvert,Lire

Entrées nécessaires
1. Echelle de travail (taille du pavé d'ajustement de l'histogramme en pixels)

2. Facteur de conversion des densités internes. L'image résultante correspond à la même échelle de densité que l'image initiale.

3. Nombre de termes nécessaires pour l'ajustement (au moins 30)

4. Nom du fichier image de travail

5. Nom du fichier résultant
6. Identification de ce fichier

Sorties et résultats
1. Fichier image comprimé contenant comme valeur l'ajustement du fond de ciel dans le pavé.

CC
A.BIJAOUI 25 JUIN 1980

c
modification 13 Mai 1986


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR/LIST'

 
INTEGER*2 IST(1024),IFOND(1024),MES(2048)


DATA PROGNAM /'AMCFC1'/


DESSIN=.FALSE.

        CALL DEBUT(I1,I2,I3,I4)

C

C       Acquisition de l'échelle.

C

        CALL RDUSERI('ECHELLE','NO',1,NC,IDUM)

        CALL WRUSERI('ECHELLE',NC,1)

C

C       Acquisition du nombre de termes.

C

        CALL RDUSERI('NOMBRE DE TERMES','NO',1,NT,IDUM)

        CALL WRUSERI('NOMBRE DE TERMES',NT,1)

C
Acquisition du facteur de conversion des donnees (Fg2 ou Tdi eventuel)


Call RdUserr('Facteur de Conversion des mesures','de',1,Factor,Idum)


If(Factor.eq.0.) Factor=1.


Call Wruserr('Facteur de conversion:',Factor,1)


FactInv=1./Factor

        IBID=0

 
LU1=1

 
LU2=2


CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NR,IBID)

 
NBP=(NPL-1)/NC+1

 
NBL=(NL-1)/NC+1

 
IDXX1=IDX*NC

 
IDYY2=IDY*NC


CALL CREE(FILEOUT,LU2,NBL,NBP,IDXX1,IDYY2,X,Y,NR,IBID)

 
DO 1 IBL=1,NBL

 
NL1=1+(IBL-1)*NC

 
NL2=min0(IBL*NC,nl)

 
DO 100 IBP=1,NBP

 
NP1=1+(IBP-1)*NC

 
NP2=min0(IBP*NC,npl)

 
DO 2 K=1,1024

 2
IST(K)=0

 
DO 3 IL=NL1,NL2

 
CALL LIRE(IL,NPL,NP1,NP2,1,MES,LU1,IBID)


ncr=np2-np1+1

 
DO 3 IPL=1,NCr

 
K=Ifix(Factor*Float(MES(IPL)))+1

 
IF(K.LE.0.OR.K.GT.800) GO TO 3

 
IST(K)=IST(K)+1

 3
CONTINUE

 
KMAX=1

 
IMAX=IST(1)

 
DO 4 K=2,800

 
IF(IST(K).LE.IMAX) GO TO 4

 
KMAX=K

 
IMAX=IST(K)

 4
CONTINUE

 
NPL1=KMAX-NT

 
IF(NPL1.LE.0) NPL1=1

 
NPL2=KMAX+NT

 
IF(NPL2.GT.800) NPL2=800

 
NPL3=NPL2-NPL1+1

 
S0=0.

 
S1=0.

 
S2=0.

 
S3=0.

 
DO 6 IPL=NPL1,NPL2

 6
IST(IPL-NPL1+1)=IST(IPL)

 
DO 5 IPL=1,NPL3

 
X=IST(IPL)

 
PL=IPL

 
S0=S0+X

 
X=X*PL

 
S1=S1+X

 
X=X*PL

 
S2=S2+X

 
X=X*PL

 5
S3=S3+X

 
IF(S0.NE.0.) GO TO 90

 
IFOND(IBP)=0

 
GO TO 100

 90
AM=S1/S0

 
SIG=S2/S0-AM**2

 
FC=Am+NPL1-2.

 
IFOND(IBP)=Ifix(FC*FactInv)

 100
CONTINUE

 
CALL ECRIT(IBL,NBP,1,NBP,1,IFOND,LU2,IBID)

c
TYPE *,(IFOND(III),III=1,NBP)

 1
CONTINUE


 CLOSE(LU1)

 
 CLOSE(LU2)

 
CALL LAFIN

 
END

3. VXSET

Photométrie de sources étendues > Soustraction d'étoile
Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juin 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet de soustraire d'un fichier image un profil stellaire

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie de sources étendues

Dimension
2-D


Mode

Dialogue


Opération
Opération

Entrées
Fichier image


Sorties
Fichier image

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Wruserc


Image


Cree, Ecrit, Ouvert, Lire
Entrées nécessaires
1. Nom du Fichier image sur lequel on veut éliminer un objet

2. Nom du Fichier image contenant le profil de référence
3. Nom et identification du Fichier image résultant
4. Indice  point/ligne de décalage entre les deux fichiers

5. Indice ligne de décalage
6. Facteur multiplicatif pour le fichier étoile
7. Seuil minimum pour effectuer la soustraction

8. Seuil maximum pour effectuer la soustraction

Sorties et résultats
1. Fichier image résultant
C
PROGRAMME RTSET.FOR

C
SOUSTRACTION D'UN FICHIER ETOILE SUR UNE GALAXIE

C
A.BIJAOUI 11 FEVRIER 1981

c
adapatation vax ab juin 1984


include 'bibli:[stii]common.for/list'


character*40 if


data prognam/'vxset'/

 
integer*2 MES1(1024),MES2(1024)


dessin=.false.

 
CALL DEBUT(NR,LA,itek,kb)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

1000
call wruserc(' PREMIER ET SECOND FICHIER A UTILISER')

 
CALL OUVERT(IF,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NR,ID1)

 
CALL OUVERT(IF,LU2,NL2,NPL2,IDX1,IDY1,X1,Y1,NR,ID2)

 
CALL CREE(IF,LU3,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NR,ID3)

 
WRITE(KB,610)

 610
FORMAT('$INDICE POINT PAR LIGNE DE DECALAGE:')

 
READ(NR,611) IPLD

 
WRITE(KB,612)

 612
FORMAT('$INDICE LIGNE DE DECALAGE:')

 
READ(NR,611) ILD

 611
FORMAT(I4)

 
WRITE(LA,613) IPLD,ILD

 613
FORMAT(' INDICES DE DECALAGES:',I4,' EN X ET ',I4,' EN Y')

 
WRITE(KB,614) 

 614
FORMAT('$FACTEUR MULTIPLICATIF:')

 
READ(NR,615) CONS

 615
FORMAT(F7.3)

 
WRITE(LA,616) CONS

 616
FORMAT(' FACTEUR MULTIPLICATIF:',F7.3)

 
WRITE(KB,617)

 617
FORMAT('$SEUIL MINIMUM POUR SOUSTRAIRE:')

 
READ(NR,615) SEUIL

 
WRITE(LA,618) SEUIL

 618
FORMAT(' SEUIL MINIMUM POUR SOUSTRAIRE:',F7.3)

 
ISEUIL=IFIX(SEUIL*200.)

 
WRITE(KB,620)

 620
FORMAT('$SEUIL MAXIMUM POUR OPERER:')

 
READ(NR,615) SMAX

 
WRITE(LA,621) SMAX

 621
FORMAT(' SEUIL MAXIMUM POUR OPERER:',F7.3)

 
ISMAX=IFIX(SMAX*200.)

 
ILM=ILD㒽1

 
IPLM=IPLD㓲1

 
DO 10 IL=1,NL

 
CALL LIRE(IL,NPL,1,NPL,1,MES1,LU1,ID1)

 
IF(IL.LT.ILD.OR.IL.GT.ILM) GO TO 11

 
IL1=IL-ILD

 
CALL LIRE(IL1,NPL2,1,NPL2,1,MES2,LU2,ID2)

 
DO 12 IPL=1,NPL

 
IF(IPL.LT.IPLD.OR.IPL.GT.IPLM) GO TO 12

 
IPL1=IPL-IPLD

 
IF(MES2(IPL1).LT.ISEUIL) GO TO 12

 
IF(MES1(IPL).LT.ISMAX) GO TO 15

 
MES1(IPL)=0

 
GO TO 12

 15
MES1(IPL)=MES1(IPL)-CONS*MES2(IPL1)

 12
CONTINUE

 11
CALL ECRIT(IL,NPL,1,NPL,1,MES1,LU3,ID3)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL CLOSE(LU2)

 
CALL CLOSE(LU3)


call lafin


stop 'soustraction de l''étoile realise'

 
END

4. VXSPR

Etude morphologique > soustraction de profil radial

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme permet de soustraire un profil radial d'une image. On tient compte d'une ellipticité du profil.

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie

Dimension
2-d


Mode

Dialogue


Opération
Soustraction


Entrées
Fichier image, Fichier image en réels

Sorties
Fichier image 

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wrcons


Image


Cree, Ecrit, Ouvert, Liref

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant le profil radial et le nombre de pixels par couronne elliptique

2. Fichier image de travail

3. Nom et identification du fichier image de sortie

4. Abscisse du centre de l'ellipse (le milieu de la ligne par défaut)

5. Ordonnée du centre (le milieu de la colonne par défaut)

6. Elongation des ellipses (grand axe/petit axe)

7. Orientation du grand axe

Sorties et résultats
1. Fichier image résultant contenant pour valeur pour chaque pixel la différence entre l'image réelle et le profil correspondant à l'ellipse du pixel considéré
C
A.BIJAOUI 19 JUIN 1984

C
RTSPR PERMET DE SOUSTRAIRE SUR UNE IMAGE UN PROFIL

C
RADIAL

c
modif 8/5/85 division possible

c
adaptation vax aout 1984 (ab)


include 'bibli:[stii]common.for'


character*26 ife


data prognam/'vxspr'/


integer*2 iprof(500),mes(1024),lu1,il,n,lu2,nl,npl,nk,idx,idy


Integer*2 Nread,la,ip,Igou,Kb,Ipx


real*4 profil(500)

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1

 
LU2=2


call wrcons(' FICHIER CONTENANT LE PROFIL')

 
CALL OUVERT(IFE,LU1,N,NK,IDX,IDY,X,Y,NREAD,IP)


Il=1


Ipx=1


Npl1=1

 
CALL LIREF(Il,NK,Npl1,NK,Ipx,PROFIL,LU1,IP)

 
CALL CLOSE(LU1)

 
DO 1 IK=1,NK

 1
IPROF(IK)=IFIX(200.*PROFIL(IK))

 
CALL OUVERT(IFE,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NREAD,IP)

 
CALL CREE(IFE,LU2,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NREAD,IP)


Npl1=1


Ipx=1


call rduserr('abcisse du centre en pixels','de',1,plc,idum)


if(plc.eq.0.) plc=npl/2.


call wruserr('abcisse du centre en pixels',plc,1)


call rduserr('ordonnee du centre en pixels','de',1,xlc,idum)


if(xlc.eq.0.) xlc=nl/2.


call wruserr('ordonnee du centre en pixels',xlc,1)


call rduserr('elongation de l''ellipse','de',1,el,idum)


if(idum.eq.0.) el=1.


call wruserr('elongation de l''ellipse',el,1)


call rduserr('orientation du grand axe en degre','de',1,theta,idum)


call wruserr('orientation du grand axe en degre',theta,1)


call rduseri('Pour diviser par le profil tapez 1','de',1,iod,idum)


if(iod.eq.1) then


  call wruserc('On divise par le profil')


else


  call wruserc('On soustrait le profil')


endif

 
THETA=THETA*3.1415919/180.

 
CT=COS(THETA)

 
ST=SIN(THETA)

 
DO 9 IL=1,NL

 
CALL LIRE(IL,NPL,npl1,NPL,ipx,MES,LU1,IP)

 
YY=FLOAT(IL)-XLC

 
YYS=YY*ST

 
YYC=YY*CT

 
DO 8 IPL=1,NPL

 
XX=FLOAT(IPL)-PLC

 
XXS=XX*ST

 
XXC=XX*CT

 
X2=(XXC+YYS)*(XXC+YYS)+EL*(YYC-XXS)*(YYC-XXS)

 
X2=SQRT(X2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 8


if(iod.ne.1) then

 
  MES(IPL)=MES(IPL)-IPROF(K)


else


  mes(ipl)=ifix(200.*float(mes(ipl))/float(iprof(k)))


endif

 8
CONTINUE

 9
CALL ECRITL(IL,NPL,MES,LU2)

 
CALL CLOSE(LU2)

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL laFIN

 
END

 
SUBROUTINE LIREF(NL,NPL,NPL1,NPL2,IPX,AMES,LU,ID)

 
DIMENSION AMES(1),A(128)


Integer*2 Nl,Npl,Npl1,Npl2,Ipx,Lu,Id


NVABLOI=256


NVABLO=NVABLOI/2


NV1=NVABLO-1

 
IF(IPX.GT.NV1) IPX=NV1

 
IF(IPX.LE.0) IPX=1

 
NLILI=(NPL-1)/NVABLO+1

 
InD=(NL-1)*NLILI+(NPL1-1)/NVABLO+2

 
IPL=1

 
NPL0=(NPL2-NPL1)/IPX+1

 
KX=NPL1

 1
READ(LU'InD) (A(K),K=1,NVABLO)


ind=ind+1

 
KX=KX-1

 
KX=MOD(KX,NVABLO)+1

 2
AMES(IPL)=A(KX)

 
IPL=IPL+1

 
IF(IPL.GT.NPL0) RETURN

 
KX=KX+IPX

 
IF(KX.LE.NVABLO) GO TO 2

 
GO TO 1

 
END

5. VXTGV

Photométrie de galaxies > Ajustement de profil

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juin 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Détermine les paramètres d'un modèle de de Vaucouleurs d'une galaxie elliptique en présence de turbulence

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie de galaxies


Dimension
2-D


Mode

Dialogue


Opération
Ajustement


Entrées
Fichier image en réels

Sorties
Liste

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Wruserc


Image


Ouvert,Liref


Special

Res,Tgv

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les distances au centre

2. Fichier image en réels contenant les brillances correspondantes

3. Brillance du fond de ciel

4. Valeur approximative du rayon effectif

5. Pas d'échantillonnage
6. Sigma en indice d'un profil stellaire (hypothèse gaussienne)

7. 1/2 taille de la fenêtre dans laquelle on fait la convolution avec le profil stellaire (en pixels)

Sorties et résultats
1. Valeur du pseudo résidu
2. Valeurs de la brillance centrale et du rayon effectif

C
A.BIJAOUI 9 OCTOBRE 1981

C
RTTGV.FOR DÉTERMINE LES PARAMETRESDE VAUCOULEURS D''UNE GALAXIE

C
ELLIPTIQUE EN PRESENCE DE TURBULENCE

c
adaptation vax ab juin 1984


include 'bibli:[stii]common.for/list'


character*40 ifa,ifb

 
DIMENSION FIL(10),BRIL(99),DIST(99)


data prognam/'vxtgv'/


dessin=.false.

 
CALL DEBUT(NR,LA,IG,kb)


lu1=1


call wruserc('fichier des distances')


call ouvert(ifa,lu1,nl,npl,i,i,x,x,nr,idum)


nmes=npl


call liref(1,nmes,1,nmes,1,dist,lu1,idum)


close(lu1)


call wruserc('fichier des brillances')


call ouvert(ifb,lu1,nl,npl,i,i,x,x,nr,idum)


call liref(1,npl,1,nmes,1,bril,lu1,idum)


close(lu1)

 
WRITE(KB,605)

 605
FORMAT('$BRILLANCE DU FOND:')

 
READ(NR,606) FOND

 606
FORMAT(F7.3)

 
WRITE(LA,607) FOND

 607
FORMAT(' BRILLANCE DU FOND:',F7.3)

 
WRITE(KB,611)

 611
FORMAT('$RE APPROXIMATIF:')

 
READ(NR,612) RE

 612
FORMAT(F8.4)

 
WRITE(LA,613) RE

 613
FORMAT(' VALEUR APPROXIMATIVE DU RAYON:',F8.4)

 
WRITE(KB,615)

 615
FORMAT('$PAS D''ECHANTILLONNAGE:')

 
READ(NR,616) IDX

 616
FORMAT(I6)

 
WRITE(LA,617) IDX

 617
FORMAT(' PAS EN MICRONS:',I6)

 
WRITE(KB,618) 

 618
FORMAT('$SIGMA EN INDICE:')

 
READ(NR,619) SIG

 619
FORMAT(F6.2)

 
WRITE(LA,620) SIG

 620
FORMAT(' SIGMA EN INDICE:',F6.2)

 
WRITE(KB,621)

 621
FORMAT('$FENETRE DE CONVOLUTION:')

 
READ(NR,622) NK

 
WRITE(LA,623) NK

 623
FORMAT(' TAILLE DE LA FENETRE DE CONVOLUTION :',I2)

 622
FORMAT(I2)

 
DX=IDX/1000.

 
NK1=NK+1

 
FIL(1)=1.

 
S1=1.

 
DO 2 IK=2,NK1

 
FIL(IK)=EXP(-FLOAT(IK-1)**2/(2.*SIG**2))

 2
S1=S1+FIL(IK)*2.

 
DO 3 IK=1,NK1

 3
FIL(IK)=FIL(IK)/S1

 
DO 1 I=1,NMES

 1
BRIL(I)=BRIL(I)-FOND

 
CALL RES(FIL,NK,DX,NMES,DIST,BRIL,B1,R1,0.9*RE)

 
CALL RES(FIL,NK,DX,NMES,DIST,BRIL,B2,R2,RE)

 
CALL RES(FIL,NK,DX,NMES,DIST,BRIL,B3,R3,1.1*RE)

 100
CONTINUE

 
IF(R1.LT.R2) GOTO 101

 
IF(R3.LT.R2) GOTO 102

 
WRITE(string,599) R2

 599
FORMAT(' RESIDU:',E10.3)


call wruserc(string)

 
WRITE(string,600) B2,RE

 600
FORMAT(' BRILLANCE CENTRALE:',E10.3,' RAYON EFFECTIF:',E10.3)


call wruserc(string)


goto 10000

 101
RE=0.9*RE

 
R3=R2

 
R2=R1

 
CALL RES(FIL,NK,DX,NMES,DIST,BRIL,B1,R1,0.9*RE)

 
GO TO 100

 102
RE=1.1*RE

 
R1=R2

 
R2=R3

 
CALL RES(FIL,NK,DX,NMES,DIST,BRIL,B3,R3,1.1*RE)

 
GO TO 100

10000
call lafin


stop

 
END

 
SUBROUTINE RES(FIL,NK,DX,NMES,DIST,BRIL,B,R,RE)

 
DIMENSION FIL(1),DIST(1),BRIL(1)

 
S2=0.

 
SF=0.

 
SC=0.

 
DO 1 I=1,NMES

 
R=DIST(I)/DX

 
REE=RE/DX

 
CALL TGV(R,FIL,NK,REE,FUNC)

 
S2=S2+BRIL(I)**2

 
SF=SF+FUNC**2

 
SC=SC+BRIL(I)*FUNC

 1
CONTINUE

 
B=SC/SF

 
R=S2-B*SC

 
R=SQRT(R/FLOAT(NMES))

 
WRITE(7,600) B,R,RE

 600
FORMAT(' B=',E10.3,' R=',E10.3,' RE=',E10.3)

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE TGV(R,FIL,NK,RE,S)

 
DIMENSION FIL(1)

 
S=0.

 
NK2=2*NK+1

 
NK1=NK+1

 
DO 1 IY=1,NK2

 
IF(IY.LE.NK) IY1=NK-IY+2

 
IF(IY.GT.NK) IY1=IY-NK

 
DO 1 IX=1,NK2

 
IF(IX.LE.NK) IX1=NK-IX+2

 
IF(IX.GT.NK) IX1=IX-NK

 
R1=SQRT((R+FLOAT(IX-NK1))**2+(FLOAT(IY-NK1))**2)

 
FUNC=EXP(-7.7*((R1/RE)**0.25-1.))

 
S=S+FUNC*FIL(IX1)*FIL(IY1)

 1
CONTINUE

 
RETURN

 
END

6. AMELLA

Ajustement contour > Ellipse

Origine


Auteur
BIJAOUI


Date

adapté décembre 1983


Laboratoire
Observatoire de Nice


Système
STII

But du programme

AMELLA  détermine les paramètres elliptiques des objets du fichier par visualisation sur la console et pointés sur le contour à l'aide du réticule. Tout caractères sauf "SPACE" enregistre un pointé sur le contour,"SPACE" fait passer à l'objet suivant. Le niveau de l'isophote est la densité pour laquelle on veut voir tracer le contour de l'objet. Les seuils mini et maxi sélectionnent les objets à étudier. En sortie on obtient le numéro de l'objet, sa position x et y en pixels, les valeurs des grands et petits axes en mm. Les objets trop près du bord du champ sont exclus.

Mots Clefs


Source
Quelconque 


Application
Photométrie de sources étendues

Dimension
2-D


Mode

Interactif


Opération
Ajustement d'isophotes


Entrées
Fichier image/Fichier catalogue


Sorties
Fichier spécial en ASCII

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,Wruseri,Rduserr,Wruserr,Rduserc,Wruserc


Graphique

Page,Ftplot,Cursif,Cloche,Text,Simbol


Image


Ouvert,Lire


Spécial

Elliz,R,Slim

Entrées nécessaires
1. Nom du fichier catalogue contenant les positions des objets à pointer. Celui-ci pour l'intérêt est un fichier non XYD (à corriger ultérieurement)
2. Nom du fichier image de travail

3. Nom du fichier de sortie contenant les résultats d'ajustement

4. 1/2 taille pour la fenêtre de visualisation

5. Niveau de l'isophote de travail

6. Seuil minimum de l'objet pour l'ajustement

7. Seuil maximum de l'objet pour l'ajustement

8. Pointes sur l'isophote, avec possibilité de réajustement
Sorties et résultats
1. Tracé de l'isophote du niveau considéré pour la gamme d'objet choisis

2. Tracé de l'ajustement et sorties des paramètres d'ajustement

3. Mise sur fichier des paramètres de l'ellipse :

      - Coordonnées du Centre en mm

      - Taille du grand et petit axe en mm

      - Orientation en degré
C     Programme de tracé d'isophotes : BDELLA   6 MAI 1976


REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN,D,F,Z,ZERO


INTEGER*2 IND1(1024),IND2(1024),ID(5),JK(4)


INTEGER*2 XMAXI, YMAXI, HOLD(10)

C

C

Include le fichier de COMMON's


INCLUDE 'USER3:[STII.FORT]COMMON.FOR'

C


DATA IFIN/32/,Z/90/,D/68/,F/70/,ZERO/0/


DATA PROGNAM /'AMELLA'/


DATA XMAXI, YMAXI /700, 700/


DIMENSION XXX(40),YYY(40)


DIMENSION XX(99),YY(99)


CHARACTER*26 NMFIC,FICPO,FICT


CALL DEBUT(LA_IN, MOUCH, KB, LA_OUT)

C DEFINITION DU SEGMENT (OPTION ELIMINEE POUR LE MOMENT)

C
IF (I_TERM.EQ.6) CALL TEK4112 ('DEFSEG')


LU=1


LU2=2


LU3=3


CALL RDUSERC('FICHIER DES POSITIONS',NO,1,NMFIC,NCAR)


OPEN(UNIT=LU2,FILE=NMFIC,STATUS='OLD',FORM='UNFORMATTED',


1ACCESS='DIRECT',RECORDTYPE='FIXED',RECORDSIZE=16)


READ(LU2'1) NET,FICPO


CALL OUVERT(FILEIN,LU,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NREAD,IP)


CALL RDUSERC('FICHIER DES RESULTATS','NO',1,FICT,NCAR)


OPEN(UNIT=LU3,FILE=FICT,STATUS='NEW')


CALL RDUSERI('1/2 TAILLE DE LA FENETRE DE VISUALISATION',


1'NO',1,NK,IDUM)


HOLD(1)=NK


CALL WRUSERI('TAILLE DE LA FENETRE',HOLD,1)


CALL RDUSERR('NIVEAU DE L''ISOPHOTE VISUALISEE','NO',1,


1D0,IDUM)


CALL RDUSERR('SEUIL MINIMUM','NO',1,DS,IDUM)


CALL RDUSERR('SEUIL MAXIMUM','NO',1,DSM,IDUM)


RHOLD(1)=D0


RHOLD(2)=DS


RHOLD(3)=DSM


CALL WRUSERR(' NIVEAU ET SEUILS:',RHOLD,3)


NK2=2*NK


GX=700./(FLOAT(NK2)*ABS(FLOAT(IDX)))


GY=700./(FLOAT(NK2)*ABS(FLOAT(IDY)))


ID0=IFIX(200.*D0)


TDX=ABS(FLOAT(IDX))*GX


TDY=TDX


XB=NK+1


XBMAX=NPL-NK


YBMAX=NL-NK


DO 10 IET=1,NET


READ(LU2,REC=IET+1) NUM,XE,YE,DE


IF(DE.LT.DS) GO TO 10


IF(DE.GE.DSM) GO TO 10


PE=(XE-XD)/FLOAT(IDX)+1


IF(PE.LT.XB) GO TO 10


IF(PE.GT.XBMAX) GO TO 10


IXE=PE


PE=(YE-YD)/FLOAT(IDY)+1


IF(PE.LT.XB) GO TO 10


IF(PE.GT.YBMAX) GO TO 10


ITEST=0


IYE=PE


NPL1=IXE-NK


NPL2=IXE+NK


NL1=IYE-NK


NL2=IYE+NK


HOLD(1)=NUM


HOLD(2)=IXE


HOLD(3)=IYE


CALL WRUSERI('OBJET ET PIXELS',HOLD,3)


WRITE(STRING,415) 

415
FORMAT('COORDONNEES DU CENTRE-GRAND ET PETIT AXES 


1 ET ORIENTATION DU GRAND AXE')


IPASX=1


IPASY=1

C PASSAGE EN MODE BUFFERED POUR FTPLOT

1275
CONTINUE


BUFFERED=.TRUE.



CALL PAGE


NLG1=NK2


NM11=NK2


CALL LIRE(NL1,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,IND1,LU,IP)


DO 25 IY=1,NLG1


NLI=NL1+IY*IPASY


CALL LIRE(NLI,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,IND2,LU,IP)


DO 20 IX=1,NM11


ID(1)=IND1(IX)-ID0


ID(2)=IND1(IX+1)-ID0


ID(4)=IND2(IX)-ID0


ID(3)=IND2(IX+1)-ID0


ID(5)=ID(1)


IDMI=MIN0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))


IDMA=MAX0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))


IF(IDMA.LT.0.OR.IDMI.GT.0) GO TO 20


IDT=0


DO 30 K=1,4


JK(K)=0


P=FLOAT(IDT-ID(K))*FLOAT(IDT-ID(K+1))


IF(P.LE.0.) JK(K)=1


IF(P.EQ.0..AND.ID(K).EQ.ID(K+1)) JK(K)=2

30    CONTINUE


MIJ=MIN0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))


IF(MIJ.EQ.1) GO TO 1000


DO 31 K=1,4


IF(JK(K).EQ.1) K2=K

31    CONTINUE


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


K3=K2-1


IF(ID(K2).EQ.IDT) K3=K2-2


DO 32 K=1,K3


IF(JK(K).EQ.1) K2=K

32    CONTINUE


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)


GO TO 22

1000  MAJ=MAX0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))


IF(MAJ.NE.2) GO TO 1001


K2=0


DO 330 K=1,4


P=FLOAT(ID(K+1)-IDT)*FLOAT(ID(K)-IDT)


IF(P.LT.0) K2=K

330   CONTINUE


IF(K2.EQ.0) GO TO 1002


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


K4=K2+1


K3=MOD(K4,4)+1


U=FLOAT(IDT-ID(K2))/FLOAT(ID(K2+1)-ID(K2))


K1=K3/2


IK1=MOD(K1,2)


IK2=MOD(K3,2)


IF(IK2) 331,331,332

332   X0=U+IK1-2.*U*IK1


X0=1.-X0


Y0=IK1


GO TO 333

331   X0=IK1


Y0=-U-IK1+2*U*IK1+1.


Y0=1.-Y0

333   ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


DO 334 L=1,2


K0=K3/2


K0=MOD(K0,2)


X0=K0


Y0=(K3-1)/2


ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

334   K3=MOD(K3,4)+1


GO TO 22

1002  K2=5


DO 335 K=2,4


IF(ID(K).NE.IDT) K2=K

335   CONTINUE


DO 336 L=1,2


K3=K2-1


K4=K3/2


X0=MOD(K4,2)


Y0=(K3-1)/2


ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

336   K2=MOD(K2,4)+2


GO TO 22

1001
DK=FLOAT(ID(1)-IDT)*FLOAT(ID(3)-ID(4)-ID(2)+ID(1))-

 
1 FLOAT(ID(1)-ID(2))*FLOAT(ID(1)-ID(4))


K=0


IF(DK.LT.0) K=1


CALL TRAC(1,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


CALL TRAC(2+2*K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)


CALL TRAC(3-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


CALL TRAC(4-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

22    CONTINUE

20    CONTINUE


DO 26 IPL=1,NK2

26    IND1(IPL)=IND2(IPL)

25    CONTINUE


ITX=NM11*TDX


ITY=NLG1*TDY


IHOLDX=ITX


IHOLDY=ITY

C VIDANGE EVENTUEL DU BUFFER


CALL FTPLOT (999, 0, 0)

C ET REPASSAGE EN MODE NORMAL


BUFFERED=.FALSE.


CALL RECTAN (0,0,ITX,ITY)

C--------------------------Nom du fichier


POSX=XMAXI+20


POSY=YMAXI-20


LENGTH=40


ENCODE (LENGTH, 410, LINE) FILEIN

410   FORMAT (A)


CALL TEXT(LENGTH, VER, LINE, POSX, POSY, MEDIUM_SIZE)

C-------------------------Numéro de points


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 411, LINE) NPL1, NPL2

411   FORMAT ('X=',I5,' A',I5)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-20


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------Écart entre les points


LENGTH=10


ENCODE (LENGTH, 408, LINE) IPASX

408   FORMAT ('PAS=',I3)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-60


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C----------------------------Numéro de lignes


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 412, LINE) NL1, NL2

412   FORMAT ('Y=',I5,' A',I5)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-150


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C------------------------------Écart entre lignes


LENGTH=10


ENCODE (LENGTH, 407, LINE) IPASY

407   FORMAT ('PAS:',I3)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-210


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 406, LINE) D0

C------------------------------Seuil de densite

406   FORMAT ('SEUIL:',F6.2)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-340


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------------Fin d'ecriture de textes


NE=0

600   CALL CLOCHE

C 


CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


IF(IC.EQ.IFIN) GO TO 610


NE=NE+1


CALL SIMBOL (6, 2, ITX, ITY)

 
PLX=FLOAT(ITX)/(GX*IABS(IDX))+FLOAT(NPL1)

 
PLY=FLOAT(ITY)/(GY*IABS(IDY))+FLOAT(NL1)

 
XX(NE)=PLX

 
YY(NE)=PLY

 
GO TO 600

 610
CONTINUE

 
IF(NE.EQ.0) GO TO 1245

 
CALL ELLI2(NE,XX,YY,AX,BX,AL,XC,YC,IDX,IDY,XD,YD)


ITEST=1


CALL WRUSERC(STRING)


WRITE(STRING,421) XC,YC,AX,BX,AL


CALL WRUSERC(STRING)

421
FORMAT(2F10.4,2F8.3,F8.3)


XC=XC*1000.


YC=YC*1000.


AX=AX*1000.


BX=BX*1000.

 
AL=AL*0.0174533

 
J=0

 
DO 371 I=1,20

 
XP=(I-10)*AX/11.

 
YP=SQRT(BX**2-BX**2*XP**2/AX**2)

 
J=J+1

 
XXX(J)=XC+XP*COS(AL)-YP*SIN(AL)

 
YYY(J)=YC+XP*SIN(AL)+YP*COS(AL)

 
YP=-SQRT(BX**2-BX**2*XP**2/AX**2)

 
J=J+1

 
XXX(J)=XC+XP*COS(AL)-YP*SIN(AL)

 
YYY(J)=YC+XP*SIN(AL)+YP*COS(AL)

 371
CONTINUE

 
DO 372 I=1,40

 
TTX=1+(XXX(I)-XD)/FLOAT(IDX)

 
TTY=1.+(YYY(I)-YD)/FLOAT(IDY)

 
TX=(TTX-NPL1)*GX*IABS(IDX)

 
TY=(TTY-NL1)*GY*IABS(IDY)

 
ITX=TX

 
ITY=TY

 
CALL FTPLOT(I-1,ITX,ITY)

 372
CONTINUE

1245
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 10


CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


IF(IC.NE.IFIN) GO TO 1275


XC=XC/1000.


YC=YC/1000.


AX=AX/1000.


BX=BX/1000.


AL=AL/0.0174533


WRITE(LU3,434) NUM,XC,YC,AX,BX,AL

434
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)

10
CONTINUE

C Delete definition de segment pour 4112

C
IF (I_TERM.EQ.6) CALL TEK4112 ('DELSEG')

C et redefinition du segment n0 1 pour suite eventuel

C
IF (I_TERM.EQ.6) CALL TEK4112 ('DEFSEG')

C RAZ eventuel de la zone dialogue du 4025


IF (I_TERM.EQ.3) CALL TEK4025 ('CLEAR')


CALL CLOSE (LU)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)



CALL LAFIN


STOP ' '


END

         SUBROUTINE ELLI2(JJ,X,Y,AX,BX,ALT,XXG,YYG,IDX,IDY,XD,YD)         


INCLUDE 'USER3:[STII.FORT]COMMON.FOR'

 
DOUBLE PRECISION UM(5,6),UUM(5,6),UUUM(6)       

 
DOUBLE PRECISION DM,CH,HT,AP,BP

 
DOUBLE PRECISION TX,TY,TZ,AL,HTP

         DIMENSION HH(6),SSOM(1)         

         DIMENSION X(99),Y(99)             

 
DIMENSION X1(99),Y1(99)

         DO 25 I=1,5                    

 
DO 26 J=1,6

 26
UM(I,J)=0.

 25
CONTINUE

 
XG=0.

 
YG=0.

         DO 20 I=1,JJ        

 
X1(I)=((X(I)-1.)*FLOAT(IDX)+XD)/1000.

 
Y1(I)=((Y(I)-1.)*FLOAT(IDY)+YD)/1000.

 
XG=XG+X1(I)

 20
YG=YG+Y1(I)

 
XG=XG/FLOAT(JJ)

 
YG=YG/FLOAT(JJ)

 
DO 29 I=1,JJ

 
X1(I)=X1(I)-XG

 
Y1(I)=Y1(I)-YG

         HH(1)=X1(I)**2            

         HH(2)=2.*X1(I)*Y1(I)       

         HH(3)=Y1(I)**2       

         HH(4)=2.*X1(I)        

         HH(5)=2.*Y1(I)        

 
HH(6)=1.

         DO 21 J=1,5         

 
DO 22 K=1,J

 
UM(J,K)=UM(J,K)+HH(J)*HH(K)        

 22
CONTINUE

         UM(J,6)=UM(J,6)+HH(J)*HH(6)         

 21
CONTINUE

 29
CONTINUE

         DO 23 I=1,5       

         DO 23 J=1,5        

         UM(I,J)=UM(J,I)       

 23
CONTINUE

         SSOM(1)=FLOAT(JJ)        

         CALL RSLIN(5,1,JJ,5,SSOM,UM,UUM,UUUM,6)       

         DM=UM(1,1)*UM(3,1)-UM(2,1)**2       

         XX=(UM(2,1)*UM(5,1)-UM(3,1)*UM(4,1))/DM         

         YY=(UM(4,1)*UM(2,1)-UM(1,1)*UM(5,1))/DM         

 
XXG=XX+XG

 
YYG=YY+YG

         CH=UM(4,1)*XX+UM(5,1)*YY-1.       

         HT=-CH            

 
TX=UM(3,1)-UM(1,1)

 
TY=DSQRT(TX**2+4.*UM(2,1)**2)

 
TZ=(TX+TY)/(2.*UM(2,1))

 
AL=DATAN(TZ)

 
AP=UM(1,1)*DCOS(AL)**2+2.*UM(2,1)*DCOS(AL)*DSIN(AL)


1+UM(3,1)*DSIN(AL)**2

 
BP=UM(1,1)*DSIN(AL)**2-2.*UM(2,1)*DCOS(AL)*DSIN(AL)


1+UM(3,1)*DCOS(AL)**2

 
HTP=HT/AP

 
ZZZ=HTP

 
AX=SQRT(ZZZ)

 
HTP=HT/BP

 
ZZZ=HTP

 
BX=SQRT(ZZZ)

         ALT=AL/0.0174533          

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE RSLIN(N,M,NEQ,NINC,SSOM,AA,BB,CC,K)

 
DIMENSION SSOM(M)

 
DOUBLE PRECISION AA(N,K),BB(N,K),CC(K)

 
N1=N-1

 
M1=M+1

 
K1=K-1

 
DO 100 I=1,N

 
DO 100 J=1,K

 100
BB(I,J)=AA(I,J)

 
DO 3 L=1,N

 
IF(AA(1,1)) 4,5,4

 5
STOP

 4
DO 6 J=1,K1

 6
CC(J)=AA(1,J+1)/AA(1,1)

 
CC(K)=1./AA(1,1)

 
DO 7 I=1,N1

 
DO 8 J=1,K1

 8
AA(I,J)=AA(I+1,J+1)-AA(I+1,1)*CC(J)

 7
AA(I,K)=-AA(I+1,1)*CC(K)

 
DO 3 J=1,K

 3
AA(N,J)=CC(J)

 
RETURN

 
END

7. VXELLA

Ajustement contour > Ellipse

Origine


Auteur
BIJAOUI


Date

modif Janvier 1988


Laboratoire
Observatoire de Nice


Système
STII

But du programme

VXELLA  détermine les paramètres elliptiques des objets du fichier par visualisation sur la console et pointés sur le contour à l'aide du réticule. Tout caractères sauf "." enregistre un pointé sur le contour,"." Fait passer à l'objet suivant. Le niveau de l'isophote est la densité pour laquelle on veut voir tracer le contour de l'objet. Les seuils mini et maxi sélectionnent les objets à étudier en sortie on obtient le numéro de l'objet, sa position x et y en pixels,les valeurs des grands et petits axes en mm. Les objets trop près du bord du champ sont exclus.

Mots Clefs


Source
Quelconque 


Application
Photométrie de sources étendues

Dimension
2-D


Mode

Interactif


Opération
Ajustement d'isophotes


Entrées
Fichier image/Fichier catalogue


Sorties
Fichier spécial en ASCII

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,Wruseri,Rduserr,Wruserr,Rduserc,Wruserc


Graphique

Page,Ftplot,Cursif,Cloche,Text,Simbol


Image


Ouvert,Lire


Spécial

Elliz,R,Slim

Entrées nécessaires
1. Nom du fichier catalogue contenant les positions des objets à pointer. Celui-ci est un fichier non XYD 

2. Nom du fichier image de travail

3. Nom du fichier de sortie contenant les résultats d'ajustement

4. 1/2 taille pour la fenêtre de visualisation

5. Niveau de l'isophote de travail

6. Seuil minimum de l'objet pour l'ajustement

7. Seuil maximum de l'objet pour l'ajustement

8. Pointes sur l'isophote, avec possibilité de réajustement
Sorties et résultats
1. Tracé de l'isophote du niveau considéré pour la gamme d'objet choisis

2. Tracé de l'ajustement et sorties des paramètres d'ajustement

3. Mise sur fichier des paramètres de l'ellipse :

      - Coordonnées du Centre en mm

      - Taille du grand et petit axe en mm

      - Orientation en degré

REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN,D,F,Z,ZERO


INTEGER*2 IND1(1024),IND2(1024),ID(5),JK(4)


INTEGER*2 XMAXI, YMAXI, HOLD(10)


INCLUDE 'Bibli:[STII]COMMON.FOR'


DATA IFIN/46/,Z/90/,D/68/,F/70/,ZERO/0/


DATA PROGNAM /'VXELLA'/


DATA XMAXI, YMAXI /700, 700/


DIMENSION XXX(40),YYY(40)


DIMENSION XX(99),YY(99)


CHARACTER*26 NMFIC,FICPO,FICT


CALL DEBUT(LA_IN, MOUCH, KB, LA_OUT)


LU=1


LU2=2


LU3=3

 
CALL NXYD(NmFic,LU2,net,1)


CALL OUVERT(FILEIN,LU,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NREAD,IP)


CALL RDUSERC('FICHIER DES RESULTATS','NO',1,FICT,NCAR)


OPEN(UNIT=LU3,FILE=FICT,STATUS='NEW')


Call Wruserc('Fichier des resultats '//Fict)


CALL RDUSERI('1/2 TAILLE DE LA FENETRE DE VISUALISATION',


1'NO',1,NK,IDUM)


HOLD(1)=NK


CALL WRUSERI('TAILLE DE LA FENETRE',HOLD,1)


CALL RDUSERR('NIVEAU DE L''ISOPHOTE VISUALISEE','NO',1,


1D0,IDUM)


CALL RDUSERR('SEUIL MINIMUM','NO',1,DS,IDUM)


CALL RDUSERR('SEUIL MAXIMUM','NO',1,DSM,IDUM)


RHOLD(1)=D0


RHOLD(2)=DS


RHOLD(3)=DSM


CALL WRUSERR(' NIVEAU ET SEUILS:',RHOLD,3)


NK2=2*NK


GX=700./(FLOAT(NK2)*ABS(FLOAT(IDX)))


GY=700./(FLOAT(NK2)*ABS(FLOAT(IDY)))


ID0=IFIX(200.*D0)


TDX=ABS(FLOAT(IDX))*GX


TDY=TDX


XB=NK+1


XBMAX=NPL-NK


YBMAX=NL-NK


DO 10 IET=1,NET


READ(LU2'IET+8) NUM,XE,YE,DE


IF(DE.LT.DS) GO TO 10


IF(DE.GE.DSM) GO TO 10


PE=(XE-XD)/FLOAT(IDX)+1


IF(PE.LT.XB) GO TO 10


IF(PE.GT.XBMAX) GO TO 10


IXE=PE


PE=(YE-YD)/FLOAT(IDY)+1


IF(PE.LT.XB) GO TO 10


IF(PE.GT.YBMAX) GO TO 10


ITEST=0


IYE=PE


NPL1=IXE-NK


NPL2=IXE+NK


NL1=IYE-NK


NL2=IYE+NK


HOLD(1)=NUM


HOLD(2)=IXE


HOLD(3)=IYE


CALL WRUSERI('OBJET ET PIXELS',HOLD,3)


WRITE(STRING,415) 

415
FORMAT('COORDONNEES DU CENTRE-GRAND ET PETIT AXES 


1 ET ORIENTATION DU GRAND AXE')


IPASX=1


IPASY=1

C PASSAGE EN MODE BUFFERED POUR FTPLOT

1275
CONTINUE


BUFFERED=.TRUE.



CALL PAGE


NLG1=NK2


NM11=NK2


CALL LIRE(NL1,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,IND1,LU,IP)


DO 25 IY=1,NLG1


NLI=NL1+IY*IPASY


CALL LIRE(NLI,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,IND2,LU,IP)


DO 20 IX=1,NM11


ID(1)=IND1(IX)-ID0


ID(2)=IND1(IX+1)-ID0


ID(4)=IND2(IX)-ID0


ID(3)=IND2(IX+1)-ID0


ID(5)=ID(1)


IDMI=MIN0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))


IDMA=MAX0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))


IF(IDMA.LT.0.OR.IDMI.GT.0) GO TO 20


IDT=0


DO 30 K=1,4


JK(K)=0


P=FLOAT(IDT-ID(K))*FLOAT(IDT-ID(K+1))


IF(P.LE.0.) JK(K)=1


IF(P.EQ.0..AND.ID(K).EQ.ID(K+1)) JK(K)=2

30    CONTINUE


MIJ=MIN0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))


IF(MIJ.EQ.1) GO TO 1000


DO 31 K=1,4


IF(JK(K).EQ.1) K2=K

31    CONTINUE


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


K3=K2-1


IF(ID(K2).EQ.IDT) K3=K2-2


DO 32 K=1,K3


IF(JK(K).EQ.1) K2=K

32    CONTINUE


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)


GO TO 22

1000  MAJ=MAX0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))


IF(MAJ.NE.2) GO TO 1001


K2=0


DO 330 K=1,4


P=FLOAT(ID(K+1)-IDT)*FLOAT(ID(K)-IDT)


IF(P.LT.0) K2=K

330   CONTINUE


IF(K2.EQ.0) GO TO 1002


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


K4=K2+1


K3=MOD(K4,4)+1


U=FLOAT(IDT-ID(K2))/FLOAT(ID(K2+1)-ID(K2))


K1=K3/2


IK1=MOD(K1,2)


IK2=MOD(K3,2)


IF(IK2) 331,331,332

332   X0=U+IK1-2.*U*IK1


X0=1.-X0


Y0=IK1


GO TO 333

331   X0=IK1


Y0=-U-IK1+2*U*IK1+1.


Y0=1.-Y0

333   ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


DO 334 L=1,2


K0=K3/2


K0=MOD(K0,2)


X0=K0


Y0=(K3-1)/2


ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

334   K3=MOD(K3,4)+1


GO TO 22

1002  K2=5


DO 335 K=2,4


IF(ID(K).NE.IDT) K2=K

335   CONTINUE


DO 336 L=1,2


K3=K2-1


K4=K3/2


X0=MOD(K4,2)


Y0=(K3-1)/2


ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

336   K2=MOD(K2,4)+2


GO TO 22

1001
DK=FLOAT(ID(1)-IDT)*FLOAT(ID(3)-ID(4)-ID(2)+ID(1))-

 
1 FLOAT(ID(1)-ID(2))*FLOAT(ID(1)-ID(4))


K=0


IF(DK.LT.0) K=1


CALL TRAC(1,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


CALL TRAC(2+2*K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)


CALL TRAC(3-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


CALL TRAC(4-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

22    CONTINUE

20    CONTINUE


DO 26 IPL=1,NK2

26    IND1(IPL)=IND2(IPL)

25    CONTINUE


ITX=NM11*TDX


ITY=NLG1*TDY


IHOLDX=ITX


IHOLDY=ITY

C VIDANGE EVENTUEL DU BUFFER


CALL FTPLOT (999, 0, 0)

C ET REPASSAGE EN MODE NORMAL


BUFFERED=.FALSE.


CALL RECTAN (0,0,ITX,ITY)


NE=0

600
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


if(ic.le.32) goto 600


IF(IC.EQ.IFIN) GO TO 610


NE=NE+1


CALL SIMBOL (6, 2, ITX, ITY)

 
PLX=FLOAT(ITX)/(GX*IABS(IDX))+FLOAT(NPL1)

 
PLY=FLOAT(ITY)/(GY*IABS(IDY))+FLOAT(NL1)

 
XX(NE)=PLX

 
YY(NE)=PLY

 
GO TO 600

 610
CONTINUE

 
IF(NE.EQ.0) GO TO 1245

 
CALL ELLI2(NE,XX,YY,AX,BX,AL,XC,YC,IDX,IDY,XD,YD)


If(ax.lt.bx) then


  cx=ax


  ax=bx


  bx=cx


  if(al.gt.0) then


    al=al-90.


  else


    al=al+90.


  endif


endif


ITEST=1


CALL WRUSERC(STRING)


WRITE(STRING,421) XC,YC,AX,BX,AL


CALL WRUSERC(STRING)

421
FORMAT(2F10.4,2F8.3,F8.3)


XC=XC*1000.


YC=YC*1000.


AX=AX*1000.


BX=BX*1000.

 
AL=AL*0.0174533

 
J=0

 
DO 371 I=1,20

 
XP=(I-10)*AX/11.

 
YP=SQRT(BX**2-BX**2*XP**2/AX**2)

 
J=J+1

 
XXX(J)=XC+XP*COS(AL)-YP*SIN(AL)

 
YYY(J)=YC+XP*SIN(AL)+YP*COS(AL)

 
YP=-SQRT(BX**2-BX**2*XP**2/AX**2)

 
J=J+1

 
XXX(J)=XC+XP*COS(AL)-YP*SIN(AL)

 
YYY(J)=YC+XP*SIN(AL)+YP*COS(AL)

 371
CONTINUE

 
DO 372 I=1,40

 
TTX=1+(XXX(I)-XD)/FLOAT(IDX)

 
TTY=1.+(YYY(I)-YD)/FLOAT(IDY)

 
TX=(TTX-NPL1)*GX*IABS(IDX)

 
TY=(TTY-NL1)*GY*IABS(IDY)

 
ITX=TX

 
ITY=TY

 
CALL FTPLOT(I-1,ITX,ITY)

 372
CONTINUE

1245
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 10

1246
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


if(Ic.le.32) goto 1246


XC=XC/1000.


YC=YC/1000.


AX=AX/1000.


BX=BX/1000.


AL=AL/0.0174533


WRITE(LU3,434) NUM,XC,YC,AX,BX,AL

434
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)

10
CONTINUE


CALL CLOSE (LU)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)


CALL LAFIN


END

         SUBROUTINE ELLI2(JJ,X,Y,AX,BX,ALT,XXG,YYG,IDX,IDY,XD,YD)         

 
DOUBLE PRECISION UM(5,6),UUM(5,6),UUUM(6)       

 
DOUBLE PRECISION DM,CH,HT,AP,BP

 
DOUBLE PRECISION TX,TY,TZ,AL,HTP

         DIMENSION HH(6),SSOM(1)         

         DIMENSION X(99),Y(99)             

 
DIMENSION X1(99),Y1(99)

         DO 25 I=1,5                    

 
DO 26 J=1,6

 26
UM(I,J)=0.

 25
CONTINUE

 
XG=0.

 
YG=0.

         DO 20 I=1,JJ        

 
X1(I)=((X(I)-1.)*FLOAT(IDX)+XD)/1000.

 
Y1(I)=((Y(I)-1.)*FLOAT(IDY)+YD)/1000.

 
XG=XG+X1(I)

 20
YG=YG+Y1(I)

 
XG=XG/FLOAT(JJ)

 
YG=YG/FLOAT(JJ)

 
DO 29 I=1,JJ

 
X1(I)=X1(I)-XG

 
Y1(I)=Y1(I)-YG

         HH(1)=X1(I)**2            

         HH(2)=2.*X1(I)*Y1(I)       

         HH(3)=Y1(I)**2       

         HH(4)=2.*X1(I)        

         HH(5)=2.*Y1(I)        

 
HH(6)=1.

         DO 21 J=1,5         

 
DO 22 K=1,J

 
UM(J,K)=UM(J,K)+HH(J)*HH(K)        

 22
CONTINUE

         UM(J,6)=UM(J,6)+HH(J)*HH(6)         

 21
CONTINUE

 29
CONTINUE

         DO 23 I=1,5       

         DO 23 J=1,5        

         UM(I,J)=UM(J,I)       

 23
CONTINUE

         SSOM(1)=FLOAT(JJ)        

         CALL RSLIN(5,1,JJ,5,SSOM,UM,UUM,UUUM,6)       

         DM=UM(1,1)*UM(3,1)-UM(2,1)**2       

         XX=(UM(2,1)*UM(5,1)-UM(3,1)*UM(4,1))/DM         

         YY=(UM(4,1)*UM(2,1)-UM(1,1)*UM(5,1))/DM         

 
XXG=XX+XG

 
YYG=YY+YG

         CH=UM(4,1)*XX+UM(5,1)*YY-1.       

         HT=-CH            

 
TX=UM(3,1)-UM(1,1)

 
TY=DSQRT(TX**2+4.*UM(2,1)**2)

 
TZ=(TX+TY)/(2.*UM(2,1))

 
AL=DATAN(TZ)

 
AP=UM(1,1)*DCOS(AL)**2+2.*UM(2,1)*DCOS(AL)*DSIN(AL)


1+UM(3,1)*DSIN(AL)**2

 
BP=UM(1,1)*DSIN(AL)**2-2.*UM(2,1)*DCOS(AL)*DSIN(AL)


1+UM(3,1)*DCOS(AL)**2

 
HTP=HT/AP

 
ZZZ=HTP

 
AX=SQRT(ZZZ)

 
HTP=HT/BP

 
ZZZ=HTP

 
BX=SQRT(ZZZ)

         ALT=AL/0.0174533          

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE RSLIN(N,M,NEQ,NINC,SSOM,AA,BB,CC,K)

 
DIMENSION SSOM(M)

 
DOUBLE PRECISION AA(N,K),BB(N,K),CC(K)

 
N1=N-1

 
M1=M+1

 
K1=K-1

 
DO 100 I=1,N

 
DO 100 J=1,K

 100
BB(I,J)=AA(I,J)

 
DO 3 L=1,N

 
IF(AA(1,1)) 4,5,4

 5
STOP

 4
DO 6 J=1,K1

 6
CC(J)=AA(1,J+1)/AA(1,1)

 
CC(K)=1./AA(1,1)

 
DO 7 I=1,N1

 
DO 8 J=1,K1

 8
AA(I,J)=AA(I+1,J+1)-AA(I+1,1)*CC(J)

 7
AA(I,K)=-AA(I+1,1)*CC(K)

 
DO 3 J=1,K

 3
AA(N,J)=CC(J)

 
RETURN

 
END

8. VXELLC
Contour elliptique > série de fichiers

A.Bijaoui - Janvier 1988 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Permet la determination des paramètres d'ajustement d'un contour avec une ellipse.Les points sont introduits interactivement sur la console graphique.Le programme est adapté à une série d'images par changement du numéro de l'objet. On utilise une table des fonds des images (obtenue par exemple avec VXFHS).

Application
Photométrie de galaxies

Mode

Interactif

Opération
Ajustement de contour

Entrées
Fichier image à nom composé, Fichier paramètre
Sorties
graphique, fichier spécial

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Wruseri,Rduserr,Wruserr,Wruserc

Graphique

Page,Ftplot,Cursif,Cloche,Text,Rectan,Simbol

Image


Lire, Ouvert, Liref

Fichier nume.
Pardi1,Fnom

Special

Elli2,Rslin

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les valeurs des fonds

2. Nom du fichier spécial contenant les résultats

3. Niveau de l'isophote à visualiser (au dessus du fond)

4. Paramètres du nom des fichiers (lettre, extension, premier et dernier numéro)

5. Pointés avec le réticule des points du contour.

· Pour arrêter la série de pointés, tapez return

· La machine refait un ajustement tant qu'on n’a pas fait return dés le premier pointé. Seul le dernier ajustement est conservé dans le fichier résultant.

Sorties et résultats
1. Tracé des isophotes de l'ensemble des fichiers

2. Valeurs des paramètres de chaque ajustement imprimés et listés

3. Tracé de l'ajustement sur le graphique

4. Ecriture des paramètres dans un fichier écrit en formatté. Pour chaque objet on a :

a. Le numéro (i6)

b. Les coordonnées du centre (2f10.4)

c. Le grand axe et le petit axe (2f8.3)

d. l'orientation de l'ellipse en degré(f8.3)

c a.bijaoui m.khouchane 25-mai-84

c
vxellc determination des contours elliptiques pour une serie

c
de fichiers images

C     Programme de tracé d'isophotes : BDELLA  6-MAY-1976        


LOGICAL*1 IC,IFIN,D,F,Z,ZERO


INTEGER*2 IND1(1024),IND2(1024),ID(5),JK(4)


INTEGER*2 XMAXI, YMAXI, HOLD(10)

C

C

Include le fichier de COMMON's


INCLUDE 'BIBLI:[STII]COMMON.FOR'

C


DATA IFIN/46/,Z/90/,D/68/,F/70/,ZERO/0/


DATA PROGNAM /'VXELLC'/


DATA XMAXI, YMAXI /700, 700/


DIMENSION XXX(40),YYY(40)


DIMENSION XX(99),YY(99)


Real*4 fond(999)


character*4 lettre


character*3 iext


CHARACTER*26 NMFIC,FICPO,FICT


dessin=.true.


CALL DEBUT(nr, la , itek , kb)


LU=1


LU3=3


Call Wruserc('Fichier des fonds')


call ouvert(filein,lu,l,num,i,i,x,y,nr,idum)


call liref(1,num,1,NUM,1,fond,lu,idum)


close(lu1)


CALL RDUSERC('FICHIER DES RESULTATS','NO',1,FICT,NCAR)


OPEN(UNIT=LU3,FILE=FICT,STATUS='NEW')


CALL RDUSERR('NIVEAU DE L''ISOPHOTE VISUALISEE','NO',1,


1D0,IDUM)


CALL WRUSERR(' NIVEAU :',D0,1)


CALL FNOM(LETTRE,IEXT,NUM1,NUM2,)

        DO NUM=NUM1,NUM2

        CALL PARDI1(LU,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,LETTRE,IEXT,NUM)


GX=700./(FLOAT(NPL)*ABS(FLOAT(IDX)))


GY=700./(FLOAT(NL)*ABS(FLOAT(IDY)))


G=AMIN1(GX,GY)

        ID0=IFIX(200.*(D0+fond(num)))


TDX=ABS(FLOAT(IDX))*GX


TDY=TDX


HOLD(1)=NUM


CALL WRUSERI('OBJET',HOLD,1)


WRITE(STRING,415) 

415
FORMAT('COORDONNEES DU CENTRE-GRAND ET PETIT AXES 


1 ET ORIENTATION DU GRAND AXE')


if(num.eq.num1) call wruserc(string)


IPASX=1


IPASY=1


itest=0

C PASSAGE EN MODE BUFFERED POUR FTPLOT



CALL PAGE

1275
CONTINUE


BUFFERED=.TRUE.


NLG1=NL-1


NM11=NPL-1


CALL LIRE(1,NPL,1,Npl,1,IND1,LU,IP)


DO 25 IY=1,NLG1


NLI=1+IY*IPASY


CALL LIRE(nlI,NPL,1,NPL,IPASX,IND2,LU,IP)


DO 20 IX=1,NM11


ID(1)=IND1(IX)-ID0


ID(2)=IND1(IX+1)-ID0


ID(4)=IND2(IX)-ID0


ID(3)=IND2(IX+1)-ID0


ID(5)=ID(1)


IDMI=MIN0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))


IDMA=MAX0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))


IF(IDMA.LT.0.OR.IDMI.GT.0) GO TO 20


IDT=0


DO 30 K=1,4


JK(K)=0


P=FLOAT(IDT-ID(K))*FLOAT(IDT-ID(K+1))


IF(P.LE.0.) JK(K)=1


IF(P.EQ.0..AND.ID(K).EQ.ID(K+1)) JK(K)=2

30    CONTINUE


MIJ=MIN0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))


IF(MIJ.EQ.1) GO TO 1000


DO 31 K=1,4


IF(JK(K).EQ.1) K2=K

31    CONTINUE


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


K3=K2-1


IF(ID(K2).EQ.IDT) K3=K2-2


DO 32 K=1,K3


IF(JK(K).EQ.1) K2=K

32    CONTINUE


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)


GO TO 22

1000  MAJ=MAX0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))


IF(MAJ.NE.2) GO TO 1001


K2=0


DO 330 K=1,4


P=FLOAT(ID(K+1)-IDT)*FLOAT(ID(K)-IDT)


IF(P.LT.0) K2=K

330   CONTINUE


IF(K2.EQ.0) GO TO 1002


CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


K4=K2+1


K3=MOD(K4,4)+1


U=FLOAT(IDT-ID(K2))/FLOAT(ID(K2+1)-ID(K2))


K1=K3/2


IK1=MOD(K1,2)


IK2=MOD(K3,2)


IF(IK2) 331,331,332

332   X0=U+IK1-2.*U*IK1


X0=1.-X0


Y0=IK1


GO TO 333

331   X0=IK1


Y0=-U-IK1+2*U*IK1+1.


Y0=1.-Y0

333   ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


DO 334 L=1,2


K0=K3/2


K0=MOD(K0,2)


X0=K0


Y0=(K3-1)/2


ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

334   K3=MOD(K3,4)+1


GO TO 22

1002  K2=5


DO 335 K=2,4


IF(ID(K).NE.IDT) K2=K

335   CONTINUE


DO 336 L=1,2


K3=K2-1


K4=K3/2


X0=MOD(K4,2)


Y0=(K3-1)/2


ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX


ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY


CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

336   K2=MOD(K2,4)+2


GO TO 22

1001
DK=FLOAT(ID(1)-IDT)*FLOAT(ID(3)-ID(4)-ID(2)+ID(1))-

 
1 FLOAT(ID(1)-ID(2))*FLOAT(ID(1)-ID(4))


K=0


IF(DK.LT.0) K=1


CALL TRAC(1,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


CALL TRAC(2+2*K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)


CALL TRAC(3-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)


CALL TRAC(4-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

22    CONTINUE

20    CONTINUE


DO 26 IPL=1,Npl

26    IND1(IPL)=IND2(IPL)

25    CONTINUE


ITX=NM11*TDX


ITY=NLG1*TDY


IHOLDX=ITX


IHOLDY=ITY

C VIDANGE EVENTUEL DU BUFFER


CALL FTPLOT (999, 0, 0)

C ET REPASSAGE EN MODE NORMAL


BUFFERED=.FALSE.


CALL RECTAN (0,0,ITX,ITY)

C--------------------------Nom du fichier


POSX=XMAXI+20


POSY=YMAXI-20


LENGTH=40


ENCODE (LENGTH, 410, LINE) lettre,num,iext

410   FORMAT (A,i5,a)


CALL TEXT(LENGTH, VER, LINE, POSX, POSY, MEDIUM_SIZE)


ENCODE (LENGTH, 406, LINE) D0

C------------------------------Seuil de densite

406   FORMAT ('SEUIL:',F6.2)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-340


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------------Fin d'ecriture de textes


NE=0

C600   CALL CLOCHE

600
CONTINUE 


CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


if(ic.le.32) goto 600


IF(IC.EQ.IFIN) GO TO 610


NE=NE+1


CALL SIMBOL (6, 2, ITX, ITY)

 
PLX=FLOAT(ITX)/(GX*IABS(IDX))+1

 
PLY=FLOAT(ITY)/(GY*IABS(IDY))+1

 
XX(NE)=PLX

 
YY(NE)=PLY

 
GO TO 600

 610
CONTINUE

 
IF(NE.EQ.0) GO TO 1245

 
CALL ELLI2(NE,XX,YY,AX,BX,AL,XC,YC,IDX,IDY,XD,YD)


ITEST=1


WRITE(STRING,421) XC,YC,AX,BX,AL


CALL WRUSERC(STRING)

421
FORMAT(2F10.4,2F8.3,F8.3)


XC=XC*1000.


YC=YC*1000.


AX=AX*1000.


BX=BX*1000.

 
AL=AL*0.0174533


call page

 
J=0

 
DO 371 I=1,20

 
XP=(I-10)*AX/11.

 
YP=SQRT(BX**2-BX**2*XP**2/AX**2)

 
J=J+1

 
XXX(J)=XC+XP*COS(AL)-YP*SIN(AL)

 
YYY(J)=YC+XP*SIN(AL)+YP*COS(AL)

 
YP=-SQRT(BX**2-BX**2*XP**2/AX**2)

 
J=J+1

 
XXX(J)=XC+XP*COS(AL)-YP*SIN(AL)

 
YYY(J)=YC+XP*SIN(AL)+YP*COS(AL)

 371
CONTINUE

 
DO 372 I=1,40

 
TTX=1+(XXX(I)-XD)/FLOAT(IDX)

 
TTY=1.+(YYY(I)-YD)/FLOAT(IDY)

 
TX=(TTX-NPL1)*GX*IABS(IDX)

 
TY=(TTY-NL1)*GY*IABS(IDY)

 
ITX=TX

 
ITY=TY

 
CALL FTPLOT(I-1,ITX,ITY)

 372
CONTINUE


goto 1275

1245
IF(ITEST.EQ.0) GOto 10


XC=XC/1000.


YC=YC/1000.


AX=AX/1000.


BX=BX/1000.


AL=AL/0.0174533


if(bx.gt.ax) then


  if(al.le.0) then


    al=al+90


  else


    al=al-90


  endif


  cx=ax


  ax=bx


  bx=cx


endif


WRITE(LU3,434) NUM,XC,YC,AX,BX,AL

434
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)

10
CONTINUE

        ENDDO


CALL CLOSE (LU)


CALL CLOSE(LU3)



CALL LAFIN


END

         SUBROUTINE ELLI2(JJ,X,Y,AX,BX,ALT,XXG,YYG,IDX,IDY,XD,YD)         

 
DOUBLE PRECISION UM(5,6),UUM(5,6),UUUM(6)       

 
DOUBLE PRECISION DM,CH,HT,AP,BP

 
DOUBLE PRECISION TX,TY,TZ,AL,HTP

         DIMENSION HH(6),SSOM(1)         

         DIMENSION X(99),Y(99)             

 
DIMENSION X1(99),Y1(99)

         DO 25 I=1,5                    

 
DO 26 J=1,6

 26
UM(I,J)=0.

 25
CONTINUE

 
XG=0.

 
YG=0.

         DO 20 I=1,JJ        

 
X1(I)=((X(I)-1.)*FLOAT(IDX)+XD)/1000.

 
Y1(I)=((Y(I)-1.)*FLOAT(IDY)+YD)/1000.

 
XG=XG+X1(I)

 20
YG=YG+Y1(I)

 
XG=XG/FLOAT(JJ)

 
YG=YG/FLOAT(JJ)

 
DO 29 I=1,JJ

 
X1(I)=X1(I)-XG

 
Y1(I)=Y1(I)-YG

         HH(1)=X1(I)**2            

         HH(2)=2.*X1(I)*Y1(I)       

         HH(3)=Y1(I)**2       

         HH(4)=2.*X1(I)        

         HH(5)=2.*Y1(I)        

 
HH(6)=1.

         DO 21 J=1,5         

 
DO 22 K=1,J

 
UM(J,K)=UM(J,K)+HH(J)*HH(K)        

 22
CONTINUE

         UM(J,6)=UM(J,6)+HH(J)*HH(6)         

 21
CONTINUE

 29
CONTINUE

         DO 23 I=1,5       

         DO 23 J=1,5        

         UM(I,J)=UM(J,I)       

 23
CONTINUE

         SSOM(1)=FLOAT(JJ)        

         CALL RSLIN(5,1,JJ,5,SSOM,UM,UUM,UUUM,6)       

         DM=UM(1,1)*UM(3,1)-UM(2,1)**2       

         XX=(UM(2,1)*UM(5,1)-UM(3,1)*UM(4,1))/DM         

         YY=(UM(4,1)*UM(2,1)-UM(1,1)*UM(5,1))/DM         

 
XXG=XX+XG

 
YYG=YY+YG

         CH=UM(4,1)*XX+UM(5,1)*YY-1.       

         HT=-CH            

 
TX=UM(3,1)-UM(1,1)

 
TY=DSQRT(TX**2+4.*UM(2,1)**2)

 
TZ=(TX+TY)/(2.*UM(2,1))

 
AL=DATAN(TZ)

 
AP=UM(1,1)*DCOS(AL)**2+2.*UM(2,1)*DCOS(AL)*DSIN(AL)


1+UM(3,1)*DSIN(AL)**2

 
BP=UM(1,1)*DSIN(AL)**2-2.*UM(2,1)*DCOS(AL)*DSIN(AL)


1+UM(3,1)*DCOS(AL)**2

 
HTP=HT/AP

 
ZZZ=HTP

 
AX=SQRT(ZZZ)

 
HTP=HT/BP

 
ZZZ=HTP

 
BX=SQRT(ZZZ)

         ALT=AL/0.0174533          

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE RSLIN(N,M,NEQ,NINC,SSOM,AA,BB,CC,K)

 
DIMENSION SSOM(M)

 
DOUBLE PRECISION AA(N,K),BB(N,K),CC(K)

 
N1=N-1

 
M1=M+1

 
K1=K-1

 
DO 100 I=1,N

 
DO 100 J=1,K

 100
BB(I,J)=AA(I,J)

 
DO 3 L=1,N

 
IF(AA(1,1)) 4,5,4

 5
STOP

 4
DO 6 J=1,K1

 6
CC(J)=AA(1,J+1)/AA(1,1)

 
CC(K)=1./AA(1,1)

 
DO 7 I=1,N1

 
DO 8 J=1,K1

 8
AA(I,J)=AA(I+1,J+1)-AA(I+1,1)*CC(J)

 7
AA(I,K)=-AA(I+1,1)*CC(K)

 
DO 3 J=1,K

 3
AA(N,J)=CC(J)

 
RETURN

 
END

9. VXIDR

Intégration d'image > dans des cercles

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet d'integrer une image dans des couronnes circulaires, avec rejet éventuel de pixels trop éeloignés de la moyenne et calcul automatique du fond de ciel.

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie

Dimension
2-d


Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées
Fichier image


Sorties
Liste

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


Image


Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Option d'intégration avec une image dont les valeurs sont en logarithme d'eclairement

2. Fichier image de travail

3. Valeur du fond de ciel (0 par defaut)

4. Rayon maximum d'intégration en pixels (la demi ligne par defaut)

5. Abcisse du centre du cercle (le milieu de la ligne par defaut)

6. Ordonnée du centre (le milieu de la colonne par defaut)

7. Option de calcul du fond sur les 5 derniers cercles (pour l'itération suivante)

8. Option de nouvelle itération avec rejet des pixels ayant une valeur s'éloignant plus de 3 fois l'écart-type de mesure pour un rayon donné
Sorties et résultats
1. Intégrale dans chaque couronne

2. Profil moyen

3. écart-type pour chaque rayon

4. Intégrale dans chaque cercle concentrique

5. si itération intégrale dans chaque cercle après correction des pixels rejetés

6. Nouvelle valeur du fond de ciel

C
A.BIJAOUI 10 SEPTEMBRE 1982

C
10IDR1 INTEGRALE DE DENSITE DES CERCLES

c
adaptation vax ab 19 aout 1984


include 'bibli:[stii]common.for'


integer*2 mes(1024),long(513),is(513),lu1,il,npl,nl,npl1,npl2,ip


Integer*2 Ipx,Nk,Idx,Idy,Nread,La,Igou,Kb

 
real *4 RES(513),RES2(513),PROFIL(513),SIGMA(513)


character*26 ife


data prognam/'vxidr'/

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1


call rduseri(' pour integrer a partir des log e:1','de',1,iop,idum)


if(iop.eq.1) then


call wruserc('vous integrez a partir d''une image en log e')


else


call wruserc('vous integrez une image en eclairement')


endif

 100
CALL OUVERT(IFE,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NREAD,IP)

2020
call rduserr('valeur du fond de ciel','de',1,fond,idum)


call wruserr('valeur du fond de ciel',fond,1)


if(ibid.eq.3) goto 2050

2030
call rduseri('rayon maximum d''integration en pixels','de',1,nk,


1 idum)


if(nk.eq.0) nk=npl/2


call wruseri('rayon maximum d''integration en pixels',nk,1)


if(ibid.eq.2) goto 2050

2040
call rduserr('abcisse du centre en pixels','de',1,plc,idum)


if(plc.eq.0.) plc=npl/2.


call wruserr('abcisse du centre en pixels',plc,1)


call rduserr('ordonnee du centre en pixels','de',1,xlc,idum)


if(xlc.eq.0.) xlc=nl/2.


call wruserr('ordonnee du centre en pixels',xlc,1)

 
AL10=ALOG(10.0)


call rduseri('pour calculer le fond sur les 5 derniers cercles:1','de'


1,1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then


call wruserc('le fond est calcule sur les 5 derniers cercles')


endif

2050 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

 
ITEST=0

 1000
CONTINUE

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.


Ipx=1

 
DO 9 IL=NL1,NL2


call lire(il,npl,NPL1,NPL2,Ipx,MES,LU1,IP)

 
Y2=(FLOAT(IL)-XLC)**2

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2

 
X2=(FLOAT(IPL)-PLC)**2

 
X2=SQRT(X2+Y2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.-FOND

 
IF(IOP.EQ.1) Y=EXP(AL10*Y)

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 99

 
Q=0.3*ABS(Y-PROFIL(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K).and.sigma(k).ne.0.) GO TO 9

 99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE


call wruserc('integrales par couronne')


call wruserr('>>',res,nk)

 
DO 50 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROFIL(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
IF(IOF.eq.1) then

 
  NK4=NK-4

 
  S=0.


  do K=NK4,NK


    S=S+PROFIL(K)


  enddo


  s5=s/5.


  do k=1,nk


    Profil(k)=Profil(k)-s5


    res(k)=res(k)-s5*long(k)


    Res2(k)=Res2(k)-s5*s5*long(k)-2.*s5*res(k)


  enddo


  FOND=FOND+S/5.


  call wruserr('Valeur du fond:',fond,1)


endif


call wruserc('profil moyen')


call wruserr('>>',profil,nk)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-(PROFIL(K))**2)


if(sigma(k).lt.0.) sigma(k)=0.


sigma(k)=sqrt(sigma(k))

 51
CONTINUE


call wruserc('écart-type')


call wruserr('>>',sigma,nk)

 
DO 52 K=1,NK

 52
SIGMA(K)=SIGMA(K)*3.


do 40 k=2,NK

 40
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)


call wruserc('integration dans les cercles')


call wruserr('>>',res,nk)

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 1010

 
DO 41 K=1,NK

 41
RES(K)=PROFIL(K)*FLOAT(IS(K))

 
DO 42 K=2,NK

 42
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)


call wruserc('integrales dans les cercles corriges')


call wruserr('>>',res,nk)

1010
call rduseri('pour iterer le calcul:1','de',1,itest,idum)

 
IF(ITEST.NE.1) GO TO 1030

 
GO TO 1000

1030
call wrcons(' Pour changer de centre:              1')


call wrcons(' Pour changer de rayon:               2')


call wrcons(' Pour changer de fond:                3')


call wrcons(' De parametres sans changer d''image: 4')


call wrcons(' Pour changer de fichier:             5')


call wrcons(' Pour sortir:                    Return')


Call rduseri(' ','de',1,Ibid,Idum)


If(Ibid.eq.1) goto 2040


If(Ibid.eq.2) goto 2030


If(Ibid.eq.3.or.ibid.eq.4) goto 2020


CALL CLOSE(LU1)


call wrcons('fichier contenant le profil')


Nl=2


Ip=6666

 
CALL CREE(IFE,LU1,Nl,NK,IDX,IDY,0.,0.,NREAD,Ip)


Il=1

 
CALL ECRIF(Il,NK,PROFIL,LU1,Ip)

 
DO 781 IK=1,NK

 781
PROFIL(IK)=IS(IK)


Il=2

 
CALL ECRIF(Il,NK,PROFIL,LU1,Ip)

 
CALL CLOSE(LU1)


If(ibid.eq.5) goto 100

 
CALL laFIN

 
END

 
SUBROUTINE ECRIF(IL,NPL,AMES,LU,ID)

 
DIMENSION A(128),AMES(1)


Integer*2 Il,Npl,Lu,Id


Nvabloi=256


NVABLO=NVABLOI/2

 
NB=(NPL-1)/NVABLO+1


NV1=NVABLO-1


InD=1+(IL-1)*NB

 
DO 1 IB=1,NB

 
IPL2=IB*NVABLO

 
IPL1=IPL2-NV1

 
IF(IPL2.GT.NPL) IPL2=NPL

 
IPL3=IPL2-IPL1+1

 
DO 2 IPL=1,IPL3

 2
A(IPL)=AMES(IPL+IPL1-1)


ind=ind+1

 1
WRITE(LU'InD) A

 
RETURN

 
END

10. VXIDRC

Intégration d'image > dans des cercles

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1987


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet d'intégrer une image dans des couronnes circulaires, avec rejet éventuel de pixels trop éloignés de la moyenne et calcul automatique du fond de ciel. On tient compte des bords du champ, en éliminant les pixels hors d'un cercle donné.

Mots Clefs


Application
Photométrie

Dimension
2-d


Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées
Fichier image


Sorties
Liste, Fichier image

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


Image


Ouvert, Lire, Cree, Ecrif

Entrées nécessaires
1. Option d'intégration avec une image dont les valeurs sont en logarithme d'éclairement

2. Option de suppression des listes d'écriture.

3. Fichier image de travail

4. Abcisse du centre du cercle du champ (mm)

5. Ordonnée de ce centre (mm)

6. Rayon du cercle (en mm.)

7. Valeur du fond de ciel (0 par defaut)

8. Rayon maximum d'intégration en pixels (la demi ligne par défaut)

9. Abcisse du centre du cercle (le milieu de la ligne par défaut)

10. Ordonnée du centre (le milieu de la colonne par défaut)

11. Option de calcul du fond sur les 5 derniers cercles (pour l'itération suivante)

12. Option de nouvelle itération avec rejet des pixels ayant une valeur s'éloignant plus de 3 fois l'écart-type de mesure pour un rayon donné
13. Option de modification des paramètres:

a. Changement de centre de l'objet;

b. Changement de rayon d'intégration;

c. Changement du fond;

d. Tous les paramètres sauf l'image

14. Option d'écriture du profil;

15. Si Option Nom et Identification du fichier image résultant.

Sorties et résultats
1. Intégrale dans chaque couronne

2. Profil moyen

3. Écart-type pour chaque rayon

4. Intégrale dans chaque cercle concentrique

5. si itération intégrale dans chaque cercle après correction des pixels rejetés

6. Nouvelle valeur du fond de ciel

7. Si option fichier image en réels de 2 lignes contenant le profil et le nombre de pixels par couronne.

c
A.Bijaoui 17/12/87

c
VxIdrc permet de calculer le profil a l'interieur d'un cercle


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


integer*2 mes(2048),long(2048),is(2048)

 
real *4 RES(2048),RES2(2048),PROFIL(2048),SIGMA(2048)


character*26 ife


data prognam/'VXIDRC'/

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1


call rduseri(' pour integrer a partir des log e:1','de',1,iop,idum)


if(iop.eq.1) then


call wruserc('vous integrez a partir d''une image en log e')


else


call wruserc('vous integrez une image en eclairement')


endif


Call Rduseri('Pour supprimer les listes tapez 1','de',1,Ioecr,Idum)

 100
CALL OUVERT(IFE,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NREAD,IP)

        CALL RDUSERR('Abcisse du centre','NO',1,XC,IBID)

        CALL WRUSERR('Abcisse du centre',XC,1)

        CALL RDUSERR('Ordonnee du centre','NO',1,YC,IBID)

        CALL WRUSERR('Ordonnee du centre',YC,1)

        CALL RDUSERR('Rayon du cercle en mm','NO',1,RAYON,IBID)

        CALL WRUSERR('Rayon du cercle en mm',RAYON,1)

 
XC=XC*1000.

 
YC=YC*1000.


RAYON=RAYON*1000.


Xpc=(Xc-X)/float(Idx)+1.


Ypc=(Yc-Y)/float(Idy)+1.


Rpc2=Rayon*Rayon/(float(Idx)*float(idx))

2020
call rduserr('valeur du fond de ciel','de',1,fond,idum)


call wruserr('valeur du fond de ciel',fond,1)


if(ibid.eq.3) goto 2050

2030
call rduseri('rayon maximum d''integration en pixels','de',1,nk,


1 idum)


if(nk.eq.0) nk=npl/2


call wruseri('rayon maximum d''integration en pixels',nk,1)


if(ibid.eq.2) goto 2050

2040
call rduserr('abcisse du centre en pixels','de',1,plc,idum)


if(plc.eq.0.) plc=npl/2.


call wruserr('abcisse du centre en pixels',plc,1)


call rduserr('ordonnee du centre en pixels','de',1,xlc,idum)


if(xlc.eq.0.) xlc=nl/2.


call wruserr('ordonnee du centre en pixels',xlc,1)

 
AL10=ALOG(10.0)


call rduseri('pour calculer le fond sur les 5 derniers cercles:1','de'


1,1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then


call wruserc('le fond est calcule sur les 5 derniers cercles')


endif

2050 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

 
ITEST=0

 1000
CONTINUE

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2


call lire(il,npl,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)


  YY=(Il-Ypc)*(Il-Ypc)

 
Y2=(FLOAT(IL)-XLC)**2

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2


  XX=(Ipl-Xpc)*(Ipl-Xpc)+YY


  If(XX.Gt.Rpc2) goto 9

 
X2=(FLOAT(IPL)-PLC)**2

 
X2=SQRT(X2+Y2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.-FOND

 
IF(IOP.EQ.1) Y=EXP(AL10*Y)

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 99

 
Q=0.3*ABS(Y-PROFIL(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K).and.sigma(k).ne.0.) GO TO 9

 99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE


call wruserc('integrales par couronne')


If(ioecr.ne.1) call wruserr('>>',res,nk)

 
DO 50 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROFIL(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
IF(IOF.eq.1) then

 
  NK4=NK-4

 
  S=0.


  do K=NK4,NK


    S=S+PROFIL(K)


  enddo


  s5=s/5.


  do k=1,nk


    Profil(k)=Profil(k)-s5


    res(k)=res(k)-s5*long(k)


    Res2(k)=Res2(k)-s5*s5*long(k)-2.*s5*res(k)


  enddo


  FOND=FOND+S/5.


  call wruserr('Valeur du fond:',fond,1)


endif


call wruserc('profil moyen')


if(ioecr.ne.1) call wruserr('>>',profil,nk)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-(PROFIL(K))**2)


if(sigma(k).lt.0.) sigma(k)=0.


sigma(k)=sqrt(sigma(k))

 51
CONTINUE


call wruserc('écart-type')


if(ioecr.ne.1)call wruserr('>>',sigma,nk)

 
DO 52 K=1,NK

 52
SIGMA(K)=SIGMA(K)*3.


Res(1)=Res(1)


do 40 k=2,NK

 40
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)


call wruserc('integration dans les cercles')


if(ioecr.ne.1)call wruserr('>>',res,nk)

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 1010

 
DO 41 K=1,NK

 41
RES(K)=PROFIL(K)*FLOAT(IS(K))

 
DO 42 K=2,NK

 42
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)


call wruserc('integrales dans les cercles corriges')


if(ioecr.ne.1) call wruserr('>>',res,nk)

1010
call rduseri('pour iterer le calcul:1','de',1,itest,idum)

 
IF(ITEST.NE.1) GO TO 1030

 
GO TO 1000

1030
call wrcons(' Pour changer de centre:              1')


call wrcons(' Pour changer de rayon:               2')


call wrcons(' Pour changer de fond:                3')


call wrcons(' De parametres sans changer d''image: 4')


call wrcons(' Pour changer de fichier:             5')


call wrcons(' Pour sortir:                    Return')


Call rduseri(' ','de',1,Ibid,Idum)


If(Ibid.eq.1) goto 2040


If(Ibid.eq.2) goto 2030


If(Ibid.eq.3.or.ibid.eq.4) goto 2020


CALL CLOSE(LU1)


Call Rduseri('Pour Ecrire le profil sur fichier - Tapez 1',


1 'de',1,Isauv,Idum)


If(Isauv.eq.1) then


  Call Cree(FileOut,Lu1,2,Nk,Idx,0,0.,0.,Nread,6666)


  Call Ecrif(1,Nk,Profil,Lu1,Idum)


  Do Ik=1,Nk


    Profil(Ik)=Long(Ik)


  Enddo


  Call Ecrif(2,Nk,Profil,Lu1,Idum)


  Close(Lu1)


Endif


If(ibid.eq.5) goto 100

 
CALL laFIN

 
END

11. VXIDRE

Photométrie d'objets étendus > Calcul du profil

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

21 novembre 1987


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme permet de calculer le profil après une détermination de l'orientation et de l'allongement.

Mots Clefs


Application
Photométrie d'objets etendus


Dimension
2-d


Mode

Dialogue


Opération
Calcul du profil


Entrées
Fichier image, fichier catalogue


Sorties
Fichier image, fichier catalogue, fichier des rayons

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin, Close, 


Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Rduserc, 

Wruserc, 


Image


Ouvert, Lire, Cree, Ecrif, 


Catalogue

Nxyd, 


Special

Homogen, 

Entrées nécessaires
1. Ouverture du fichier image.

2. Valeur du fond de ciel.

3. Rayon maximun d'intégration en pixels.

4. Ouverture du fichier catalogue.

5. Nom du fichier image en sortie.

6. Nom du fichier catalogue en sortie.

7. Nom du fichier des rayons utiles en sortie.

8. Option pour calculer le fond sur les 5 derniers cercles.

9. Seuil de décision pour l'elimination.

10. Nombre d'itération.

11. Abscisse X0.

12. Ordonnée Y0.

13. Coefficient A.

14. Coefficiant B.

Sorties et résultats
1. Fichier image.

2. Fichier catalogue.

3. Fichier des rayons utiles.

4. MOUCHard.

c
A.BIJAOUI 20 11 87

c
Programme VXIDRE permet de calculer le profil apres

c
une determination de l'orientation et de l'allongement


integer*2 mes(1024),long(513),is(513),idx,idy,nl,npl

 
real *4 RES(513),RES2(513),PROFIL(513),SIGMA(513)


character*26 ife


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


data prognam/'VXIDRE'/

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1


lu2=2


lu3=3


lu4=10


lu5=11


CALL OUVERT(IFE,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NREAD,IP)


call rduserr('valeur du fond de ciel','de',1,fond,idum)


call wruserr('valeur du fond de ciel',fond,1)


call rduseri('rayon maximum d''integration en pixels','no',1,nk,idum)


call wruseri('rayon maximum d''integration en pixels',nk,1)


call NXYD(filein,LU2,NE,1)

 
CALL CREE(FILEOUT,LU3,Ne*2,NK,IDX,0,0.,0.,NR,6666)


call nxyd(fileout,lu4,ne,2)


Call Rduserc('Fichier des rayons utiles','no',1,FileIn,Idum)


Call Wruserc('Fichier des rayons utiles '//FileIn)


Open(Name=FileIn,Unit=Lu5,Status='Old')


call rduseri('pour calculer le fond sur les 5 derniers cercles:1','de'


1,1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then


call wruserc('le fond est calcule sur les 5 derniers cercles')


endif


call rduserr('seuil de décision pour l''elimination','de',1,seuil,idum)


if(seuil.eq.0.) seuil=5.


call wruserr('seuil de décision',seuil,1)


seuil=1./seuil


call rduseri('Nombre d''itération','de',1,Nloop,idum)


If(Nloop.eq.0) nloop=2


Call wruseri('Nombre d''itération',Nloop,1)

      WRITE(KB,610)

610   FORMAT('$ABCISSE X0:')

      READ(NRead,611) X0

611   FORMAT(F12.4)

      WRITE(KB,612)

612   FORMAT('$ORDONNEE Y0:')

      READ(NRead,611) Y0

      WRITE(KB,613)

613   FORMAT('$COEFFICIENT A:')

      READ(NRead,611) A


if(A.eq.0.) A=1.

      WRITE(KB,614)

614   FORMAT('$COEFFICIENT B:')

      READ(NRead,611) B

      WRITE(LA,615) X0,Y0,A,B

615   FORMAT(' X0:',F12.4,' Y0:',F12.4,' A:',F12.4,' B:',F12.4)


nobj=0


do 999 ie=1,ne


  ind2=8+ie


  read(lu2'ind2) nume,xe,ye,de


  Read(Lu5,*)N,IRU

      Xi=X0+A*XE-B*YE

      yi=Y0+B*XE+A*YE


  plc=(xi-xd)/float(idx)+1


type *,nume


if(plc.lt.2.) goto 999


if(plc.ge.float(npl)) goto 999


  xlc=(yi-yd)/float(idy)+1


if(xlc.lt.2.) goto 999


if(xlc.ge.float(nl)) goto 999


  nobj=nobj+1

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

c Determination de l'orientation


S0=0


Sc=0


Ss=0


Scc=0


Scs=0


Sss=0


Sig0=0


Sigc=0


Sigs=0


Do Il=Nl1,Nl2


  Call Lire(Il,Npl,Npl1,Npl2,1,Mes,lu1,Ip)


  YY=Il-Xlc


  Y2=YY*YY


  Do Ipl=Npl1,Npl2


    XX=Ipl-Plc


    Q=XX**XX+YY**YY


    K=Ifix(Sqrt(Q))+1


    If(K.eq.Iru) then


      S0=S0+1


      Z=Mes(Ipl-Npl1+1)/200.


      Sig0=Sig0+Z


      C2t=(XX*XX-YY*YY)/(XX*XX+YY*YY)


      S2t=2*XX*YY/(XX*XX+YY*YY)


      Sigc=SigC+Z*C2t


      SigS=SigS+Z*S2t


      Sc=Sc+C2t


      Ss=Ss+S2t


      Scc=Scc+C2t*C2t


      Scs=Scs+C2T*S2t


      Sss=Sss+S2t*S2t


    endif


  enddo


enddo


Am1=Scc*Sss-Scs*Scs


Am2=Ss*Scs-Sss*Sc


Am3=Sc*Scs-Scc*Ss


Am4=Sss*S0-Ss*Ss


Am5=Scc*S0-Sc*Sc


Am6=Ss*Sc-S0*Scs


Delta=S0*Am1+Sc*Am2+Ss*Am3


AA=(Sig0*Am1+Sigc*Am2+Sigs*Am3)/Delta


BB=(Sig0*Am2+Sigc*Am4+Sigs*Am6)/Delta


CC=(Sig0*Am3+Sigc*Am6+Sigs*Am5)/Delta


DD=Sqrt(BB*BB+CC*CC)


Theta2=Atan2d(CC,BB)


Theta=Theta2/2


Call Wruserr('Orientation: ',Theta,1)


Ct=cosd(theta)


St=sind(theta)

c  Calcul de l'elongation


El=1.1


Call Homogen(Npl,Nl1,Nl2,Npl1,Npl2,Lu1,Iru,El*0.9,Ct,St,H1)


Call Homogen(Npl,Nl1,Nl2,Npl1,Npl2,Lu1,Iru,El,Ct,St,H2)


Call Homogen(Npl,Nl1,Nl2,Npl1,Npl2,Lu1,Iru,El*1.1,Ct,St,H3)


Do while (H3.lt.H2)


  El=El*1.1


  H1=H2


  H2=H3


  Call Homogen(Npl,Nl1,Nl2,Npl1,Npl2,Lu1,Iru,El*1.1,Ct,St,H3)


Enddo


El=El*Pex(H1,H2,H3)


Call Wruserc('Elongation',El,1)

c Boucle du calcul du profil


do loop=1,Nloop

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2


call lire(il,npl,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)


  YY=Il-Xlc


  Y2=YY*YY


  YYC=YY*Ct


  YYS=YY*St


  Do 9 Ipl=Npl1,Npl2


    XX=Ipl-Plc


    XXC=XX*Ct


    XXS=XX*St


    x2=(XXC+YYS)*(XXC+YYS)+(YYC-XXS)*(YYC-XXS)*el*el


    x2=sqrt(x2)+1

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.-FOND

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(loop.eq.1) GO TO 99

 
Q=seuil*ABS(Y-PROFIL(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K).and.sigma(k).ne.0.) goto 9

99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE

 
DO 50 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROFIL(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
IF(IOF.eq.1) then

 
  NK4=NK-4

 
  S=0.


  do K=NK4,NK


    S=S+PROFIL(K)


  enddo


  s5=s/5.


  do k=1,nk


    Profil(k)=Profil(k)-s5


    res(k)=res(k)-s5*long(k)


    Res2(k)=Res2(k)-s5*s5*long(k)-2.*s5*res(k)


  enddo


  FOND=FOND+S/5.


endif

c
call wruserr('>>',profil,nk)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-(PROFIL(K))**2)


if(sigma(k).lt.0.) sigma(k)=0.


sigma(k)=sqrt(sigma(k))

 51
CONTINUE

c
call wruserr('sigma',sigma,nk)


enddo

1020
Ie1=nobj*2-1


CALL ECRIF(Ie1,NK,PROFil,LU3,IND3)


sres=0.

 
DO 41 K=1,NK

 41
sRES=sres+PROFIL(K)*FLOAT(IS(K))


write(lu4'(8+nobj)) nume,xi,yi,sres

 
DO 16 I=1,NK

 16
PROFil(I)=IS(I)


Ie1=Ie1+1


CALL ECRIF(Ie1,NK,PROFil,LU3,IND3)

999
continue


write(lu4'6)nobj,0.,0.,0.


close(lu4)


close(lu3)


close(lu2)


CALL CLOSE(LU1)

 
CALL laFIN

 
END

 
FUNCTION PEX(Y1,Y2,Y3)

 
A=ALOG(0.9)

 
B=ALOG(1.1)

 
X=(B**2*(Y1-Y2)+A**2*(Y2-Y3))/(A*(Y2-Y3)+B*(Y1-Y2))

 
X=X/2.

 
PEX=EXP(X)

 
RETURN

 
END


SubRoutine Homogen(Npl,Nl1,Nl2,Npl1,Npl2,Lu1,Iru,El,Ct,St,H)


Integer*2 Mes(1024)


S0=0


S1=0


S2=0


Axa2=Iru*Iru*El


Axi2=Iru*Iry/El


Do Il=Nl1,Nl2


  Call Lire(Il,Npl,Npl1,Npl2,1,Mes,lu1,Ip)


  YY=Il-Xlc


  Y2=YY*YY


  YYC=YY*Ct


  YYS=YY*St


  Do Ipl=Npl1,Npl2


    XX=Ipl-Plc


    XXC=XX*Ct


    XXS=XX*St


    Q=((XXC+YYS)*(XXC+YYS)/Axa2)+((YYC-XXS)*(YYC-XXS)/Axi2)


    K=Ifix(Sqrt(Q))


    If(K.eq.1) then


      S0=S0+1


      Z=Mes(Ipl-Npl1+1)/200.


      S1=S1+Z


      S2=S2+Z*Z


    endif


  enddo


enddo


Z=S1/S0


H=S2/S0-Z*Z


Return


end

12. VXIDE

Intégration d'image > dans des ellipses

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet d'intégrer une image dans des couronnes elliptiques, avec rejet eventuel de pixels trop eloignés de la moyenne et calcul automatique du fond de ciel. A la fin des itérations on sort un fichier image en réeels contenant le profil et le nombre de pixels par grand axe

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie

Dimension
2-d


Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées
Fichier image


Sorties
Liste, fichier image en réels

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


Image


Cree, Ecrif, Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Option d'intégration avec une image dont les valeurs sont en logarithme d'éclairement

2. Fichier image de travail

3. Valeur du fond de ciel (0 par défaut)

4. Rayon maximum d'intégration en pixels (la demi ligne par défaut)

5. Abscisse du centre de l'ellipse (le milieu de la ligne par défaut)

6. Ordonnée du centre (le milieu de la colonne par défaut)

7. Option de calcul du fond sur les 5 dernières ellipses (pour l'itération suivante)

8. Elongation des ellipses (grand axe/petit axe)

9. Orientation du grand axe

10. Option de nouvelle itération avec rejet des pixels ayant une valeur s'éloignant plus de 3 fois l'écart-type de mesure pour un rayon donné
11. Nom et identification du fichier image (en réels) de sortie, contenant le profil radial et le nombre de pixels par couronne elliptique

Sorties et résultats
1. Intégrale dans chaque couronne

2. Profil moyen

3. Écart-type pour chaque rayon

4. Intégrale dans chaque ellipse concentrique

5. Si itération intégrale dans chaque ellipse apres correction des pixels rejetés

6. Nouvelle valeur du fond de ciel

7. Fichier image en réels contenant le profil radial et le nombre de pixels par couronne elliptique

C
A.BIJAOUI 10 SEPTEMBRE 1982

C
10IDE1 INTEGRALE DE DENSITE DANS DES ELLIPSES

c
adaptation vax ab 19 aout 1984


include 'bibli:[stii]common.for'


integer*2 mes(1024),long(150),is(150)


character*26 ife


data prognam/'vxide'/

 
real*4 RES(150),RES2(150),PROFIL(150),SIGMA(150)

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1

 
LU2=2


call rduseri(' pour integrer a partir des log e:1','de',1,iop,idum)


if(iop.eq.1) then


call wruserc('vous integrez a partir d''une image en log e')


else


call wruserc('vous integrez une image en eclairement')


endif

 100
CALL OUVERT(IFE,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NREAD,IP)


call rduserr('valeur du fond de ciel','de',1,fond,idum)


call wruserr('valeur du fond de ciel',fond,1)


call rduseri('rayon maximum d''integration en pixels','de',1,nk,idum)


if(nk.eq.0) nk=npl/2


call wruseri('rayon maximum d''integration en pixels',nk,1)


call rduserr('abcisse du centre en pixels','de',1,plc,idum)


if(plc.eq.0.) plc=npl/2.


call wruserr('abcisse du centre en pixels',plc,1)


call rduserr('ordonnee du centre en pixels','de',1,xlc,idum)


if(xlc.eq.0.) xlc=nl/2.


call wruserr('ordonnee du centre en pixels',xlc,1)

 
AL10=ALOG(10.0)


call rduseri('pour calculer le fond sur les 5 derniers ellipses:1','de'


1,1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then


call wruserc('le fond est calcule sur les 5 derniers ellipses')


endif


call rduserr('elongation de l''ellipse','de',1,el,idum)


if(idum.eq.0.) el=1.


call wruserr('elongation de l''ellipse',el,1)


call rduserr('orientation du grand axe en degre','de',1,theta,idum)


call wruserr('orientation du grand axe en degre',theta,1)

 
EL=EL*EL

 
THETA=THETA*3.1415919/180.

 
CT=COS(THETA)

 
ST=SIN(THETA)

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK


if(nl1.lt.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

 
ITEST=0

 1000
CONTINUE

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2

 
CALL LIRE(IL,NPL,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)

 
YY=FLOAT(IL)-XLC

 
YYS=YY*ST

 
YYC=YY*CT

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2

 
XX=FLOAT(IPL)-PLC

 
XXS=XX*ST

 
XXC=XX*CT

 
X2=(XXC+YYS)*(XXC+YYS)+EL*(YYC-XXS)*(YYC-XXS)

 
X2=SQRT(X2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.-FOND

 
IF(IOP.EQ.1) Y=EXP(AL10*Y)


is(k)=is(k)+1

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 99

 
Q=0.4*ABS(Y-PROFIL(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K).and.sigma(k).ne.0.) GO TO 9

 99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE


call wruserc('integrales par couronne')


call wruserr('>>',res,nk)

 
DO 50 K=1,NK

 
PROFIL(K)=0.

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROFIL(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE


call wruserc('profil moyen')


call wruserr('>>',profil,nk)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=SQRT(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-PROFIL(K)**2)

 51
CONTINUE


call wruserc('écart-type')


call wruserr('>>',sigma,nk)

 
DO 52 K=1,NK

 52
SIGMA(K)=SIGMA(K)*3.


do 40 k=1,NK

 40
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)


call wruserc('integration dans les ellipses')


call wruserr('>>',res,nk)

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 1010

 
DO 41 K=1,NK

 41
RES(K)=PROFIL(K)*FLOAT(IS(K))

 
DO 42 K=2,NK

 42
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)


call wruserc('integrales dans les ellipses corriges')


call wruserr('>>',res,nk)

1010
call rduseri('pour iterer le calcul:1','de',1,itest,idum)


if(itest.ne.1) goto 1030


if(iof.ne.1) goto 1000


nk4=nk-4


s=0.


do k=nk4,nk


s=s+profil(k)


enddo


fond=fond+s/5.


call wruserr('nouvelle valeur du fond',fond,1)


go to 1000

1030
call wrcons('fichier contenant le profil')

 
CALL CREE(IFE,LU2,2,NK,IDX,IDY,0.,0.,NREAD,6666)

 
CALL ECRIF(1,NK,PROFIL,LU2,IND2)

 
DO 781 IK=1,NK

 781
PROFIL(IK)=IS(IK)

 
CALL ECRIF(2,NK,PROFIL,LU2,IND2)

 
CALL CLOSE(LU2)

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL laFIN

 
END

13. VXIDED

Intégration d'image > dans des ellipses

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet d'intégrer une image dans des couronnes elliptiques, avec rejet éventuel de pixels trop éloigné de la moyenne et calcul automatique du fond de ciel. On élimine les pixels appartenant à des zones préalablement déterminées avec le programme VXCACD. À la fin des itérations on sort un fichier image en réels contenant le profil et le nombre de pixels par grand axe.
Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie

Dimension
2-d


Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées
Fichier image


Sorties
Liste, fichier image en réels

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


Image


Cree, Ecrif, Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Option d'intégration avec une image dont les valeurs sont en logarithme d'éclairement

2. Fichier image de travail

3. Fichier image contenant les pixels à éliminer (créé par VXCACD)

4. Valeur du fond de ciel (0 par défaut)

5. Rayon maximum d'intégration en pixels (la demi ligne par défaut)

6. Abscisse du centre de l'ellipse (le milieu de la ligne par défaut)

7. Ordonnée du centre (le milieu de la colonne par défaut)

8. Option de calcul du fond sur les 5 dernières ellipses (pour l'itération suivante)

9. Elongation des ellipses (grand axe/petit axe)

10. Orientation du grand axe

11. Option de nouvelle itération avec rejet des pixels ayant une valeur s'éloignant plus de 3 fois de l'écart-type de mesure pour un rayon donné
12. Nom et identification du fichier image (en réels) de sortie, contenant le profil radial et le nombre de pixels par couronne elliptique

Sorties et résultats
1. Intégrale dans chaque couronne

2. Profil moyen

3. Écart-type pour chaque rayon

4. Intégrale dans chaque ellipse concentrique

5. Si itération intégrale dans chaque ellipse après correction des pixels rejetés

6. Nouvelle valeur du fond de ciel

7. Fichier image en réels contenant le profil radial et le nombre de pixels par couronne elliptique

C
A.BIJAOUI 10 SEPTEMBRE 1982

C
10IDE1 INTEGRALE DE DENSITE DANS DES ELLIPSES

c
adaptation vax ab 19 aout 1984

c
vxided permet de supprimer en outre des pixels en tenant compte

c
de zones déterminees interactivement avec vxcacd


include 'bibli:[stii]common.for'


integer*2 mes(1024),long(150),is(150),idom(1024,1024)


character*26 ife,ifd


data prognam/'vxided'/

 
real*4 RES(150),RES2(150),PROFIL(150),SIGMA(150)

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1

 
LU2=2


call rduseri(' pour integrer a partir des log e:1','de',1,iop,idum)


if(iop.eq.1) then


call wruserc('vous integrez a partir d''une image en log e')


else


call wruserc('vous integrez une image en eclairement')


endif

 100
CALL OUVERT(IFE,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NREAD,IP)


lu3=3


call wrcons('fichier contenant les zones')


call ouvert(ifd,lu3,nl,npl,idx,idx,x,y,nread,ip)


do il=1,nl



call lire(il,npl,1,npl,1,mes,lu3,ip)



do ipl=1,npl




idom(ipl,il)=mes(ipl)



enddo


enddo


close(lu3)


call rduserr('valeur du fond de ciel','de',1,fond,idum)


call wruserr('valeur du fond de ciel',fond,1)


call rduseri('rayon maximum d''integration en pixels','de',1,nk,idum)


if(nk.eq.0) nk=npl/2


call wruseri('rayon maximum d''integration en pixels',nk,1)


call rduserr('abcisse du centre en pixels','de',1,plc,idum)


if(plc.eq.0.) plc=npl/2.


call wruserr('abcisse du centre en pixels',plc,1)


call rduserr('ordonnee du centre en pixels','de',1,xlc,idum)


if(xlc.eq.0.) xlc=nl/2.


call wruserr('ordonnee du centre en pixels',xlc,1)

 
AL10=ALOG(10.0)


call rduseri('pour calculer le fond sur les 5 derniers ellipses:1','de'


1,1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then


call wruserc('le fond est calcule sur les 5 derniers ellipses')


endif


call rduserr('elongation de l''ellipse','de',1,el,idum)


if(idum.eq.0.) el=1.


call wruserr('elongation de l''ellipse',el,1)


call rduserr('orientation du grand axe en degre','de',1,theta,idum)


call wruserr('orientation du grand axe en degre',theta,1)

 
EL=EL*EL

 
THETA=THETA*3.1415919/180.

 
CT=COS(THETA)

 
ST=SIN(THETA)

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK


if(nl1.lt.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

 
ITEST=0

 1000
CONTINUE

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2

 
CALL LIRE(IL,NPL,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)

 
YY=FLOAT(IL)-XLC

 
YYS=YY*ST

 
YYC=YY*CT

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2


if(idom(ipl,il).ne.0) goto 9

 
XX=FLOAT(IPL)-PLC

 
XXS=XX*ST

 
XXC=XX*CT

 
X2=(XXC+YYS)*(XXC+YYS)+EL*(YYC-XXS)*(YYC-XXS)

 
X2=SQRT(X2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.-FOND

 
IF(IOP.EQ.1) Y=EXP(AL10*Y)


is(k)=is(k)+1

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 99

 
Q=0.4*ABS(Y-PROFIL(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K).and.sigma(k).ne.0.) GO TO 9

 99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE


call wruserc('integrales par couronne')


call wruserr('>>',res,nk)

 
DO 50 K=1,NK

 
PROFIL(K)=0.

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROFIL(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE


call wruserc('profil moyen')


call wruserr('>>',profil,nk)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=SQRT(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-PROFIL(K)**2)

 51
CONTINUE


call wruserc('écart-type')


call wruserr('>>',sigma,nk)

 
DO 52 K=1,NK

 52
SIGMA(K)=SIGMA(K)*3.


do 40 k=1,NK

 40
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)


call wruserc('integration dans les ellipses')


call wruserr('>>',res,nk)

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 1010

 
DO 41 K=1,NK

 41
RES(K)=PROFIL(K)*FLOAT(IS(K))

 
DO 42 K=2,NK

 42
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)


call wruserc('integrales dans les ellipses corriges')


call wruserr('>>',res,nk)

1010
call rduseri('pour iterer le calcul:1','de',1,itest,idum)


if(itest.ne.1) goto 1030


if(iof.ne.1) goto 1000


nk4=nk-4


s=0.


do k=nk4,nk


s=s+profil(k)


enddo


fond=fond+s/5.


call wruserr('nouvelle valeur du fond',fond,1)


go to 1000

1030
call wrcons('fichier contenant le profil')

 
CALL CREE(IFE,LU2,2,NK,IDX,IDY,0.,0.,NREAD,6666)

 
CALL ECRIF(1,NK,PROFIL,LU2,IND2)

 
DO 781 IK=1,NK

 781
PROFIL(IK)=IS(IK)

 
CALL ECRIF(2,NK,PROFIL,LU2,IND2)

 
CALL CLOSE(LU2)

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL laFIN

 
END

14. AMIDEA

Profil radial > Obtention iéerative

Origine

Auteur
A. BIJAOUI


Date

Décembre 1983


Laboratoire
Observatoire de Nice


Système
STII

But du programme

Détermine les profils photométriques des objets en intégrant dans les couronnes elliptiques par pas de 1 pixel.

Mots Clefs

Source
Quelconque


Application
Photométrie de sources etendues


Dimension
2-D


Mode

Dialogue



Operation
Integration-Statistique



Entrees
Fichier image


Sorties
Fichier image

Sous Programmes utilisés


Environnement
Debut,Lafin


Entree/Sortie
Rduseri,Wruseri,Rduserr,Wruserr,Rduserc,Wruserc


Image


Cree,Ecrif,Ouvert,Lire

Entrées nécessaires

1. Fichier image de travail

2. Fichier spécial contenant les paramètres des ellipses (AMELLA)

3. Grand axe maximum (pixels)

4. Nombre d'objets de travail

5. Nom et identification du fichier de sortie (en réels)

Sorties et resultats

1. Sur le mouchard valeur pour chaque objet


- des intégrales par couronnes


- du profil moyen


- de l'intégrale dans les ellipses


- de l'écart type par grand axe


- de l'intégrale dans les ellipses corrigées

2. On élimine les pixels dont les valeurs sont trop éloignéees de la moyenne)

3. Sur le fichier image en réels, on écrit deux lignes


- le profil radial corrigé

- le nombre de pixels de la couronne ellipse

C
A.BIJAOUI 5 AVRIL 1983

C
RTIDEA PERMET L'INTEGRATION DANS DES COURONNES ELLIPTIQUES

C
LES PARAMETRES DE L'ELLIPSES SONT PRIS DANS UN FICHIER

C
CREE PAR " RTELLA "


INCLUDE 'USER3:[STII.FORT]COMMON.FOR'

 
DIMENSION RES(150),LONG(150),RES2(150)

 
DIMENSION PROF(150),SIGMA(150),IS(150)


INTEGER*2 MES(1024)


DATA PROGNAM/'AMIDEA'/


CHARACTER*26 NMFIC,FICPO


INTEGER*2 HOLD(10)

 
CALL DEBUT(NR,IHH,KB,IHH,IG)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 100
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IND1)


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES "ELLA"','NO',1,NMFIC,IDUM)


OPEN (UNIT=LU3,FILE=NMFIC,STATUS='OLD')


CALL RDUSERI('GRAND AXE MAXIMUM','NO',1,NK,IDUM)


HOLD(1)=NK


CALL WRUSERI('GRAND AXE MAXIMUM',HOLD,1)


CALL RDUSERI('NOMBRE D''OBJETS ETUDIES','NO',1,NOBJ,IDUM)


HOLD(1)=NOBJ


CALL WRUSERI('NOMBRE D''OBJETS',HOLD,1)

 
CALL CREE(FILEOUT,LU2,NOBJ*2,NK*2,IDX,0,0.,0.,NR,IND2)

 
DO 10 IOBJ=1,NOBJ

 
READ(LU3,617) NUM,XXC,YYC,AX,BX,THETA

 617
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)


XXC=XXC*1000.


YYC=YYC*1000.

 
PLC=(XXC-XD)/FLOAT(IDX)+1

 
IF(PLC.LT.1) GO TO 10

 
IF(PLC.GT.NPL) GO TO 10

 
XLC=(YYC-YD)/FLOAT(IDY)+1

 
IF(XLC.LT.1) GO TO 10

 
IF(XLC.GT.NL) GO TO 10

 
EL=AX/BX

 
IF(EL.GE.1.) GO TO 15

 
AXX=AX

 
AX=BX

 
BX=AXX

 
THETA=THETA+90.

 15
CONTINUE

 
EL=EL*EL

 
THETA=THETA*3.1415919/180.

 
CT=COS(THETA)

 
ST=SIN(THETA)

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

 
ITEST=0

 1000
CONTINUE

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2

 
CALL LIRE(IL,NPL,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)

 
YY=FLOAT(IL)-XLC

 
YYS=YY*ST

 
YYC=YY*CT

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2

 
XX=FLOAT(IPL)-PLC

 
XXS=XX*ST

 
XXC=XX*CT

 
X2=(XXC+YYS)*(XXC+YYS)+EL*(YYC-XXS)*(YYC-XXS)

 
X2=SQRT(X2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 99

 
Q=ABS(Y-PROF(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K)) GO TO 9

 99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE


WRITE(STRING,645)

645
FORMAT(' INTEGRALES PAR COURONNES')


CALL WRUSERC(STRING)

 
WRITE(IHH,650) (RES(K),K=1,NK)

 650
FORMAT(1X,7E10.3)

 
DO 50 K=1,NK

 
PROF(K)=0.

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROF(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
WRITE(IHH,646)

 646
FORMAT(' PROF MOYEN:')

 
WRITE(IHH,650) (PROF(K),K=1,NK)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=SQRT(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-PROF(K)**2)

 51
CONTINUE

 
WRITE(IHH,647)

 647
FORMAT(' ECART-TYPE:')

 
WRITE(IHH,650) (SIGMA(K),K=1,NK)

 
DO 52 K=1,NK

 52
SIGMA(K)=SIGMA(K)*3.

 
WRITE(IHH,648)

 648
FORMAT(' INTEGRATION DANS LES ELLIPSES:')

 
DO 40 K=2,NK

 40
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)

 
WRITE(IHH,650) (RES(K),K=1,NK)

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 1010

 
DO 41 K=1,NK

 41
RES(K)=PROF(K)*FLOAT(IS(K))

 
DO 42 K=2,NK

 42
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)

 
WRITE(IHH,649)

 649
FORMAT(' INTEGRALES DANS LES ELLIPSES CORRIGEES:')

 
WRITE(IHH,650) (RES(K),K=1,NK)

 1010
CONTINUE

 
IF(ITEST.EQ.1) GO TO 1020

 
ITEST=1

 
GO TO 1000

1020
IOBJ1=IOBJ*2-1


CALL ECRIF(IOBJ1,NK,PROF,LU2,IND2)

 
DO 16 I=1,NK

 16
PROF(I)=IS(I)


IOBJ1=IOBJ1+1


CALL ECRIF (IOBJ1,NK,PROF,LU2,IND2)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL CLOSE(LU2)


CLOSE (UNIT=LU3)

 
CALL LAFIN

 
END

15. Vxidra

Profil Radial > série d'objets

But du programme

Permet de calculer pour un ensemble d'objets situés dans un fichier catalogue le profil radial à partir d'un fichier image. Une itération permet d'éliminer les pixels pour lesquels la valeur est trop éloignée de la moyenne. Le seuil de décision correspond au rapport entre le plus grand écart admis sur l'écart-type.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie

Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées
Fichier image, Fichier catalogue


Sorties
Fichier image en réels, Fichier catalogue

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr


Image


Cree, Ecrif, Ouvert, Lire


Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier Image à traiter

2. Valeur du fond de ciel

3. Rayon maximum d'intégration, en pixels

4. Fichier catalogue contenant la position des objets à traiter

5. Nom et Identification du fichier image en réels contenant les profils

6. Nom et identification du fichier catalogue résultant
7. option de calcul du fond avec les 5 derniers points du profil

8. seuil de décision pour le rejet d'un pixel

9. nombre d'itérations

10. coefficients x0, y0, a, b de la similitude entre le fichier catalogue et le fichier image

Sorties et résultats
1. Fichier image en réels contenant pour chaque objet mesuré le profil et le nombre de pixels par rayon

2. Fichier catalogue contenant le flux intégré
C
A.BIJAOUI 10 SEPTEMBRE 1982

C
vxidra INTEGRALE DE DENSITE DES CERCLES

c
adaptation vax ab 19 aout 1984


integer*2 mes(1024),long(513),is(513),idx,idy

 
real *4 RES(513),RES2(513),PROFIL(513),SIGMA(513)


character*26 ife


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


data prognam/'vxidra'/

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1


lu2=2


lu3=3


lu4=4


CALL OUVERT(IFE,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NREAD,IP)


call rduserr('valeur du fond de ciel','de',1,fond,idum)


call wruserr('valeur du fond de ciel',fond,1)


call rduseri('rayon maximum d''integration en pixels','no',1,nk,idum)


call wruseri('rayon maximum d''integration en pixels',nk,1)


call NXYD(filein,LU2,NE,1)

 
CALL CREE(FILEOUT,LU3,Ne*2,NK,IDX,0,0.,0.,NR,6666)


call nxyd(fileout,lu4,ne,2)


call rduseri('pour calculer le fond sur les 5 derniers cercles:1','de'


1,1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then


call wruserc('le fond est calcule sur les 5 derniers cercles')


endif


call rduserr('seuil de decision pour l''elimination','de',1,seuil,idum)


if(seuil.eq.0.) seuil=5.


call wruserr('seuil de decision',seuil,1)


seuil=1./seuil


call rduseri('Nombre d''iteration','de',1,Nloop,idum)


If(Nloop.eq.0) nloop=2


Call wruseri('Nombre d''iteration',Nloop,1)

      WRITE(KB,610)

610   FORMAT('$ABCISSE X0:')

      READ(NRead,611) X0

611   FORMAT(F12.4)

      WRITE(KB,612)

612   FORMAT('$ORDONNEE Y0:')

      READ(NRead,611) Y0

      WRITE(KB,613)

613   FORMAT('$COEFFICIENT A:')

      READ(NRead,611) A

      WRITE(KB,614)

614   FORMAT('$COEFFICIENT B:')

      READ(NRead,611) B

      WRITE(LA,615) X0,Y0,A,B

615   FORMAT(' X0:',F12.4,' Y0:',F12.4,' A:',F12.4,' B:',F12.4)


nobj=0


do 999 ie=1,ne


  ind2=8+ie


  read(lu2'ind2) nume,xe,ye,de

      Xi=X0+A*XE-B*YE

      yi=Y0+B*XE+A*YE


  plc=(xi-xd)/float(idx)+1


type *,nume


if(plc.lt.2.) goto 999


if(plc.ge.float(npl)) goto 999


  xlc=(yi-yd)/float(idy)+1


if(xlc.lt.2.) goto 999


if(xlc.ge.float(nl)) goto 999


  nobj=nobj+1

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL


do loop=1,Nloop

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2


call lire(il,npl,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)

 
Y2=(FLOAT(IL)-XLC)**2

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2

 
X2=(FLOAT(IPL)-PLC)**2

 
X2=SQRT(X2+Y2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.-FOND

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(loop.eq.1) GO TO 99

 
Q=seuil*ABS(Y-PROFIL(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K).and.sigma(k).ne.0.) goto 9

99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE

 
DO 50 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROFIL(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
IF(IOF.eq.1) then

 
  NK4=NK-4

 
  S=0.


  do K=NK4,NK


    S=S+PROFIL(K)


  enddo


  s5=s/5.


  do k=1,nk


    Profil(k)=Profil(k)-s5


    res(k)=res(k)-s5*long(k)


    Res2(k)=Res2(k)-s5*s5*long(k)-2.*s5*res(k)


  enddo


  FOND=FOND+S/5.


endif

c
call wruserr('>>',profil,nk)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-(PROFIL(K))**2)


if(sigma(k).lt.0.) sigma(k)=0.


sigma(k)=sqrt(sigma(k))

 51
CONTINUE

c
call wruserr('sigma',sigma,nk)


enddo

1020
Ie1=nobj*2-1


CALL ECRIF(Ie1,NK,PROFil,LU3,IND3)


sres=0.

 
DO 41 K=1,NK

 41
sRES=sres+PROFIL(K)*FLOAT(IS(K))


write(lu4'(8+nobj)) nume,xi,yi,sres

 
DO 16 I=1,NK

 16
PROFil(I)=IS(I)


Ie1=Ie1+1


CALL ECRIF(Ie1,NK,PROFil,LU3,IND3)

999
continue


write(lu4'6)nobj,0.,0.,0.


close(lu4)


close(lu3)


close(lu2)


CALL CLOSE(LU1)

 
CALL laFIN

 
END

16. Vxidrn

Profil Radial > série d'objets

But du programme

Permet de calculer pour un ensemble d'objets situés dans un fichier catalogue de déterminer le profil radial à partir d'une collection d'images. Une itération permet d'éliminer les pixels pour lesquels la valeur est trop éloignée de la moyenne. Le seuil de décision correspond au rapport entre le plus grand écart admis sur l'écart-type.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juillet 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie


Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées 
Collection d'images, Fichier catalogue


Sorties
Fichier image en réels, Fichier catalogue

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr


Image


Cree, Ecrif, Lire

Collection

Fnom, Pardi1


Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Rayon maximum d'intégration, en pixels

2. Fichier catalogue contenant la position des objets à traiter

3. Seuil de décision pour le rejet d'un pixel

4. Nombre d'itérations

5. Option de calcul du fond avec les 5 derniers points du profil

6. Collection d'images: Lettre, Numéros des premier et dernier fichiers, extension

7. Nom et Identification du fichier image en réels contenant les profils

Sorties et résultats
1. Fichier image en réels contenant pour chaque objet mesuré le profil et le nombre de pixels par rayon

C
A.BIJAOUI 10 SEPTEMBRE 1982

C
vxidrn INTEGRALE DE DENSITE DES CERCLES

c
pour collection d'images

c
15 Juillet 1985 (ab)


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


integer*2 mes(1024),long(513),is(513),idx,idy,nl,npl

 
real *4 RES(513),RES2(513),PROFIL(513),SIGMA(513)


character*26 ife


character*4 lettre


character*3 iext


data prognam/'vxidrn'/

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1


lu2=2


lu3=3


call rduseri('rayon maximum d''integration en pixels','de',1,nk,idum)


if(nk.eq.0) nk=npl/2


call wruseri('rayon maximum d''integration en pixels',nk,1)


call NXYD(filein,LU2,NE,1)


call rduserr('seuil de decision pour l''elimination','de',1,seuil,idum)


if(seuil.eq.0.) seuil=5.


call wruserr('seuil de decision',seuil,1)


seuil=1./seuil


call rduseri('Nombre d''iteration','de',1,Nloop,idum)


If(Nloop.eq.0) nloop=2


Call wruseri('Nombre d''iteration',Nloop,1)


call rduseri('pour calculer le fond sur les 5 derniers cercles:1','de'


1,1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then


call wruserc('le fond est calcule sur les 5 derniers cercles')


endif


call fnom(lettre,iext,num1,num2)


call pardi1(lu1,nl,npl,idx,idy,xd,yd,lettre,iext,num1)


close(lu1)

 
CALL CREE(FILEOUT,LU3,Ne*2,NK,IDX,0,0.,0.,NR,6666)


nobj=0


do 999 nume=num1,num2


call pardi1(lu1,nl,npl,idx,idy,xd,yd,lettre,iext,nume)


iobj=nume-num1+1


read(lu2'(8+iobj)) num,xxc,yyc,de

 
PLC=(XXC-XD)/FLOAT(IDX)+1

 
IF(PLC.LT.1) GO TO 999

 
IF(PLC.GT.NPL) GO TO 999

 
XLC=(YYC-YD)/FLOAT(IDY)+1

 
IF(XLC.LT.1) GO TO 999

 
IF(XLC.GT.NL) GO TO 999

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL


do loop=1,Nloop

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.


DO 9 IL=NL1,NL2


call lire(il,npl,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)

 
Y2=(FLOAT(IL)-XLC)**2

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2

 
X2=(FLOAT(IPL)-PLC)**2

 
X2=SQRT(X2+Y2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.-FOND

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(loop.eq.1) GO TO 99

 
Q=seuil*ABS(Y-PROFIL(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K).and.sigma(k).ne.0.) goto 9

99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE

 
DO 50 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROFIL(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
IF(IOF.eq.1) then

 
  NK4=NK-4

 
  S=0.


  do K=NK4,NK


    S=S+PROFIL(K)


  enddo


  s5=s/5.


  do k=1,nk


    Profil(k)=Profil(k)-s5


    res(k)=res(k)-s5*long(k)


    Res2(k)=Res2(k)-s5*s5*long(k)-2.*s5*res(k)


  enddo


  FOND=FOND+S/5.


endif

c
call wruserr('>>',profil,nk)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-(PROFIL(K))**2)


if(sigma(k).lt.0.) sigma(k)=0.


sigma(k)=sqrt(sigma(k))

 51
CONTINUE

c
call wruserr('sigma',sigma,nk)


enddo


nobj=nobj+1


Ie1=nobj*2-1


CALL ECRIF(Ie1,NK,PROFil,LU3,IND3)

 
DO 16 I=1,NK

 16
PROFil(I)=IS(I)


Ie1=Ie1+1


CALL ECRIF(Ie1,NK,PROFil,LU3,IND3)


close(lu1)

999
continue


close(lu3)


close(lu2)

 
CALL laFIN

 
END

17. VXIDEN

Profil radial > Obtention itérative

Origine


Auteur
A. BIJAOUI


Date

Déecembre 1983


Laboratoire
Observatoire de Nice


Système
STII

But du programme

Détermine les profils photométriques des objets en intégrant dans les couronnes elliptiques par pas de 1 pixel. Les objets éudiés sont sur differents fichiers images dont les noms different par un numéro.

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie de sources etendues


Dimension
2-D


Mode

Dialogue



Opération
Intégration-Statistique



Entrées
Fichier image


Sorties
Fichier image en réels

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,Wruseri,Rduserr,Wruserr,Rduserc,Wruserc


Image


Cree,Ecrif,lire


Fichier à num
Fnom,Pardi1

Entrées nécessaires
1. Fichier spécial contenant les paramètres des ellipses (vxellb)

2. Grand axe maximum (pixels)

3. Racine des fichiers (4 lettres maximum)

4. Extension des fichiers (3 lettres maximum)

5. Numéro du premier fichier

6. Numéro du dernier fichier

7. Nom et identification du fichier de sortie (en réels)

Sorties et résultats
1. Sur le mouchard valeur pour chaque objet


- des intégrales par couronnes


- du profil moyen


- de l'intégrale dans les ellipses


- de l’écart type par grand axe


- de l'intégrale dans les ellipses corrigées

On élimine les pixels dont les valeurs sont trop éloignées de la moyenne
2. Sur le fichier image en réels, on écrit deux lignes


- le profil radial corrigé

- le nombre de pixels de la couronne ellipse

c
a.bijaoui m.khouchane mai 1984

c
vxiden est associe aux fichiers a nom compose

C
A.BIJAOUI 5 AVRIL 1983

C
RTIDEA PERMET L'INTEGRATION DANS DES COURONNES ELLIPTIQUES

C
LES PARAMETRES DE L'ELLIPSES SONT PRIS DANS UN FICHIER

C
CREE PAR " RTELLA "


INCLUDE 'bibli:[stii]COMMON.FOR'

 
DIMENSION RES(150),LONG(150),RES2(150)

 
DIMENSION PROF(150),SIGMA(150),IS(150)


INTEGER*2 MES(1024)


DATA PROGNAM/'VXIDEN'/


CHARACTER*26 NMFIC,FICPO


character*4 lettre


character*3 iext


INTEGER*2 HOLD(10)

 
CALL DEBUT(NR,la,itek,kb)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES "ELLA"','NO',1,NMFIC,IDUM)


OPEN (UNIT=LU3,FILE=NMFIC,STATUS='OLD')


CALL RDUSERI('GRAND AXE MAXIMUM','NO',1,NK,IDUM)


HOLD(1)=NK


CALL WRUSERI('GRAND AXE MAXIMUM',HOLD,1)


call fnom(lettre,iext,num1,num2)


nobj=num2-num1+1


call pardi1(lu1,nl,npl,idx,idy,xd,yd,lettre,iext,num1)


close(lu1)

 
CALL CREE(FILEOUT,LU2,NOBJ*2,NK,IDX,0,0.,0.,NR,6666)


do nume=num1,num2


call pardi1(lu1,nl,npl,idx,idy,xd,yd,lettre,iext,nume)

c 
DO 10 IOBJ=1,NOBJ


iobj=nume-num1+1

 
READ(LU3,617) NUM,XXC,YYC,AX,BX,THETA

 617
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)


XXC=XXC*1000.


YYC=YYC*1000.

 
PLC=(XXC-XD)/FLOAT(IDX)+1

 
IF(PLC.LT.1) GO TO 10

 
IF(PLC.GT.NPL) GO TO 10

 
XLC=(YYC-YD)/FLOAT(IDY)+1

 
IF(XLC.LT.1) GO TO 10

 
IF(XLC.GT.NL) GO TO 10

 
EL=AX/BX

 
IF(EL.GE.1.) GO TO 15

 
AXX=AX

 
AX=BX

 
BX=AXX

 
THETA=THETA+90.

 15
CONTINUE

 
EL=EL*EL

 
THETA=THETA*3.1415919/180.

 
CT=COS(THETA)

 
ST=SIN(THETA)

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

 
ITEST=0

 1000
CONTINUE

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2

 
CALL LIRE(IL,NPL,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)

 
YY=FLOAT(IL)-XLC

 
YYS=YY*ST

 
YYC=YY*CT

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2

 
XX=FLOAT(IPL)-PLC

 
XXS=XX*ST

 
XXC=XX*CT

 
X2=(XXC+YYS)*(XXC+YYS)+EL*(YYC-XXS)*(YYC-XXS)

 
X2=SQRT(X2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 99

 
Q=ABS(Y-PROF(K))


if(q.gt.ssigma) goto 9

c 
IF(Q.GT.SIGMA(K)) GO TO 9

 99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE


WRITE(STRING,645)

645
FORMAT(' INTEGRALES PAR COURONNES')


CALL WRUSERC(STRING)

 
WRITE(la,650) (RES(K),K=1,NK)

 650
FORMAT(1X,7E10.3)

 
DO 50 K=1,NK

 
PROF(K)=0.

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROF(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
WRITE(la,646)

 646
FORMAT(' PROF MOYEN:')

 
WRITE(la,650) (PROF(K),K=1,NK)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=SQRT(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-PROF(K)**2)

 51
CONTINUE

 
WRITE(la,647)

 647
FORMAT(' ECART-TYPE:')

 
WRITE(la,650) (SIGMA(K),K=1,NK)


ssigma=0.


do ik=1,nk


  ssigma=ssigma+sigma(ik)


enddo


ssigma=3.*ssigma/float(ik)

c 
DO 52 K=1,NK

c 52
SIGMA(K)=SIGMA(K)*3.

 
WRITE(la,648)

 648
FORMAT(' INTEGRATION DANS LES ELLIPSES:')

 
DO 40 K=2,NK

 40
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)

 
WRITE(la,650) (RES(K),K=1,NK)

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 1010

 
DO 41 K=1,NK

 41
RES(K)=PROF(K)*FLOAT(IS(K))

 
DO 42 K=2,NK

 42
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)

 
WRITE(la,649)

 649
FORMAT(' INTEGRALES DANS LES ELLIPSES CORRIGEES:')

 
WRITE(la,650) (RES(K),K=1,NK)

 1010
CONTINUE

 
IF(ITEST.EQ.1) GO TO 1020

 
ITEST=1

 
GO TO 1000

1020
IOBJ1=IOBJ*2-1


CALL ECRIF(IOBJ1,NK,PROF,LU2,IND2)

 
DO 16 I=1,NK

 16
PROF(I)=IS(I)


IOBJ1=IOBJ1+1


CALL ECRIF (IOBJ1,NK,PROF,LU2,IND2)

 10
CONTINUE


enddo

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL CLOSE(LU2)


CLOSE (UNIT=LU3)

 
CALL LAFIN

 
END

18. Vxidrs

Profil Radial > série d'objets

But du programme

Permet de calculer pour un ensemble d'objets situés dans un fichier catalogue de déterminer le profil radial à partir d'un fichier image. Une itération permet d'éliminer les pixels pour lesquels la valeur est trop éloignée de la moyenne. Le seuil de décision correspond au rapport entre le plus grand écart admis sur l'écart-type. On écrit dans un fichier image en réel le profil radial de la dispersion  dans chaque couronne.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juin 1988


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie

Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées
Fichier image, Fichier catalogue


Sorties
Fichier image en réels, Fichier catalogue

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr


Image
Cree, Ecrif, Ouvert, Lire


Catalogue
Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier Image à traiter

2. Valeur du fond de ciel

3. Rayon maximum d'intégration, en pixels

4. Fichier catalogue contenant la position des objets à traiter

5. Nom et Identification du fichier image en réels contenant les profils

6. Nom et identification du fichier catalogue résultant
7. Nom et identification du fichier image en réels contenant les profils de la dispersion;

8. Option de calcul du fond avec les 5 derniers points du profil

9. Seuil de décision pour le rejet d'un pixel

10. Nombre d'itérations

11. Coefficients x0, y0, a, b de la similitude entre le fichier catalogue et le fichier image

Sorties et résultats
1. Fichier image en réels contenant pour chaque objet mesure le profil et le nombre de pixels par rayon

2. Fichier catalogue contenant le flux intégré
3. Fichier image en réels contenant pour chaque ligne les valeurs de la dispersion par couronne.

C
A.BIJAOUI 15 Juillet 1988

C
vxidrs INTEGRALE DE DENSITE DES CERCLES

c       Sortie de la dispersion des densites


integer*2 mes(1024),long(513),is(513),idx,idy

 
real *4 RES(513),RES2(513),PROFIL(513),SIGMA(513)


character*26 ife


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


data prognam/'VXIDRS'/

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,iGOU,kb)

 
LU1=1


lu2=2


lu3=3


lu4=4


Lu5=15


CALL OUVERT(IFE,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NREAD,IP)


call rduserr('valeur du fond de ciel','de',1,fond,idum)


call wruserr('valeur du fond de ciel',fond,1)


call rduseri('rayon maximum d''integration en pixels','no',1,nk,idum)


call wruseri('rayon maximum d''integration en pixels',nk,1)


call NXYD(filein,LU2,NE,1)

 
CALL CREE(FILEOUT,LU3,Ne*2,NK,IDX,0,0.,0.,NR,6666)


call nxyd(fileout,lu4,ne,2)


Call Wruserc('Fichier des dispersions')

 
CALL CREE(FILEOUT,LU5,Ne,NK,IDX,0,0.,0.,NR,6666)


call rduseri('pour calculer le fond sur les 5 derniers cercles:1','de'


1,1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then


call wruserc('le fond est calcule sur les 5 derniers cercles')


endif


call rduserr('seuil de decision pour l''elimination','de',1,seuil,idum)


if(seuil.eq.0.) seuil=5.


call wruserr('seuil de decision',seuil,1)


seuil=1./seuil


call rduseri('Nombre d''iteration','de',1,Nloop,idum)


If(Nloop.eq.0) nloop=2


Call wruseri('Nombre d''iteration',Nloop,1)

      WRITE(KB,610)

610   FORMAT('$ABCISSE X0:')

      READ(NRead,611) X0

611   FORMAT(F12.4)

      WRITE(KB,612)

612   FORMAT('$ORDONNEE Y0:')

      READ(NRead,611) Y0

      WRITE(KB,613)

613   FORMAT('$COEFFICIENT A:')

      READ(NRead,611) A


if(a.eq.0.) a=1.

      WRITE(KB,614)

614   FORMAT('$COEFFICIENT B:')

      READ(NRead,611) B

      WRITE(LA,615) X0,Y0,A,B

615   FORMAT(' X0:',F12.4,' Y0:',F12.4,' A:',F12.4,' B:',F12.4)


nobj=0


do 999 ie=1,ne


  ind2=8+ie


  read(lu2'ind2) nume,xe,ye,de

      Xi=X0+A*XE-B*YE

      yi=Y0+B*XE+A*YE


  plc=(xi-xd)/float(idx)+1


type *,nume


if(plc.lt.2.) goto 999


if(plc.ge.float(npl)) goto 999


  xlc=(yi-yd)/float(idy)+1


if(xlc.lt.2.) goto 999


if(xlc.ge.float(nl)) goto 999


  nobj=nobj+1

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL


do loop=1,Nloop

 
  DO K=1,NK

 
    IS(K)=0

 
    LONG(K)=0

 
    RES2(K)=0.


    RES(K)=0.


  enddo

 
  DO IL=NL1,NL2


    call lire(il,npl,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)


    Y2=(FLOAT(IL)-XLC)**2

 
    DO IPL=NPL1,NPL2

 
      X2=(FLOAT(IPL)-PLC)**2

 
      X2=SQRT(X2+Y2)

 
      K=IFIX(X2)+1

 
      IF(K.le.NK) then

 
        Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.-FOND

 
 
IS(K)=IS(K)+1

 

IF(loop.ne.1) then

 

  Q=seuil*ABS(Y-PROFIL(K))

 

  IF(Q.le.SIGMA(K).or.sigma(k).eq.0.) then


            LONG(K)=LONG(K)+1

 

    RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 

    RES(K)=RES(K)+Y



  endif



else


          LONG(K)=LONG(K)+1



  RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 

  RES(K)=RES(K)+Y



endif


      endif


    enddo


  enddo

 
  DO K=1,NK

 
    IF(LONG(K).ne.0) PROFIL(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))


  enddo

 
  IF(IOF.eq.1) then

 
    NK4=NK-4

 
    S=0.


    do K=NK4,NK


      S=S+PROFIL(K)


    enddo


    s5=s/5.


    do k=1,nk


      Profil(k)=Profil(k)-s5


      res(k)=res(k)-s5*long(k)


      Res2(k)=Res2(k)-s5*s5*long(k)-2.*s5*res(k)


    enddo


    FOND=FOND+S/5.


  endif

c
call wruserr('>>',profil,nk)

 
  DO K=1,NK

 
    IF(LONG(K).ne.0) then

 
      SIGMA(K)=(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-(PROFIL(K))**2)


      if(sigma(k).lt.0.) sigma(k)=0.


      sigma(k)=sqrt(sigma(k))


    endif


  enddo

c
call wruserr('sigma',sigma,nk)


enddo

1020
Ie1=nobj*2-1


CALL ECRIF(Ie1,NK,PROFil,LU3,IND3)


sres=0.

 
DO 41 K=1,NK

 41
sRES=sres+PROFIL(K)*FLOAT(IS(K))


write(lu4'(8+nobj)) nume,xi,yi,sres

 
DO 16 I=1,NK

 16
PROFil(I)=IS(I)


Ie1=Ie1+1


CALL ECRIF(Ie1,NK,PROFil,LU3,IND3)


Call Ecrif(nobj,Nk,Sigma,Lu5,Ibid)

999
continue


write(lu4'6)nobj,0.,0.,0.


close(lu4)


close(lu3)


close(lu2)


CLOSE(LU1)

 
CALL laFIN

 
END

19. VXIDEA

Profil Radial > série d'objets> Couronnes elliptiques

But du programme

Permet de calculer pour un ensemble d'objets situés dans un fichier catalogue de déterminer le profil radial à partir d'un fichier image.

On intègre dans des couronnes elliptiques. Les paramètres sont dans un fichier du type "ELLA". Une itération permet d'éliminer les pixels pour lesquels la valeur est trop éloignée de la moyenne. Le seuil de décision correspond au rapport entre le plus grand écart admis sur l'écart-type.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie

Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées
Fichier image, Fichier catalogue


Sorties
Fichier image en réels, Fichier catalogue

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr


Image


Cree, Ecrif, Ouvert, Lire


Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier Image à traiter

2. Fichier des paramètres "ELLA"

3. Grand axe maximum d'intégration, en pixels

4. Nonbre d'objets étudiés

5. Nom et Identification du fichier image en réels contenant les profils

6. Nom et identification du fichier catalogue résultant
7. Seuil de décision pour le rejet d'un pixel

8. Nombre d'itérations

Sorties et résultats
1. Fichier image en réels contenant pour chaque objet mesuré le profil et le nombre de pixels par couronne elliptique

2. Fichier catalogue contenant le flux intégré
C
A.BIJAOUI 5 AVRIL 1983

C
RTIDEA PERMET L'INTEGRATION DANS DES COURONNES ELLIPTIQUES

C
LES PARAMETRES DE L'ELLIPSES SONT PRIS DANS UN FICHIER

C
CREE PAR " RTELLA "


INCLUDE 'USER3:[STII.FORT]COMMON.FOR'

 
DIMENSION RES(150),LONG(150),RES2(150)

 
DIMENSION PROF(150),SIGMA(150),IS(150)


INTEGER*2 MES(1024)


DATA PROGNAM/'AMIDEA'/


CHARACTER*26 NMFIC,FICPO


INTEGER*2 HOLD(10)

 
CALL DEBUT(NR,IHH,KB,IHH,IG)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 100
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IND1)


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES "ELLA"','NO',1,NMFIC,IDUM)


OPEN (UNIT=LU3,FILE=NMFIC,STATUS='OLD')


CALL RDUSERI('GRAND AXE MAXIMUM','NO',1,NK,IDUM)


HOLD(1)=NK


CALL WRUSERI('GRAND AXE MAXIMUM',HOLD,1)


CALL RDUSERI('NOMBRE D''OBJETS ETUDIES','NO',1,NOBJ,IDUM)


HOLD(1)=NOBJ


CALL WRUSERI('NOMBRE D''OBJETS',HOLD,1)

 
CALL CREE(FILEOUT,LU2,NOBJ*2,NK*2,IDX,0,0.,0.,NR,IND2)

 
DO 10 IOBJ=1,NOBJ

 
READ(LU3,617) NUM,XXC,YYC,AX,BX,THETA

 617
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)


XXC=XXC*1000.


YYC=YYC*1000.

 
PLC=(XXC-XD)/FLOAT(IDX)+1

 
IF(PLC.LT.1) GO TO 10

 
IF(PLC.GT.NPL) GO TO 10

 
XLC=(YYC-YD)/FLOAT(IDY)+1

 
IF(XLC.LT.1) GO TO 10

 
IF(XLC.GT.NL) GO TO 10

 
EL=AX/BX

 
IF(EL.GE.1.) GO TO 15

 
AXX=AX

 
AX=BX

 
BX=AXX

 
THETA=THETA+90.

 15
CONTINUE

 
EL=EL*EL

 
THETA=THETA*3.1415919/180.

 
CT=COS(THETA)

 
ST=SIN(THETA)

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

 
ITEST=0

 1000
CONTINUE

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2

 
CALL LIRE(IL,NPL,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)

 
YY=FLOAT(IL)-XLC

 
YYS=YY*ST

 
YYC=YY*CT

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2

 
XX=FLOAT(IPL)-PLC

 
XXS=XX*ST

 
XXC=XX*CT

 
X2=(XXC+YYS)*(XXC+YYS)+EL*(YYC-XXS)*(YYC-XXS)

 
X2=SQRT(X2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 99

 
Q=ABS(Y-PROF(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K)) GO TO 9

 99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE


WRITE(STRING,645)

645
FORMAT(' INTEGRALES PAR COURONNES')


CALL WRUSERC(STRING)

 
WRITE(IHH,650) (RES(K),K=1,NK)

 650
FORMAT(1X,7E10.3)

 
DO 50 K=1,NK

 
PROF(K)=0.

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROF(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
WRITE(IHH,646)

 646
FORMAT(' PROF MOYEN:')

 
WRITE(IHH,650) (PROF(K),K=1,NK)

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=SQRT(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-PROF(K)**2)

 51
CONTINUE

 
WRITE(IHH,647)

 647
FORMAT(' ÉCART-TYPE:')

 
WRITE(IHH,650) (SIGMA(K),K=1,NK)

 
DO 52 K=1,NK

 52
SIGMA(K)=SIGMA(K)*3.

 
WRITE(IHH,648)

 648
FORMAT(' INTEGRATION DANS LES ELLIPSES:')

 
DO 40 K=2,NK

 40
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)

 
WRITE(IHH,650) (RES(K),K=1,NK)

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 1010

 
DO 41 K=1,NK

 41
RES(K)=PROF(K)*FLOAT(IS(K))

 
DO 42 K=2,NK

 42
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)

 
WRITE(IHH,649)

 649
FORMAT(' INTEGRALES DANS LES ELLIPSES CORRIGEES:')

 
WRITE(IHH,650) (RES(K),K=1,NK)

 1010
CONTINUE

 
IF(ITEST.EQ.1) GO TO 1020

 
ITEST=1

 
GO TO 1000

1020
IOBJ1=IOBJ*2-1


CALL ECRIF(IOBJ1,NK,PROF,LU2,IND2)

 
DO 16 I=1,NK

 16
PROF(I)=IS(I)


IOBJ1=IOBJ1+1


CALL ECRIF (IOBJ1,NK,PROF,LU2,IND2)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL CLOSE(LU2)


CLOSE (UNIT=LU3)

 
CALL LAFIN

 
END

20. VXIDEB

Profil Radial > série d'objets> Couronnes elliptiques

But du programme

Permet de calculer pour un ensemble d'objets situés dans un fichier catalogue de déterminer le profil radial à partir d'un fichier image. On intègre dans des couronnes elliptiques. Les paramètres sont dans un fichier du type "ELLA". Une itération permet d'éliminer les pixels pour lesquels la valeur est trop éloignée de la moyenne. Le seuil de décision correspond au rapport entre le plus grand écart admis sur l'écart-type.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie


Mode

Dialogue


Opération
Intégration

Entrées
Fichier image, Fichier catalogue


Sorties
Fichier image en réels, Fichier catalogue

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr


Image


Cree, Ecrif, Ouvert, Lire


Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier Image à traiter

2. Fichier catalogue contenant les coordonnées des objets à traiter

3. Fichier des paramètres "ELLA"

4. Grand axe maximum d'intégration, en pixels

5. Nonbre d'objets étudiés

6. Nom et Identification du fichier image en réels contenant les profils

7. Nom et identification du fichier catalogue résultant
8. Seuil de décision pour le rejet d'un pixel

9. Nombre d'itérations

Sorties et résultats
1. Fichier image en réels contenant pour chaque objet mesure le profil et le nombre de pixels par couronne elliptique

2. Fichier catalogue contenant le flux intégré
C
A.BIJAOUI 5 AVRIL 1983

C
RTIDEA PERMET L'INTEGRATION DANS DES COURONNES ELLIPTIQUES

C
LES PARAMETRES DE L'ELLIPSES SONT PRIS DANS UN FICHIER

C
CREE PAR " RTELLA "


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM

 
DIMENSION RES(150),LONG(150),RES2(150)

 
DIMENSION PROF(150),SIGMA(150),IS(150)


INTEGER*2 MES(1024)


DATA PROGNAM/'VXIDEB'/


CHARACTER*26 NMFIC,FICPO


INTEGER*2 HOLD(10)

 
CALL DEBUT(NR,IHH,KB,IHH,IG)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3


LU4=8


Lu5=9

 100
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IND1)

 
CALL NXYD(FileIn,LU5,Nett,1)


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES "ELLA"','NO',1,NMFIC,IDUM)


OPEN (UNIT=LU3,FILE=NMFIC,STATUS='OLD')


CALL RDUSERI('GRAND AXE MAXIMUM','NO',1,NK,IDUM)


HOLD(1)=NK


CALL WRUSERI('GRAND AXE MAXIMUM',HOLD,1)


CALL RDUSERI('NOMBRE D''OBJETS ETUDIES','NO',1,NOBJ,IDUM)


HOLD(1)=NOBJ


CALL WRUSERI('NOMBRE D''OBJETS',HOLD,1)

 
CALL CREE(FILEOUT,LU2,NOBJ*2,NK,IDX,0,0.,0.,NR,6666)

 
CALL NXYD(FileOut,LU4,Nobj,2)


Net=0


Call rduserr('Seuil d''elimination','de',1,Seuil,Idum)


If(Idum.eq.0) Seuil=4.


Call wruserr('Seuil d''elimination',Seuil,1)


Call rduseri('Nombre d''iterations','de',1,Niter,Idum)


If(Idum.eq.0) Niter=3


Call Wruseri('Nombre d''iterations',Niter,1)

 
DO 10 IOBJ=1,NOBJ

 
READ(LU3,617,end=510) NUM,XC,YC,AX,BX,THETA

 617
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)


ind5=8

505
ind5=ind5+1


read(lu5'ind5) num1,xxc,yyc,dc


if(num1.eq.num) goto 506


if(ind5.ge.(nett+8)) goto 10


goto 505

506
type *,num

 
PLC=(XXC-XD)/FLOAT(IDX)+1

 
IF(PLC.LT.1) GO TO 10

 
IF(PLC.GT.NPL) GO TO 10

 
XLC=(YYC-YD)/FLOAT(IDY)+1

 
IF(XLC.LT.1) GO TO 10

 
IF(XLC.GT.NL) GO TO 10

 
EL=AX/BX

 
IF(EL.GE.1.) GO TO 15

 
AXX=AX

 
AX=BX

 
BX=AXX

 
THETA=THETA+90.

 15
CONTINUE

 
EL=EL*EL

 
THETA=THETA*3.1415919/180.

 
CT=COS(THETA)

 
ST=SIN(THETA)

 
NL1=XLC-NK

 
NL2=XLC+1+NK

 
NPL1=PLC-NK

 
NPL2=PLC+1+NK

 
IF(NL1.LT.1) NL1=1

 
IF(NL2.GT.NL) NL2=NL

 
IF(NPL1.LT.1) NPL1=1

 
IF(NPL2.GT.NPL) NPL2=NPL

 
ITEST=0


Do Iter=1,Niter

 
DO 5 K=1,NK

 
IS(K)=0

 
LONG(K)=0

 
RES2(K)=0.

 5
RES(K)=0.

 
DO 9 IL=NL1,NL2

 
CALL LIRE(IL,NPL,NPL1,NPL2,1,MES,LU1,IP)

 
YY=FLOAT(IL)-XLC

 
YYS=YY*ST

 
YYC=YY*CT

 
DO 9 IPL=NPL1,NPL2

 
XX=FLOAT(IPL)-PLC

 
XXS=XX*ST

 
XXC=XX*CT

 
X2=(XXC+YYS)*(XXC+YYS)+EL*(YYC-XXS)*(YYC-XXS)

 
X2=SQRT(X2)

 
K=IFIX(X2)+1

 
IF(K.GT.NK) GO TO 9

 
Y=FLOAT(MES(IPL-NPL1+1))/200.

 
IS(K)=IS(K)+1

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 99

 
Q=ABS(Y-PROF(K))

 
IF(Q.GT.SIGMA(K)) GO TO 9

 99
LONG(K)=LONG(K)+1

 
RES2(K)=RES2(K)+Y**2

 
RES(K)=RES(K)+Y

 9
CONTINUE

 
DO 50 K=1,NK

 
PROF(K)=0.

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 50

 
PROF(K)=RES(K)/FLOAT(LONG(K))

 50
CONTINUE

 
DO 51 K=1,NK

 
IF(LONG(K).EQ.0) GO TO 51

 
SIGMA(K)=SQRT(RES2(K)/FLOAT(LONG(K))-PROF(K)**2)

 51
CONTINUE

 
DO 52 K=1,NK

 52
SIGMA(K)=SIGMA(K)*Seuil

 
DO 40 K=2,NK

 40
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)

 
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 1010

 
DO 41 K=1,NK

 41
RES(K)=PROF(K)*FLOAT(IS(K))

 
DO 42 K=2,NK

 42
RES(K)=RES(K)+RES(K-1)

 1010
CONTINUE


Itest=1


Enddo


Net=Net+1


IOBJ1=Net*2-1


CALL ECRIF(IOBJ1,NK,PROF,LU2,IND2)

 
DO 16 I=1,NK

 16
PROF(I)=IS(I)


IOBJ1=IOBJ1+1


CALL ECRIF (IOBJ1,NK,PROF,LU2,IND2)


Write(lu4'(Net+8)) Num,XXc,YYc,Res(1)

 10
CONTINUE

510 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL CLOSE(LU2)


CLOSE (UNIT=LU3)


Write(lu4'6) Net


Close(lu4)

 
CALL LAFIN

 
END

21. VXINL1

Photométrie 2-D > Intégration elliptique

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juin 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme permet l'intégration dans des couronnes elliptiques. On détermine l'histogramme et on extrait la région des densités comprises entre -1 et +1. On extrait la moyenne.

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie 2-D


Dimension
2-D


Mode

Graphique


Opération
Statistique


Entrées
Fichier image


Sorties
Tracés graphiques, liste des mesures

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Wruseri, Wruserc, Wruserr

Graphique
Page, Ftplot

Image
Ouvert, Lire

Spécial
SP (réalisation en sous programme)

Entrées nécessaires
1. Fichier image de travail

2. Abcisse puis ordonnée du centre de l'ellipse

3. Grand axe puis petit axe

4. Angle du grand axe en degré
5. Intervalles d'analyse (pour le grand axe)

6. Option de suppression du tracé de l'ellipse

7. Nombre de points pour le calcul de l'histogramme

8. Option de rebranchement

Sorties et résultats
1. Si option, tracé des points considérés dans l'histogramme. Tous les points ayant une valeur hors de l'intervalle ne sont pas considérés pour la déetermination de la brillance moyenne

2. Liste des valeurs de l'histogramme

3. Tracé de l'histogramme avec la valeur moyenne

4. Valeur de la brillance moyenne et de la dispersion

C
A.BIJAOUI 3 SEPTEMBRE 1980

C
PROGRAMME RTINL1 PERMET L'INTEGRATION DE LA DENSITE DANS DES

C
COURONNES ANNULAIRES ELLIPTIQUES AVEC ELIMINATION DES

C
PICS STELLAIRES


include 'bibli:[stii]common.for/list'


character*40 ife


data prognam /'vxinl1'/


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(NR,la,itek,kb)


lu1=1


call ouvert(ife,lu1,nl,npl,idx,idy,xd,yd,nr,idum)

c 
WRITE(KB,600)

c 600
FORMAT('$FICHIER DE TRAVAIL:')

c 
READ(NR,601)NCAR,(IFE(I),I=1,NCAR)

c 601
FORMAT(Q,14A1)

c 
WRITE(LA,602)(IFE(I),I=1,NCAR)

 
WRITE(KB,603)

 603
FORMAT(' COORDONNEES DU CENTRE  EN MM (X PUIS Y):')

 
READ(NR,604) XC

 
READ(NR,604) YC

 604
FORMAT(F8.3)

 602
FORMAT(' FICHIER DE TRAVAIL:',14A1)

 
WRITE(LA,605) XC,YC

 605
FORMAT(' COORDONNEES DU CENTRE:',2F8.3)

 
XC=XC*1000.

 
YC=YC*1000.

 
WRITE(KB,606)

 606
FORMAT(' VALEURS DU GRAND ET DU PETIT AXE:')

 
READ(NR,604) AX

 
READ(NR,604) BX

 
WRITE(LA,607) AX,BX

 607
FORMAT(' VALEUR DES AXES:',2F8.3)

 
AX=AX*1000.

 
BX=BX*1000.

 
WRITE(KB,608)

 608
FORMAT('$ANGLE EN DEGRES:')

 
READ(NR,604) THETA

 
WRITE(LA,609) THETA

 609
FORMAT(' ANGLE :',F8.3)

 
THETA=THETA*3.14159/180.

 1000
WRITE(KB,610)

 610
FORMAT(' INTERVALLE D''ANALYSE:')

 
READ(NR,604) R1

 
READ(NR,604) R2

 
WRITE(LA,611) R1,R2

 611
FORMAT(' INTERVALLE D''ANALYSE:',2F8.3)

 
R1=R1*1000.

 
R2=R2*1000.

 
WRITE(KB,615)

 615
FORMAT('$POUR SUPPRIMER LE TRACE DE L''ELLIPSE TAPEZ 1:')

 
READ(NR,616) ITRA

 616
FORMAT(I1)

 
WRITE(KB,617)

 617
FORMAT('$NOMBRE DE POINTS DE CALCUL:')

 
READ(NR,618) NT

 618
FORMAT(I6)

 
WRITE(LA,619) NT

 619
FORMAT(' NOMBRE DE TERMES:',I2)


write(kb,626)

626
format('$Pour supprimer le listing des histogrammes sur le mouchard


1  tapez 1')


read(nr,*)iecr

 
CALL SP(lu1,nl,npl,idx,idy,xd,yd,XC,YC,AX,BX,THETA,R1,R2,ITRA,NT,iecr)

 
WRITE(KB,620)

 620
FORMAT('$POUR RECOMMENCER TAPEZ 1:')

 
READ(NR,621) IOP

 621
FORMAT(I1)

 
IF(IOP.EQ.1) GO TO 1000


close(lu1)

 
CALL laFIN


stop 'fin des integrations'

 
END

 
SUBROUTINE SP(lu1,nl,npl,idx,idy,xd,yd,XC,YC,AX,BX,THETA,R1,R2,


1 ITRA,NT,Iecr)

 
integer*2 MES(1024),IST(401)

 
Q1=R1**2/(AX**2)

 
Q2=R2**2/(AX**2)

 
DO 1 K=1,401

 1
IST(K)=0

 
CT=COS(THETA)

 
ST=SIN(THETA)

 
YLC=1.+(YC-YD)/FLOAT(IDY)

 
XPC=1.+(XC-XD)/FLOAT(IDX)

 
R2I=R2/FLOAT(IDX)

 
IL1=IFIX(YLC-R2I)

 
IF(IL1.LE.0) RETURN

 
IL2=IFIX(YLC+R2I)

 
IF(IL2.GT.NL) RETURN

 
IPL1=IFIX(XPC-R2I)

 
IF(IPL1.LE.0) RETURN

 
IPL2=IFIX(XPC+R2I)

 
IF(IPL2.GT.NPL) RETURN

 
AXI=AX/FLOAT(IDX)

 
BXI=BX/FLOAT(IDX)

 
AX2=AXI**2

 
BX2=BXI**2

 
IPL3=IPL2-IPL1+1

 
IF(ITRA.EQ.1) GO TO 100

 
CALL PAGE

 
GX=780./FLOAT(NPL-1)

 
GY=780./FLOAT(NL-1)

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,780,0)

 
CALL FTPLOT(1,780,780)

 
CALL FTPLOT(1,0,780)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 100
CONTINUE

 
DO 10 IL=IL1,IL2

 
YYS=(FLOAT(IL)-YLC)*ST

 
YYC=(FLOAT(IL)-YLC)*CT

 
ITY=IFIX(GY*FLOAT(IL-1))

 
CALL LIRE(IL,NPL,IPL1,IPL2,1,MES,LU1,IND1)

 
DO 10 IPL=1,IPL3

 
XX=FLOAT(IPL+IPL1-1)-XPC

 
XXC=XX*CT

 
XXS=XX*ST

 
Q=(XXC+YYS)**2/AX2+(YYC-XXS)**2/BX2

 
IF(Q.LT.Q1.OR.Q.GT.Q2) GO TO 10

 
K=MES(IPL)+201

 
IF(K.LT.1.OR.K.GT.401) GO TO 10

 
IST(K)=IST(K)+1

 
IF(ITRA.EQ.1) GO TO 10

 
ITX=IFIX(GX*FLOAT(IPL+IPL1-2))

 
CALL FTPLOT(-1,ITX,ITY)

 10
CONTINUE


if(iecr.ne.1) then


call wruserc('histogramme observe entre d=-1. et +1.')


call wruseri('>',ist,400)


endif

 
ISMAX=IST(1)

 
KMAX=1

 
DO 20 K=2,401

 
IF(IST(K).LT.ISMAX) GO TO 20

 
KMAX=K

 
ISMAX=IST(K)

 20
CONTINUE

 
GY=780/FLOAT(ISMAX)

 
NPL1=KMAX-NT

 
IF(NPL1.LE.0) NPL1=1

 
NPL2=KMAX+NT

 
IF(NPL2.GT.401) NPL2=401

 
NPL3=NPL2-NPL1+1

 
S0=0.

 
S1=0.

 
S2=0.

 
DO 6 IPL=NPL1,NPL2

 6
IST(IPL-NPL1+1)=IST(IPL)

 
DO 5 IPL=1,NPL3

 
PL=FLOAT(IPL)

 
X=IST(IPL)

 
S0=S0+X

 
X=X*PL

 
S1=S1+X

 
X=X*PL

 
S2=S2+X

 
X=X*PL

 5
CONTINUE

 
AM=S1/S0

 
SIG=S2/S0-AM**2

 
SIG=SQRT(SIG)

 
FC=AM+NPL1-202

 
FC=FC/200.


call wruserr('brillance',fc,1)


call wruserr('dispersion',sig,1)

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,1024,0)

 
CALL FTPLOT(1,1024,780)

 
CALL FTPLOT(1,0,780)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
GX=1024./FLOAT(NPL3)

 
DO 21 K=1,NPL3

 
ITX=IFIX(FLOAT(K-1)*GX)

 
ITY=IFIX(FLOAT(IST(K))*GY)

 
CALL FTPLOT(0,ITX,0)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

 
ITX=IFIX(FLOAT(K)*GX)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,0)

 21
CONTINUE

 
ITX1=IFIX(AM*GX)

 
CALL FTPLOT(0,ITX1,780)

 
CALL FTPLOT(1,ITX1,700)

 
RETURN

 
END

22. VxPrfr

Profil radial > Mesure des profils

But du programme

Mesures des profils avec sortie d'un fichier du type VxProf.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juillet 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie stellaire


Mode

Graphique Interactif


Opération
Mesure interactive


Entrées
Fichier image en réels, Fichier catalogue


Sorties
Fichier spécial
Sous Programmes utilisés
 
Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,  Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc


Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Text


Image


Ouvert, Liref


Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les profils à mesurer

2. Fichier catalogue contenant les positions et identification des objets à mesurer

3. Option de grandissement automatique

4. Si option, densité min et max

5. Nom du fichier contenant les résultats (type Vxprof)

6. Pour chaque profil pointé du fond (y) et du rayon maximum d'intégration (x)

Sorties et résultats
1. Fichier spécial contenant le rayon max d'intégration et la valeur du fond

2. Tracé de chaque profil sur la console graphique

3. Liste de ces résultats

c a.bijaoui 5 -jul-85 vxprfr 


REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
DIMENSION AMES(1024),PIXEL(1024)


DATA IFIN/32/


DATA PROGNAM/'VXPRFr'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)

 
NOBJ=NOBJ2/2


call nxyd(nfic2,lu2,ne,1)


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU3,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')


call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',


1 'de',1,IopGrand,idum)


if(iopgrand.ne.1) then


  CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)


  RHOLD(1)=DMIN


  CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)


  RHOLD(2)=DMAX


  CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

 
  GD=700./(DMAX-DMIN)


endif

 
GX=700./FLOAT(NK-1)

 
DO 10 IOBJ=1,NOBJ

 
CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

c
TYPE *,(AMES(IK),IK=1,NK)


if(iopgrand.eq.1) then


dmax=ames(1)


dmin=ames(1)


do ik=2,nk



dmax=amax1(dmax,ames(ik))



dmin=amin1(dmin,ames(ik))


enddo


gd=700./(dmax-dmin)


endif


BUFFERED=.TRUE.

 
CALL PAGE

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
DO 11 IK=1,NK

 
ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

 
TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

 
TY=AMAX1(0.,TY)

 
TY=AMIN1(TY,700.)

 
ITY=TY

 11
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


CALL FTPLOT(999,0,0)


BUFFERED=.FALSE.


encode(40,401,line) iobj

401
format('numéro de l''objet',i5)


call text(22,ver,line,720,700,small_size)


encode(40,402,line) dmin

402
format('densite minimum:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,500,small_size)


encode(40,403,line) dmax

403
format('densite maximum:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,400,small_size)

 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)

 
NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1

 
FOND=DMIN+FLOAT(ITY)/GD

 
READ(LU2'(8+iobj)) NUM,XG,YG,dc

 
CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
RES=0.

 
DO 12 IK=1,NKMAX

 12
RES=RES+(AMES(IK)-FOND)*PIXEL(IK)

 
WRITE(STRING,621) NUM,FOND,NKMAX,RES

 621
FORMAT(' OBJET:',I6,' FOND:',F7.3,' G.AXE MAX:',I6,'


1INTEGRATION:',E12.5)


CALL WRUSERC(STRING)


ax=1


bx=1


theta=0.

 
WRITE(LU3,622) NUM,XG,YG,ax,bx,theta,FOND,NKMAX,RES

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)

 
CALL LAFIN

 
END

23. VxPrfa

Profil radial > Mesure des profils

But du programme

Mesures des profils avec sortie d'un fichier catalogue et d'un fichier du type VxProf.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juillet 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie stellaire


Mode

Graphique Interactif


Opération
Mesure interactive


Entrées
Fichier image en réels, Fichier catalogue


Sorties
Fichier catalogue, Fichier spécial
Sous Programmes utilisés
 
Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,  Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc


Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Text


Image


Ouvert, Liref


Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les profils à mesurer

2. Fichier catalogue contenant les positions et identication des objets à mesurer

3. Nom et identification du fichier catalogue résultant
4. Option de grandissement automatique

5. Si option, densité min et max

6. Nom du fichier contenant les résultats (type Vxprof)

7. Pour chaque profil pointé du fond (y) et du rayon maximum d'intégration (x)

Sorties et résultats
1. Fichier catalogue contenant les résultats des intégrations

2. Fichier spécial contenant le rayon max d'intégration et la valeur du fond

3. Tracé de chaque profil sur la console graphique

4. Liste de ces résultats

c a.bijaoui 5 -jul-85 vxprfa


REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
DIMENSION AMES(1024),PIXEL(1024)


DATA IFIN/32/


DATA PROGNAM/'VXPRFA'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


call nxyd(nfic2,lu2,ne,1)


call nxyd(nfic3,lu3,ne,2)


call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',


1 'de',1,IopGrand,idum)


if(iopgrand.ne.1) then


  CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)


  RHOLD(1)=DMIN


  CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)


  RHOLD(2)=DMAX


  CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

 
  GD=700./(DMAX-DMIN)


endif


lu5=8


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU5,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')

 
GX=700./FLOAT(NK-1)

 
DO 10 IOBJ=1,Ne

 
CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)


if(iopgrand.eq.1) then


dmax=ames(1)


dmin=ames(1)


do ik=2,nk



dmax=amax1(dmax,ames(ik))



dmin=amin1(dmin,ames(ik))


enddo


gd=700./(dmax-dmin)


endif


BUFFERED=.TRUE.

 
CALL PAGE

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
DO 11 IK=1,NK

 
ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

 
TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

 
TY=AMAX1(0.,TY)

 
TY=AMIN1(TY,700.)

 
ITY=TY

 11
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


CALL FTPLOT(999,0,0)


BUFFERED=.FALSE.


encode(40,401,line) num

401
format('numéro de l''objet',i5)


call text(22,ver,line,720,700,small_size)


encode(40,402,line) dmin

402
format('dmin:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,500,small_size)


encode(40,403,line) dmax

403
format('dmax:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,400,small_size)

 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)

 
NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1

 
FOND=DMIN+FLOAT(ITY)/GD

 
READ(LU2'(8+iobj)) NUM,XG,YG,dc

 
CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
RES=0.

 
DO 12 IK=1,NKMAX

 12
RES=RES+(AMES(IK)-FOND)*PIXEL(IK)

 
WRITE(STRING,621) NUM,FOND,NKMAX,RES

 621
FORMAT(' OBJET:',I6,' FOND:',F7.3,' G.AXE MAX:',I6,'


1INTEGRATION:',E12.5)


CALL WRUSERC(STRING)


ind3=8+iobj


write(lu3'ind3) Num,xg,yg,res


ax=1


bx=1


theta=0.

 
WRITE(LU5,622) NUM,XG,YG,ax,bx,theta,FOND,NKMAX,RES

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)


call close(lu5)

 
CALL LAFIN

 
END

24. VXPROF

Profil radial> Limite

Profil radial> Tracé
Origine


Auteur
A.Bijaoui, M.Khouchane


Date

Juin 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet de tracer les profils radiaux et de déterminer les limites (fond et rayon de chaque objet)

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie 2-d


Dimension
2-d


Mode

graphique, interactif


Opération
Tracé, saisie


Entrées
Fichier image en réels, fichier spécial en ascii


Sorties
Fichier spécial en ascii

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc

Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Cloche

Image


Ouvert, Liref
Entrées nécessaires
1. Nom du fichier image en réels contenant les profils radiaux

2. Nom du fichier des paramètres provenant de vxellb

3. Nom du fichier des paramètres résultant
4. Densité min et max pour le tracé
5. Pointé sur le profil du bord de l'objet pour déterminer le rayon max  et la densité du fond

Sorties et résultats
1. Sur listing:

i. le numéro de l'objet

ii. la valeur du fond

iii. le nombre de pixels maximum

iv. la valeur de l'intégration
2. Tracé sur la console du profil radial de chaque galaxie

3. Fichier spécial en ascii contenant pour chaque objet:

i. le numéro de l'objet

ii. les coordonnées en mm

iii. les grand et petit axes en mm

iv. l'orientation

v. la densité du fond

vi. le grand axe maximum en pixels

vii. l'intégrale en densité
c a.bijaoui m.khouchane 25 mai vxprof 

c
modifs janvier 1985


REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
DIMENSION AMES(1024),PIXEL(1024)


DATA IFIN/32/


DATA PROGNAM/'VXPROF'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)

 
NOBJ=NOBJ2/2


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES "ELLA"','NO',1,


1NFIC2,IDUM)


OPEN(UNIT=LU2,FILE=NFIC2,STATUS='OLD')


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU3,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')


call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',


1 'de',1,IopGrand,idum)


if(iopgrand.ne.1) then


  CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)


  RHOLD(1)=DMIN


  CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)


  RHOLD(2)=DMAX


  CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

 
  GD=700./(DMAX-DMIN)


endif

 
GX=700./FLOAT(NK-1)

 
DO 10 IOBJ=1,NOBJ

 
CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

c
TYPE *,(AMES(IK),IK=1,NK)


if(iopgrand.eq.1) then


dmax=ames(1)


dmin=ames(1)


do ik=2,nk



dmax=amax1(dmax,ames(ik))



dmin=amin1(dmin,ames(ik))


enddo


gd=700./(dmax-dmin)


endif


BUFFERED=.TRUE.

 
CALL PAGE

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
DO 11 IK=1,NK

 
ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

 
TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

 
TY=AMAX1(0.,TY)

 
TY=AMIN1(TY,700.)

 
ITY=TY

 11
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


CALL FTPLOT(999,0,0)


BUFFERED=.FALSE.


encode(40,401,line) iobj

401
format('numéro de l''objet',i5)


call text(22,ver,line,720,700,small_size)


encode(40,402,line) dmin

402
format('densite minimum:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,500,small_size)


encode(40,403,line) dmax

403
format('densite maximum:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,400,small_size)

 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)

 
NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1

 
FOND=DMIN+FLOAT(ITY)/GD

 
READ(LU2,620) NUM,XG,YG,AX,BX,THETA

 620
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)

 
CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
RES=0.

 
DO 12 IK=1,NKMAX

 12
RES=RES+(AMES(IK)-FOND)*PIXEL(IK)

 
WRITE(STRING,621) NUM,FOND,NKMAX,RES

 621
FORMAT(' OBJET:',I6,' FOND:',F7.3,' G.AXE MAX:',I6,'


1INTEGRATION:',E12.5)


CALL WRUSERC(STRING)

 
WRITE(LU3,622) NUM,XG,YG,AX,BX,THETA,FOND,NKMAX,RES

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)

 
CALL LAFIN

 
END

25. VxPrfb 

Profil radial > Mesure des profils

But du programme

Mesures des profils avec sortie d'un fichier catalogue et d'un fichier du type VxProf. On détermine pour chaque profil un rayon moyen, venant de la moyenne du rayon et un paramètre d'excès, associé à la moyenne du carré du rayon.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juillet 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie stellaire


Mode

Graphique Interactif


Opération
Mesure interactive


Entrées
Fichier image en réels, Fichier catalogue


Sorties
Fichier catalogue, Fichier spécial

Sous Programmes utilisés
 
Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,  Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc


Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Text


Image


Ouvert, Liref


Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les profils à mesurer

2. Fichier catalogue contenant les positions et identication des objets à mesurer

3. Nom et identification du fichier catalogue résultant
4. Option de grandissement automatique

5. Si option, densité min et max

6. Nom du fichier contenant les résultats (type Vxprof)

7. Valeur de l’écart type sur la valeur de chaque point du profil

8. Pour chaque profil pointé du fond (y) et du rayon maximum d'intégration (x)

Sorties et résultats
1. Fichier catalogue contenant les résultats des intégrations

2. Fichier spécial contenant le rayon max d'intégration et la valeur du fond

3. Tracé de chaque profil sur la console graphique

4. Liste de ces résultats, avec un calcul du rayon moyen et du facteur d'excès. Ces résultats sont mis dans le fichier à la place des valeurs des grand et petit axes.

c a.bijaoui 5 -jul-85 vxprfb


REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
DIMENSION AMES(2048),PIXEL(2048)


double precision sig0,sig2,sig1


DATA IFIN/32/


DATA PROGNAM/'VXPRFB'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3


integer*2 hold(2)


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


call nxyd(nfic2,lu2,ne,1)


call rduseri('Premier et dernier objet a mesurer','de',2,hold,idum)


if(idum.ne.2) then


  hold(1)=1


  hold(2)=ne


endif


call wruseri('Mesures entre les objets:',hold,2)


nemes1=hold(1)


nemes2=hold(2)


nemes=nemes2-nemes1+1


call nxyd(nfic3,lu3,nemes,2)


call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',


1 'de',1,IopGrand,idum)


if(iopgrand.ne.1) then


  CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)


  RHOLD(1)=DMIN


  CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)


  RHOLD(2)=DMAX


  CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

 
  GD=700./(DMAX-DMIN)


endif


lu5=8


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU5,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')

 
GX=700./FLOAT(NK-1)


call rduserr('Ecart-type des densites','no',1,sigmad,idum)


call wruserr('Ecart-type des densites',sigmad,1)

 
DO 10 IOBJ=Nemes1,Nemes2

 
CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)


if(iopgrand.eq.1) then


dmax=ames(1)


dmin=ames(1)


do ik=2,nk



dmax=amax1(dmax,ames(ik))



dmin=amin1(dmin,ames(ik))


enddo


gd=700./(dmax-dmin)


endif


BUFFERED=.TRUE.

 
CALL PAGE

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
DO 11 IK=1,NK

 
ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

 
TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

 
TY=AMAX1(0.,TY)

 
TY=AMIN1(TY,700.)

 
ITY=TY

 11
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


CALL FTPLOT(999,0,0)

 
READ(LU2'(8+iobj)) NUM,XG,YG,dc


BUFFERED=.FALSE.


encode(40,401,line) num

401
format('objet:',i4)


call text(10,VER,line,720,700,small_size)


encode(40,402,line) dmin

402
format('dmin:',f8.2)


call text(24,HOR,line,780,500,small_size)


encode(40,403,line) dmax

403
format('dmax:',f8.2)


call text(24,HOR,line,780,400,small_size)

987 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


if(ic.le.32) goto 987

 
NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1

 
FOND=DMIN+FLOAT(ITY)/GD

 
CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
RES=0.


s2=0.


s4=0.


sig0=0.


sig2=0.

 
DO IK=1,NKMAX


 x=(ames(ik)-fond)*pixel(ik)


 res=res+x


 y=(ik-1)


 s2=s2+x*y


 s4=s4+x*y*y


  x=pixel(ik)*pixel(ik)


  sig0=sig0+x

        enddo


s2=s2/res


if(s2.ne.0.) then


  s4=(s4/res)/(s2*s2)-1.


else


  s4=0.


endif


sig0=sqrt(sig0)*sigmad


do ik=1,nkmax


 y=(ik-1)-s2


  x=pixel(ik)*pixel(ik)


  sig2=sig2+x*y*y

        enddo


sigma=sigmad*sqrt(sig2)/res

c calcul de la fluctuation de s4 a voir plus tard


 
WRITE(STRING,621) NUM,FOND,NKMAX,RES,sig0,s2,sigma,s4

621
format(1x,i4,f7.3,i3,e12.5,e12.5,3f8.2)


CALL WRUSERC(STRING)


ind3=9+iobj-nemes1


write(lu3'ind3) Num,xg,yg,res


ax=1


bx=1


theta=0.


xg=xg/1000.


yg=yg/1000.

 
WRITE(LU5,622) NUM,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,RES

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)


call close(lu5)

 
CALL LAFIN

 
END

26. VxPrfc

Profil radial > Mesure des profils

But du programme

Mesures des profils avec sortie d'un fichier catalogue et d'un fichier du type VxProf. On détermine pour chaque profil un rayon moyen, venant de la moyenne du rayon et un paramètre d'excès, associé à la moyenne du carré du rayon. Toutes les mesures ne sont pas interactives: le programme détermine automatiquement dans la plupart des cas le fond puis le rayon maximum. C'est seulement dans les cas ambigüs qu'il fait apppel à l'utilisateur par un pointé sur le profil.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Octobre 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie stellaire


Mode

Graphique Interactif


Opération
Mesure interactive


Entrées
Fichier image en réels, Fichier catalogue


Sorties
Fichier catalogue, Fichier spécial
Sous Programmes utilisés
 
Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri,  Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc


Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Text


Image


Ouvert, Liref


Catalogue

Nxyd


Algorithme

Fprof1, Eprof1

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les profils à mesurer

2. Fichier catalogue contenant les positions et identification des objets à mesurer

3. Nom et identification du fichier catalogue résultant
4. Option de grandissement automatique

5. Si option, densité min et max

6. Nom du fichier contenant les résultats (type Vxprof)

7. Valeur de l’écart type sur la valeur de chaque point du profil

8. Pour quelques profils pointé du fond (y) et du rayon maximum d'intégration (x)

Sorties et résultats
1. Fichier catalogue contenant les résultats des intégrations

2. Fichier spécial contenant le rayon max d'intégration et la valeur du fond

3. Tracé des profils à problemes sur la console graphique

4. Liste de ces résultats, avec un calcul du rayon moyen et du facteur d'excès. Ces résultats sont mis dans le fichier à la place des valeurs des grand et petit axes.

c a.bijaoui 5 -jul-85 vxprfc


REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
DIMENSION AMES(1024),PIXEL(1024)


double precision sig0,sig2,sig1


DATA IFIN/32/


DATA PROGNAM/'VXPRFB'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3


integer*2 hold(2)


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


call nxyd(nfic2,lu2,ne,1)


call rduseri('Premier et dernier objet a mesurer','de',2,hold,idum)


if(idum.ne.2) then


  hold(1)=1


  hold(2)=ne


endif


call wruseri('Mesures entre les objets:',hold,2)


nemes1=hold(1)


nemes2=hold(2)


nemes=nemes2-nemes1+1


call nxyd(nfic3,lu3,nemes,2)


ind3=8


call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',


1 'de',1,IopGrand,idum)


if(iopgrand.ne.1) then


  CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)


  RHOLD(1)=DMIN


  CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)


  RHOLD(2)=DMAX


  CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

 
  GD=700./(DMAX-DMIN)


endif


lu5=8


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU5,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')

 
GX=700./FLOAT(NK-1)


call rduserr('Ecart-type des densites','no',1,sigmad,idum)


call wruserr('Ecart-type des densites',sigmad,1)

 
DO 10 IOBJ=Nemes1,Nemes2

 
CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

 
CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
READ(LU2'(8+iobj)) NUM,XG,YG,dc


if(num.lt.0) goto 10


call fprof1(2,1,ames,nk,pixel,fond)


call eprof1(ames,nk,fond,Nkmax)


if(Nkmax.le.0) then


if(iopgrand.eq.1) then


dmax=ames(1)


dmin=ames(1)


do ik=2,nk



dmax=amax1(dmax,ames(ik))



dmin=amin1(dmin,ames(ik))


enddo


gd=700./(dmax-dmin)


endif


BUFFERED=.TRUE.

 
CALL PAGE

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
DO 11 IK=1,NK

 
ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

 
TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

 
TY=AMAX1(0.,TY)

 
TY=AMIN1(TY,700.)

 
ITY=TY

 11
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


CALL FTPLOT(999,0,0)


BUFFERED=.FALSE.


numr=num+1


encode(40,401,line) numr

401
format('objet:',i4)


call text(10,VER,line,720,700,small_size)


encode(40,402,line) dmin

402
format('dmin:',f8.2)


call text(24,HOR,line,780,500,small_size)


encode(40,403,line) dmax

403
format('dmax:',f8.2)


call text(24,HOR,line,780,400,small_size)

 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)

 
NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1

 
FOND=DMIN+FLOAT(ITY)/GD


endif

 
RES=0.


s2=0.


s4=0.


sig0=0.


sig2=0.

 
DO IK=1,NKMAX


 x=(ames(ik)-fond)*pixel(ik)


 res=res+x


 y=(ik-1)


 s2=s2+x*y


 s4=s4+x*y*y


  z=pixel(ik)


  sig0=sig0+z

        enddo


s2=s2/res


if(s2.ne.0.) then


  s4=(s4/res)/(s2*s2)-1.


else


  s4=0.


endif


sig0=sqrt(sig0)*sigmad


do ik=1,nkmax


 y=(ik-1)-s2


  x=pixel(ik)


  sig2=sig2+x*y*y

        enddo


sigma=sigmad*sqrt(sig2)/res

c calcul de la fluctuation de s4 a voir plus tard


 
WRITE(STRING,621) IOBJ,NUM,FOND,NKMAX,RES

 621
FORMAT(I4,1x,I4,' FOND:',F7.3,' R MAX:',I3,' mesure:',E12.5)


CALL WRUSERC(STRING)


write(string,6621) sig0,s2,sigma,s4

6621
format(' sigma:',e12.5,1x,'Rayon:',f8.2,' sigma:',f8.2,' excès:'


1 ,f8.2)


CALL WRUSERC(STRING)


ind3=ind3+1


write(lu3'ind3) Num,xg,yg,res


ax=1


bx=1


theta=0.


xg=xg/1000.


yg=yg/1000.

 
WRITE(LU5,622) NUM,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,RES

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

 10
CONTINUE


nobjout=ind3-8


write(lu3'6) nobjout,0.,0.,0.

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)


call close(lu5)

 
CALL LAFIN

 
END

C


Subroutine EPROF1 (ames,nk,fond,ikem)

C

C
------------------------------------------------------------

C
SLEZAK E.

C
EPROF1 détermine a partir du profil radial d'un objet et de

C
la valeur du fond associe l'extension maximale de ce dernier

C

C
- entrees -

C

ames : tableau de reels contenant le profil

C

  nk : nombre de points du profil

C

fond : fond associe au profil

C
- sorties -

C

ikem :  >0  -  extension maximale de l'objet

C


-1  -  profil perturbe par un objet proche

C


-2  -  profil excentrique

C

C
------------------------------------------------------------

C


real*4 ames(1)

C

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'abscisse du maximum : imax

C
------------------------------------------------------------


rmax=0.


do ik=1,nk



rmax=amax1(ames(ik),rmax)



if (rmax.eq.ames(ik)) then




imax=ik



endif


enddo

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'abscisse du premier point du fond : ikf

C
------------------------------------------------------------


ik=imax


if(imax.eq.nk) then


  ikem=-2


  return


endif


do while (ames(ik).gt.fond)



ik=ik+1


enddo


ikf=ik-1

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'ecart-type sur le fond : sigma

C
------------------------------------------------------------


sig=0.


do ik=ikf+1,nk



sig=sig+(ames(ik)-fond)**2


enddo


denom=float(nk-ikf)


if(denom.eq.0.) denom=1


sigma1=sqrt(sig/denom)

! sigma initial


gamma=1.


do while (gamma.gt.0.05)

! test de convergence



sig=0.



niter=0



do ik=ikf+1,nk




if (abs(ames(ik)-fond).le.2.*sigma1) then





niter=niter+1





sig=sig+(ames(ik)-fond)**2




endif



enddo



if (niter.ne.0) then




sigma2=sqrt(sig/float(niter))




gamma=1.-(sigma2/sigma1)
! variation relative




sigma1=sigma2


! de sigma



else




gamma=-1

! arret si plus de mesures



endif


enddo


sigma=sigma1

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'extension maximale possible : ikep

C
------------------------------------------------------------


ik=imax


do while ((ames(ik)-sigma).gt.fond)



ik=ik+1


enddo


ikep=ik-1

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'extension maximale reelle : ikem

C
------------------------------------------------------------


ik=imax


lbl1=0


rmax=ames(imax)


rmin=rmax


do while (ik.le.ikep .and. lbl1.eq.0)



if (rmin.eq.rmax) then

! pente<0 au pt. precedent




rmin=amin1(ames(ik),rmin)




rmax=amax1(ames(ik),rmin)




if (ik.eq.ikep .and. rmin.eq.rmax) then





ikem=ikep




else





ikem=ik-1
! derniere extension calc.




endif



else



! pente>0 au pt. precedent




rmax=amax1(ames(ik),rmax)




if (rmax.ne.ames(ik)) then
! ik-1 max second.





if ((rmax-rmin).le.2.*sigma) then






rmax=ames(ik)






rmin=rmax






if (ik.eq.ikep) then







ikem=ikep






else







ikem=ik-1






endif





else






lbl1=1





endif




endif



endif



ik=ik+1


enddo

C
------------------------------------------------------------

C
 Test de vraisemblance

C
------------------------------------------------------------


if (ikem.lt.nint(float(ikep)/2.) .and. rmin.gt.2.5*fond) then



ikem=-1


endif


if (imax.gt.3) then



ikem=-2


endif

C
------------------------------------------------------------

C
 Caracterisation effectuee

C
------------------------------------------------------------


return


end

27. VxPrfd

Profil radial > Mesure automatique des profils

A.BIJAOUI Observatoire de Nice Juillet 1985.

Mesures des profils avec sortie d'un fichier catalogue et d'un fichier du type VxProf. On détermine pour chaque profil un rayon moyen, venant de la moyenne du rayon et un paramètre d'excès, associé à la moyenne du carré du rayon. Toutes les mesures sont automatiques: le programme détermine le fond puis le rayon maximum. Il rejette les cas ambigüs.

Application
Photométrie

Mode

Dialogue

Opération
Mesure automatique

Entrées
Fichier image en réels, Fichier catalogue

Sorties
Fichier catalogue, Fichier spécial

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduseri,  Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc

Image


Ouvert, Liref

Catalogue

Nxyd

Algorithme

Fprof1, Eprof1

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les profils à mesurer

2. Fichier catalogue contenant les positions et identication des objets à mesurer

3. Nom et identification du fichier catalogue résultant
4. Nom du fichier contenant les résultats (type Vxprof)

5. Valeur de l’écart type sur la valeur de chaque point du profil

Sorties et résultats
1. Fichier catalogue contenant les résultats des intégrations

2. Fichier spécial contenant le rayon max d'intégration et la valeur du fond

3. Liste de ces résultats, avec un calcul du rayon moyen et du facteur d'excès. Ces résultats sont mis dans le fichier à la place des valeurs des grand et petit axes.

c a.bijaoui 5 -jul-85 vxprfc


REAL*4 RHOLD(10)

c
LOGICAL*1 IC,IFIN


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
DIMENSION AMES(1024),PIXEL(1024)


double precision sig0,sig2,sig1

c
DATA IFIN/32/


DATA PROGNAM/'VXPRFD'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3


integer*2 hold(2)

c
dessin=.true.

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

c 
LU3=3

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


call nxyd(nfic2,lu2,ne,1)


call rduseri('Premier et dernier objet a mesurer','de',2,hold,idum)


if(idum.ne.2) then


  hold(1)=1


  hold(2)=ne


endif


call wruseri('Mesures entre les objets:',hold,2)


nemes1=hold(1)


nemes2=hold(2)


nemes=nemes2-nemes1+1

c
call nxyd(nfic3,lu3,nemes,2)

c
ind3=8

c
call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',

c
1 'de',1,IopGrand,idum)

c
if(iopgrand.ne.1) then

c
  CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)

c
  RHOLD(1)=DMIN

c
  CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)

c
  RHOLD(2)=DMAX

c
  CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

c 
  GD=700./(DMAX-DMIN)

c
endif


lu5=8


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU5,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')

c 
GX=700./FLOAT(NK-1)


call rduserr('Ecart-type des densites','no',1,sigmad,idum)


call wruserr('Ecart-type des densites',sigmad,1)

 
DO 10 IOBJ=Nemes1,Nemes2

 
CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

 
CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
READ(LU2'(8+iobj)) NUM,XG,YG,dc


if(num.lt.0) goto 10


call fprof1(2,1,ames,nk,pixel,fond)


call eprof1(ames,nk,fond,Nkmax)


if(Nkmax.le.0) goto 10

c
if(iopgrand.eq.1) then

c
dmax=ames(1)

c
dmin=ames(1)

c
do ik=2,nk

c

dmax=amax1(dmax,ames(ik))

c

dmin=amin1(dmin,ames(ik))

c
enddo

c
gd=700./(dmax-dmin)

c
endif

c
BUFFERED=.TRUE.

c 
CALL PAGE

c 
CALL FTPLOT(0,0,0)

c 
CALL FTPLOT(1,700,0)

c 
CALL FTPLOT(1,700,700)

c 
CALL FTPLOT(1,0,700)

c 
CALL FTPLOT(1,0,0)

c 
DO 11 IK=1,NK

c 
ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

c 
TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

c 
TY=AMAX1(0.,TY)

c 
TY=AMIN1(TY,700.)

c 
ITY=TY

c 11
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

c
CALL FTPLOT(999,0,0)

c
BUFFERED=.FALSE.

c
numr=num+1

c
encode(40,401,line) numr

c401
format('objet:',i4)

c
call text(10,VER,line,720,700,small_size)

c
encode(40,402,line) dmin

c402
format('dmin:',f8.2)

c
call text(24,HOR,line,780,500,small_size)

c
encode(40,403,line) dmax

c403
format('dmax:',f8.2)

c
call text(24,HOR,line,780,400,small_size)

c 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)

c 
NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1

c 
FOND=DMIN+FLOAT(ITY)/GD

c
endif

 
RES=0.


s2=0.


s4=0.


sig0=0.


sig2=0.

 
DO IK=1,NKMAX


 x=(ames(ik)-fond)*pixel(ik)


 res=res+x


 y=(ik-1)


 s2=s2+x*y


 s4=s4+x*y*y


  z=pixel(ik)


  sig0=sig0+z

        enddo


s2=s2/res


if(s2.ne.0.) then


  s4=(s4/res)/(s2*s2)-1.


else


  s4=0.


endif


sig0=sqrt(sig0)*sigmad


do ik=1,nkmax


 y=(ik-1)-s2


  x=pixel(ik)


  sig2=sig2+x*y*y

        enddo


sigma=sigmad*sqrt(sig2)/res

c calcul de la fluctuation de s4 a voir plus tard


c 
WRITE(STRING,621) IOBJ,NUM,FOND,NKMAX,RES

c 621
FORMAT(I4,1x,I4,' FOND:',F7.3,' R MAX:',I3,' mesure:',E12.5)

c
CALL WRUSERC(STRING)

c
write(string,6621) sig0,s2,sigma,s4

c6621
format(' sigma:',e12.5,1x,'Rayon:',f8.2,' sigma:',f8.2,' excès:'

c
1 ,f8.2)

c
CALL WRUSERC(STRING)

c
ind3=ind3+1

c
write(lu3'ind3) Num,xg,yg,res


ax=1


bx=1


theta=0.


xg=xg/1000.


yg=yg/1000.

 
WRITE(LU5,622) NUM,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,RES

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)


type *,num

 10
CONTINUE

c
nobjout=ind3-8

c
write(lu3'6) nobjout,0.,0.,0.

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)

c
CALL CLOSE(LU3)


call close(lu5)

 
CALL LAFIN

 
END

C


Subroutine EPROF1 (ames,nk,fond,ikem)

C

C
------------------------------------------------------------

C
SLEZAK E.

C
EPROF1 détermine a partir du profil radial d'un objet et de

C
la valeur du fond associe l'extension maximale de ce dernier

C

C
- entrees -

C

ames : tableau de reels contenant le profil

C

  nk : nombre de points du profil

C

fond : fond associe au profil

C
- sorties -

C

ikem :  >0  -  extension maximale de l'objet

C


-1  -  profil perturbe par un objet proche

C


-2  -  profil excentrique

C

C
------------------------------------------------------------

C


real*4 ames(1)

C

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'abscisse du maximum : imax

C
------------------------------------------------------------


rmax=0.


do ik=1,nk



rmax=amax1(ames(ik),rmax)



if (rmax.eq.ames(ik)) then




imax=ik



endif


enddo

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'abscisse du premier point du fond : ikf

C
------------------------------------------------------------


ik=imax


if(imax.eq.nk) then


  ikem=-2


  return


endif


do while (ames(ik).gt.fond)



ik=ik+1


enddo


ikf=ik-1

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'ecart-type sur le fond : sigma

C
------------------------------------------------------------


sig=0.


do ik=ikf+1,nk



sig=sig+(ames(ik)-fond)**2


enddo


denom=float(nk-ikf)


if(denom.eq.0.) denom=1


sigma1=sqrt(sig/denom)

! sigma initial


gamma=1.


do while (gamma.gt.0.05)

! test de convergence



sig=0.



niter=0



do ik=ikf+1,nk




if (abs(ames(ik)-fond).le.2.*sigma1) then





niter=niter+1





sig=sig+(ames(ik)-fond)**2




endif



enddo



if (niter.ne.0) then




sigma2=sqrt(sig/float(niter))




gamma=1.-(sigma2/sigma1)
! variation relative




sigma1=sigma2


! de sigma



else




gamma=-1

! arret si plus de mesures



endif


enddo


sigma=sigma1

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'extension maximale possible : ikep

C
------------------------------------------------------------


ik=imax


do while ((ames(ik)-sigma).gt.fond)



ik=ik+1


enddo


ikep=ik-1

C
------------------------------------------------------------

C
 Determination de l'extension maximale reelle : ikem

C
------------------------------------------------------------


ik=imax


lbl1=0


rmax=ames(imax)


rmin=rmax


do while (ik.le.ikep .and. lbl1.eq.0)



if (rmin.eq.rmax) then

! pente<0 au pt. precedent




rmin=amin1(ames(ik),rmin)




rmax=amax1(ames(ik),rmin)




if (ik.eq.ikep .and. rmin.eq.rmax) then





ikem=ikep




else





ikem=ik-1
! derniere extension calc.




endif



else



! pente>0 au pt. precedent




rmax=amax1(ames(ik),rmax)




if (rmax.ne.ames(ik)) then
! ik-1 max second.





if ((rmax-rmin).le.2.*sigma) then






rmax=ames(ik)






rmin=rmax






if (ik.eq.ikep) then







ikem=ikep






else







ikem=ik-1






endif





else






lbl1=1





endif




endif



endif



ik=ik+1


enddo

C
------------------------------------------------------------

C
 Test de vraisemblance

C
------------------------------------------------------------


if (ikem.lt.nint(float(ikep)/2.) .and. rmin.gt.2.5*fond) then



ikem=-1


endif


if (imax.gt.3) then



ikem=-2


endif

C
------------------------------------------------------------

C
 Caracterisation effectuee

C
------------------------------------------------------------


return


end

28. VxPrfS

Profil radial > Mesure selectionnees

A.Bijaoui CPAI/Observatoire de Nice Decembre 1986

Mesures des profils avec sortie d'un fichier catalogue et d'un fichier du type VxProf. On détermine pour chaque profil un rayon moyen, venant de la moyenne du rayon et un paramètre d'excès, associé à la moyenne du carré du rayon. Toutes les mesures sont interactives.

Application
Photométrie
Mode

Graphique Interactif

Opération
Mesure interactive

Entrées
Fichier image en réels, Fichier catalogue, Fichier d'indices

Sorties
Fichier catalogue, Fichier spécial
Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduseri,  Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc

Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Text

Image


Ouvert, Liref, Lire

Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les profils à mesurer

2. Fichier image contenant les indices des profils à mesurer;

3. Fichier catalogue contenant les positions et identication des objets à mesurer

4. Nom et identification du fichier catalogue résultant
5. Option de grandissement automatique

6. Si option, densité min et max

7. Nom du fichier contenant les résultats (type Vxprof)

8. Valeur de l’écart type sur la valeur de chaque point du profil

9. Profils pointés du fond (y) et du rayon maximum d'intégration (x)

Sorties et résultats
1. Fichier catalogue contenant les résultats des intégrations

2. Fichier spécial contenant le rayon max d'intégration et la valeur du fond

3. Tracé des profils

4. Liste de ces résultats, avec un calcul du rayon moyen et du facteur d'excès. Ces résultats sont mis dans le fichier à la place des valeurs des grand et petit axes.

c a.bijaoui Janvier  1987 vxprfbs

c Mesure des profils a partir d'une selection des indices

      REAL*4 RHOLD(10)

      LOGICAL*1 IC,IFIN

      INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

      Real*4 AMES(1024),PIXEL(1024)

      Integer*2 Liste(32000)

      double precision sig0,sig2,sig1

      logical*1 It

      DATA IFIN/46/

      DATA PROGNAM/'VXPRFS'/

      CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3

      integer*2 hold(2)

      dessin=.true.

      CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

      LU1=1

      LU2=2

      LU3=3

      CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)

      Call Wruserc('Fichier des Indices')

      Call Ouvert(FileIn,Lu2,Idum,Nindex,i,i,a,a,Nr,idum)

      Call lire(1,Nindex,1,Nindex,1,Liste,Lu2,Idum)

      Close(lu2)

      call nxyd(nfic2,lu2,ne,1)

      call nxyd(nfic3,lu3,Nindex,2)

      call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',

     -'de',1,IopGrand,idum)

      if(iopgrand.ne.1) then

        CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)

        RHOLD(1)=DMIN

        CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)

        RHOLD(2)=DMAX

        CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

        GD=700./(DMAX-DMIN)

      endif

      lu5=8

      CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',

     -1,NFIC3,IDUM)

      OPEN(UNIT=LU5,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')

      Call Wruserc('Fichier des parametres '//Nfic3)

      GX=700./FLOAT(NK-1)

      call rduserr('Ecart-type des densites','no',1,sigmad,idum)

      call wruserr('Ecart-type des densites',sigmad,1)

      Ind3=8

      DO Iobj=1,Ne

        READ(LU2'(8+Iobj)) NUM,XG,YG,dc

        Do IIndex=1,Nindex

          Num1=Liste(IIndex)

          If(Num.eq.Num1) goto 150

        Enddo

        Goto 100

150     Continue

           CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

           if(iopgrand.eq.1) then

             dmax=ames(1)

             dmin=ames(1)

             do ik=2,nk

               dmax=amax1(dmax,ames(ik))

               dmin=amin1(dmin,ames(ik))

             enddo

             gd=700./(dmax-dmin)

           endif

           BUFFERED=.TRUE.

           CALL PAGE

           CALL FTPLOT(0,0,0)

           CALL FTPLOT(1,700,0)

           CALL FTPLOT(1,700,700)

           CALL FTPLOT(1,0,700)

           CALL FTPLOT(1,0,0)

           DO IK=1,NK

             ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

             TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

             TY=AMAX1(0.,TY)

             TY=AMIN1(TY,700.)

             ITY=TY

             CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

           Enddo

           CALL FTPLOT(999,0,0)

           BUFFERED=.FALSE.

           encode(40,401,line) num

 401       format('objet:',i4)

           call text(10,VER,line,720,700,small_size)

           encode(40,402,line) dmin

 402       format('dmin:',f8.2)

           call text(24,HOR,line,780,500,small_size)

           encode(40,403,line) dmax

 403       format('dmax:',f8.2)

           call text(24,HOR,line,780,400,small_size)

 987       CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)

           if(ic.le.32) goto 987

           NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1

           FOND=DMIN+FLOAT(ITY)/GD

           CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

           RES=0.

           s2=0.

           s4=0.

           sig0=0.

           sig2=0.

           DO IK=1,NKMAX

             x=(ames(ik)-fond)*pixel(ik)

             res=res+x

             y=(ik-1)

             s2=s2+x*y

             s4=s4+x*y*y

             x=pixel(ik)*pixel(ik)

             sig0=sig0+x

           enddo

           s2=s2/res

           if(s2.ne.0.) then

             s4=(s4/res)/(s2*s2)-1.

           else

             s4=0.

           endif

           sig0=sqrt(sig0)*sigmad

           do ik=1,nkmax

             y=(ik-1)-s2

             x=pixel(ik)*pixel(ik)

             sig2=sig2+x*y*y

           enddo

           sigma=sigmad*sqrt(sig2)/res

c calcul de la fluctuation de s4 a voir plus tard 

           WRITE(STRING,621) NUM,FOND,NKMAX,RES,sig0,s2,sigma,s4

 621       format(1x,i4,f7.3,i3,e12.5,e12.5,3f8.2)

           CALL WRUSERC(STRING)

           ind3=Ind3+1

           write(lu3'ind3) Num,xg,yg,res

           ax=1

           bx=1

           theta=0.

           xg=xg/1000.

           yg=yg/1000.

           WRITE(LU5,622) NUM,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,RES

  622      FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

100     continue

      enddo

      CLOSE(LU1)

      CLOSE(LU2)

      nes=Ind3-8

      write(Lu3'6)Nes,0,0,0

      CLOSE(LU3)

      close(lu5)

      CALL LAFIN

      END

29. VXPMAG

Profil radial > Conversion en magnitude

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juin 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet de convertir en magnitude les profils radiaux déterminés en intensité
Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Photométrie 2-d


Dimension
2-d


Mode

Dialogue


Opération
conversion de mesure


Entrées
Fichier image en réels


Sorties
fichier image en entiers

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc


Image


Cree, Ecrit, Ouvert, Liref

Entrées nécessaires
1. Nom du fichier image en réels contenant les profils radiaux en intensité et le nombre de pixels pour chaque rayon

2. Nom du fichier en ascii contenant les paramètres obtenus ave vxellb et vxprof

3. Nom et identification du fichier image résultant contenant les profils en magnitude

4. Nom du fichier ascii résultant contenant la magnitude intégrée

5. Magnitude de l'étoile de référence
6. Intégrale de flux correspondant

7. Longueur focale du télescope en mètre

Sorties et résultats
1. Fichier en ascii contenant:

a. le numéro de l'objet

b. les coordonnées du centre en mm

c. les grand et petit axes en secondes d'arc

d. l'inclinaison de la galaxie en degrés

e. la magnitude intégrée de l'objet

2. Fichier image résultant contenant les profils en magnitude des objets

Pour une distance supérieure au plus grand grand axe mesuré avec vxprof, la magnitude est égale a 30

c
a.bijaoui m.khouchane 18 juin 1984

c
Permet d'exprimer les profils de galaxies en magnitude


include 'bibli:[stii]common.for/list'


character*26 ife,ifa


real*4 ames(2048)


integer*2 mes(2048)


data prognam/'vxpmag'/


dessin=.false.


call debut(nr,la,ig,kb)


lu1=1


lu2=2


lu3=3


lu4=4


call wruserc('fichier des profils radiaux en intensite')


call ouvert(ife,lu1,nobj2,nk,idx,idy,xd,yd,nr,idum)


nobj=nobj2/2


call rduserc('fichier des parametres "PROF"','no',1,ifa,idum)


write(string,600) ifa

600
format('fichier des parametres "PROF"',a)


call wruserc(string)


open(unit=lu2,file=ifa,status='old')


call wruserc('fichier contenant les profils en magnitude')


call cree(ife,lu3,nobj,nk,idx,idy,xd,yd,nr,iflag)


call rduserc('fichier des parametres en sortie','no',1,ifa,idum)


write(string,601)ifa

601
format('fichier des parametres en sortie',a)


call wruserc(string)


open(unit=lu4,file=ifa,status='new')


call rduserr('magnitude de l''étoile de reference','no',1,amag,idum)


call wruserr('magnitude de l''étoile de reference',amag,1)


call rduserr('integrale de flux correspondante',no,1,flux,idum)


call wruserr('integrale de flux de l''étoile',flux,1)


call rduserr('focale du telescope en metre','no',1,focale,idum)


call wruserr('focale du telescope en metre',focale,1)


cons1=2.5*alog10(flux)+amag


ech=0.648/(3.14159*focale)


cons2=cons1+5.*alog10(float(idx)*ech)


do iobj=1,nobj



call liref(2*iobj-1,nk,1,nk,1,ames,lu1,idum)



read(lu2,610)num,xg,yg,ax,bx,theta,fond,nkmax,res

610
format(i6,2f10.4,3f8.3,f7.3,i6,e12.5)



ax=1000.*ax*ech



bx=1000.*bx*ech



res=cons1-2.5*alog10(res)



write(lu4,615)num,xg,yg,ax,bx,theta,res

615
format(i6,2f10.4,3f8.3,f8.3)



do ik=1,nk




if(ik.gt.nkmaX)THEN




 mes(ik)=6000




ELSE




if(ames(ik).le.fond) goto 12




a=cons2-2.5*alog10(ames(ik)-fond)




mes(ik)=ifix(200.*a)




goto 11

12


s=ames(ik)-fond




j=0

13


j=j+1




k1=max0(ik-j,1)




k2=min0(ik+j,nkmax)




s=s+ames(k1)+ames(k2)-2.*fond




if(s.le.0) goto 13




s=s/float(2*j+1)




a=cons2-2.5*alog10(s)




mes(ik)=ifix(200.*a)




ENDIF

11


continue



enddo



call ecrit(iobj,nk,1,nk,1,mes,lu3,idum)


enddo


close(lu1)


close(lu2)


close(lu3)


close(lu4)


call lafin


stop 'profils convertis en magnitude'


end

30. VxPmoy

Analyse des Profils > Profil moyen

But du programme

Permet d'obtenir le profil moyen d'une étoile à partir d'un ensemble de profils en magnitude.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juillet 1985


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie stellaire


Mode

Dialogue


Opération
Moyenne


Entrées
Fichier image, Fichier spécial (Vxprof)


Sorties
Fichier image

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


Image


Cree, Ecrit, Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Fichier des paramètres de type "Prof", résultant de VxProf ou de programmes similaires

2. Fichier image contenant les profils en magnitude (VxPmag)

3. Magnitude de l'étoile de référence
4. Ligne correspondante du fichier des profils 

5. Nom et identification du fichier image contenant le profil moyen

Sorties et résultats
1. Fichier image contenant le profil moyen

2. Valeur de la magnitude associée à chaque profil (par moindres carrés par rapport au profil moyen)

3. Liste du profil moyen

c
a.bijaoui 8 juillet 1985

c
permet de determiner le profil moyen d'une etoile


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


character*26 ife,ifa


real*4 ames(1024), am(100)


integer*2 mes(1024),Nkmax(100),Nrayon(1024)


COMMON /NOM/PROGNAM


data prognam/'vxpmoy'/


dessin=.false.


call debut(nr,la,ig,kb)


lu1=1


lu2=2


lu3=3


call rduserc('fichier des parametres "PROF"','no',1,ifa,idum)


write(string,600) ifa

600
format('fichier des parametres "PROF"',a)


call wruserc(string)


open(unit=lu2,file=ifa,status='old')


call wruserc('fichier contenant les profils en magnitude')


call ouvert(ife,lu3,nobj,nk,idx,idy,xd,yd,nr,iflag)


call rduserr('magnitude de l''etoile de reference','no',1,amag,idum)


call wruserr('magnitude de l''etoile de reference',amag,1)


call rduseri('ligne correspondante',no,1,lref,idum)


call wruseri('ligne de l''etoile de reference',lref,1)


call wruserc('Fichier du profil moyen')


call cree(fileout,lu1,1,nk,idx,0.,0.,0.,nr,iflag)


do iobj=1,nobj


  read(lu2,610)num,xg,yg,ax,bx,theta,fond,nkmax(iobj),res


enddo

610
format(i6,2f10.4,3f8.3,f7.3,i6,e12.5)


close(lu2)


call lire(lref,nk,1,nk,1,mes,lu3,idum)


do ik=1,nk


  ames(ik)=mes(ik)-amag*200.


enddo


call wruserr('ames',ames,nk)


do iobj=1,nobj


  nkt=min0(nkmax(lref),nkmax(iobj))


  call lire(iobj,nk,1,nk,1,mes,lu3,idum)


  s=0.


  st=0.


  do ik=1,nkt


    s=s+mes(ik)-ames(ik)


    st=st+1.


  enddo


  am(iobj)=s/st


enddo


call wruserr('am',am,nobj)


do ik=1,nk


  Nrayon(ik)=0


  ames(ik)=0


enddo


do iobj=1,Nobj


  call lire(iobj,nk,1,nk,1,mes,lu3,idum)


  do ik=1,nkmax(iobj)


    ames(ik)=ames(ik)+mes(ik)-am(iobj)


    Nrayon(ik)=Nrayon(ik)+1


  enddo


enddo


Do ik=1,nk


  if(Nrayon(ik).ne.0) then


    Ames(ik)=ames(ik)/Nrayon(ik)


  else


    Ames(ik)=6000.


  endif


  mes(ik)=ames(ik)


Enddo


call wruseri('profil',mes,nk)


call ecrit(1,nk,1,nk,1,mes,lu1,idum)


close(lu1)


close(lu3)


call lafin


end

31. VXPRMG

Profils Radiaux> transformation en magnitude

But du programme

Ce programme permet:

· De déterminer le fond et l'extension maximum d'un objet à partir d'un tracé du profil radial

· de transformer le profil radial en densité, en un profil en magnitude au dessus du fond de ciel

· de déterminer la magnitude intégrée, pour un seuil de magnitude au dessus du fond de ciel donné, en pointant l'abscisse correspondant sur le profil en magnitude

Origine


Auteur
A.Bijaoui, M.Khouchane


Date

85/3


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Photométrie d'objets etendus


Dimension
2d


Mode

Graphique interactif


Opération
Intégration, Trace, Transformation


Entrées
Fichier image en réels, Fichier de paramètres


Sorties
Fichier image en entiers, Fichier de paramètres,




Tracés, Mesures

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc


Graphique

Page, Ftplot, Cursif


Image


Cree, Ecrit, Ouvert, Liref

Entrées nécessaires
1. Fichier contenant les profils radiaux en densité
2. Fichier contenant la caractéristique en réels

3. Fichier des paramètres des contours des objets (ella)

4. Fichier des paramètres résultants

5. Nom et identification du fichier en sortie contenant les profils en magnitude au dessus du fond de ciel

6. Option pour avoir un grandissement automatique pour le tracé
7. Sinon densité min et max pour le tracé du profil

8. Magnitude min et max pour le tracé du profil en magnitude

9. Niveau en magnitude pour l'intégration
10. Magnitude d'un objet de référence
11. Intégrale d'intensité correspondante

12. Focale en mètres du télescope
13. Sur les profils en densité tracé sur l'écran, on pointe de manière à déterminer d'une part le niveau du fond, et d'autre part l'extension maximum de l'objet.

Lors de la transformation en magnitude au dessus du fond, une valeur 30 est mise systématiquement pour tous les élements plus grands que cette valeur.

Sur le tracé en magnitude au dessus du fond, on pointe de manière à déterminer le rayon d'intégration pour déterminer la magnitude intégrée.

Sorties et résultats
1. Tracé des profils en densité
2. Valeur du fond mesuré
3. Tracé du profil en magnitude, avec indication du seuil d'intégration
4. Mesure de la magnitude intégrée
5. Fichier contenant les profils en magnitude

6. Fichier contenant les paramètres des objets, c'est a dire:

i. Le numéro
ii. Les coordonnées du centre

iii. Les grand et petit axes

iv. L'orientation du grand axe

v. La magnitude intégrée
c 
a.bijaoui. m.khouchane 07 mars 1985 Observatoire de Nice

c
vxprmg permet le trace des profils , la conversion en 

c
magnitude ,et la determination du fond et du rayon de l'objet 

c
Les parametres des objets sont obtenus par "GFELLA"  

c
et le flux calcule par "GFIDEA".



REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
DIMENSION AMES(1024),PIXEL(1024)


real*4 aint(1024)


integer*2 Mes(1024)


DATA IFIN/32/


DATA PROGNAM/'VXPRMG'/


character*40 nom


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3,IFE,IFA


integer*2 idx,idy


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3


LU4=4


call wruserc('fichier des profils radiaux en intensite')

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)

 
NOBJ=NOBJ2/2


call wruserc('Fichier contenant la caracteristique en reel')


call ouvert(nom,lu2,nlc,nplc,idxc,idyc,xc,yc,nr,idum)


call liref(1,1024,1,1024,1,aint,lu2,idum)


call close(lu2)



call rduserc('fichier des parametres "ELLA"','no',1,


1 nfic2,idum)


open(unit=lu2,file=nfic2,status='old')


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU4,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')


call wruserc('fichier contenant les profils en magnitude')


call cree(ife,lu3,nobj,nk,idx,idy,xd,yd,nr,iflag)

        call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',


1 'de',1,IopGrand,idum)


if(iopgrand.ne.1) then


CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)


RHOLD(1)=DMIN


CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)


RHOLD(2)=DMAX

        CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,2)

        GD=700./(DMAX-DMIN)


endif


CALL RDUSERR('Magnitude MINIMUM','NO',1,xmagmin,IDUM)


RHOLD(1)=xmagmin


CALL RDUSERR('Magnitude MAXIMUM','NO',1,xmagMAX,IDUM)


RHOLD(2)=xmagmax

        CALL WRUSERR('Magnitudes MIN ET MAX',RHOLD,2)


call rduserr('niveau de magnitude au dessus du fond de ciel','no',


1 1,seuil,idum)


call wruserr('niveau de magnitude au dessus du fond de ciel',


1 seuil,1)


call rduserr('magnitude de l''etoile de reference','no',1,amag,idum)


call wruserr('magnitude de l''etoile de reference',amag,1)


call rduserr('integrale de flux correspondante',no,1,flux,idum)


call wruserr('integrale de flux de l''etoile',flux,1)


call rduserr('focale du telescope en metre','no',1,focale,idum)


call wruserr('focale du telescope en metre',focale,1)


cons1=2.5*alog10(flux)+amag


ech=0.648/(3.14159*focale)


cons2=cons1+5.*alog10(abs(float(idx))*ech)

 
GX=700./FLOAT(NK-1)


ntmag=(xmagmax-xmagmin)


gm=700./(xmagmax-xmagmin)


call rduseri('Si 1 les densites sont multipliees par 200',


1 'de',1,iod,idum)

 
DO 10 IOBJ=1,NOBJ

 
CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)


if(iod.eq.1) then


  do ik=1,nk


    ames(ik)=ames(ik)/200.


  enddo


endif


if(iopgrand.eq.1) then


dmax=ames(1)


dmin=ames(1)


do ik=2,nk



dmax=amax1(dmax,ames(ik))



dmin=amin1(dmin,ames(ik))


enddo


gd=700./(dmax-dmin)


endif

 
CALL PAGE

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
DO IK=1,NK

 
  ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

 
  TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

 
  TY=AMAX1(0.,TY)

 
  TY=AMIN1(TY,700.)

 
  ITY=TY


CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


enddo


CALL FTPLOT(999,0,0)


encode(40,401,line) iobj

401
format('numéro de l''objet',i5)


call text(22,ver,line,720,700,small_size)


encode(40,402,line) dmin

402
format('densite minimum:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,500,small_size)


encode(40,403,line) dmax

403
format('densite maximum:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,400,small_size)

 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)

 
NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1

 
FOND=DMIN+FLOAT(ITY)/GD


call wruserr('mesure du fond',fond,1)


x=fond/0.005+1.


ifond=x


e=ifond-x


fond=aint(ifond)*(1.-e)+aint(ifond+1)*e


do ik=1,nk


  x=(ames(ik)/0.005)+1


  it=x


  e=x-it


  it1=min0(it+1,1024)


  ames(ik)=aint(it)*(1.-e)+e*aint(it1)-fond


enddo


do ik=1,nk


  if(ik.gt.nkmaX)THEN


    mes(ik)=6000


  ELSE


    if(ames(ik).le.0.) goto 12


    a=cons2-2.5*alog10(ames(ik))


    mes(ik)=ifix(200.*a)


    goto 11

12
    s=ames(ik)


    j=0

13
    j=j+1


    k1=max0(ik-j,1)


    k2=min0(ik+j,nkmax)


    s=s+ames(k1)+ames(k2)


    if(s.le.0) goto 13


    s=s/float(2*j+1)


    a=cons2-2.5*alog10(s)


    mes(ik)=ifix(200.*a)


  ENDIF

11
  continue


enddo


call ecrit(iobj,nk,1,nk,1,mes,lu3,idum)

 
CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
CALL PAGE

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
DO IK=1,NK

 
  ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

 
  TY=(MES(IK)*0.005-xmagmin)*Gm

 
  TY=AMAX1(0.,TY)

 
  TY=AMIN1(TY,700.)

 
  ITY=TY


  CALL FTPLOT(ik-1,ITX,ITY)


enddo


CALL FTPLOT(999,0,0)


encode(40,401,line) iobj


call text(22,ver,line,720,700,small_size)


encode(40,412,line) seuil

412
format('seuil:',f8.2)


call text(24,hor,line,780,500,small_size)


ity=ifix((seuil-xmagmin)*gm)


call ftplot(0,0,ity)


call ftplot(1,700,ity)


do itmag=1,ntmag


  ity=ifix(float(itmag)*gm)


  call ftplot(0,0,ity)


  call ftplot(1,20,ity)


enddo


do ik=1,nk,10


    itx=ifix(float(ik-1)*gx)


    call ftplot(0,itx,0)


    call ftplot(1,itx,20)


enddo

 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)

 
xKMAX=(FLOAT(ITX)/GX)+1


nkmax=xkmax


e=xkmax-nkmax

 
RES=0.

 
DO IK=1,NKMAX


  RES=RES+AMES(IK)*PIXEL(IK)


enddo


res=res+e*((1.-e)*ames(nkmax)*pixel(nkmax)+e*ames(nkmax+1)*


1 pixel(nkmax+1))

 
READ(LU2,620) NUM,XG,YG,AX,BX,THETA

 
WRITE(STRING,621) NUM,NKMAX,RES

 621
FORMAT(' OBJET:',I6,' G.AXE MAX:',I6,'INTEGRATION:',E12.5)


CALL WRUSERC(STRING)

 620
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3)


ax=1000.*ax*ech


bx=1000.*bx*ech


res=cons1-2.5*alog10(res)


write(lu4,615)num,xg,yg,ax,bx,theta,res

615
format(i6,2f10.4,3f8.3,f8.3)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)


call close(lu4)

 
CALL LAFIN

 
END

32. VXMPS

Photoméetrie > Intégration dans des spots

A.Bijaoui Observatoire de Nice Janvier 1987

Ce programme permet d'effecter l'intégration dans differents spots circulaires fixes. L'intégration s'effectue à partir des profils. Le programme sort pour chaque objet les magnitudes intégrés pour un ensemble de spots et les magnitudes au dessus du fond pour ces rayons.

Application
Photométrie d'objets etendus

Dimension
2D

Mode

Dialogue

Opération
Intégration sur profil

Entrées
Fichier image en réels, Fichier catalogue

Sorties
Fichier spécial en ascii

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc

Image


Ouvert, Liref

Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les profils en intensité;

2. Fichier catalogue contenant les positions des objets;

3. Fichiers des paramètres des profils;

4. Nom du fichier des magnitudes (MPS) en sortie;

5. Magnitude de l'objet de référence;

6. Intégrale du flux correspondant;

7. Focale de l'instrument;

8. Pas en pixels pour les cercles;

9. Option de soustraction d'un fond.

Sorties et résultats
1. Fichier spécial (MPS) contenant les magnitudes intégrées et les magnitudes au dessus du fond;

2. Dialogue sur le mouchard.

c a.bijaoui Janvier 1987

c Permet de calculer les magnitudes des objets dans des spots fixes

c a partir des profils

      CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10

      COMMON /NOM/PROGNAM

      character*26 ife,ifa

      real*4 ames(1024), long(1024), Magnitude(1024)

      Integer*4 Pixel(1024)

      logical*1 It

      data prognam/'VxMps'/

      call debut(nr,la,ig,kb)

      lu1=1

      lu2=2

      lu3=3

      lu4=8

      call wruserc('fichier des profils radiaux en intensite')

      call ouvert(ife,lu1,nobj2,nk,idx,idy,xd,yd,nr,idum)

      nobj=nobj2/2

      call nxyd(fileIn,lu3,ne,1)

      call rduserc('fichier des parametres "PROF"','no',1,ifa,idum)

      write(string,600) ifa

 600  format('fichier des parametres "PROF"',a)

      call wruserc(string)

      open(unit=lu2,file=ifa,status='old')

      call rduserc('fichier des magnitudes en sortie','no',1,ifa,idum)

      write(string,601)ifa

 601  format('fichier des magnitudes en sortie',a)

      call wruserc(string)

      open(unit=lu4,file=ifa,status='new',carriagecontrol='list')

      call rduserr('magnitude de l''etoile de reference','no',1,

     -amag,idum)

      call wruserr('magnitude de l''etoile de reference',amag,1)

      call rduserr('integrale de flux correspondante',no,1,flux,idum)

      call wruserr('integrale de flux de l''etoile',flux,1)

      call rduserr('focale du telescope en metre','no',1,focale,idum)

      call wruserr('focale du telescope en metre',focale,1)

      Call Rduseri('Pas en pixels des spots','no',1,Istep,Idum)

      Call Wruseri('Pas en pixel des spots',Istep,1)


Call Rduseri('Si 1 on ne corrige pas du fond','de',1,Ifond,idum)


Call wruseri('Option de fond',Ifond,1)

      cons1=2.5*alog10(flux)+amag

      ech=0.648/(3.14159*focale)

      cons2=cons1+5.*alog10(float(idx)*ech)

      Iobj=0

      Nstep=Nk/Istep

      do jstep=1,nstep

        Pixel(Jstep)=jstep*Istep

      enddo

100   Continue

      read(lu2,610,err=200)num,xg,yg,ax,bx,theta,fond,nkmax,res

 610  format(i6,2f10.4,3f8.3,f7.3,i6,e12.5)

      It=.true.

      Do while (It)

        Iobj=Iobj+1

        If(Iobj.Gt.Nobj) then


  Iobj=0


type *,' On revient a zero'


  goto 100


endif

        Read(Lu3'(8+Iobj)) Num1,Xg1,Yg1,Dc1

        It=Num.ne.Num1

      Enddo

      call liref(2*iobj-1,nk,1,nk,1,ames,lu1,idum)

      call liref(2*iobj,Nk,1,Nk,1,long,lu1,Idum)

      Res=0.

      Do Ik=1,Nk

c        if(Ik.le.Nkmax) then


  if(ifond.ne.1) then

            x=(ames(ik)-fond)*long(ik)


  else


    x=ames(ik)*long(ik)


  endif

c        else

c          x=0.

c        endif

        res=res+x

        Do jstep=1,Nstep

          If(Ik.eq.Pixel(Jstep)) then

            If(res.le.0.) then

              Magnitude(Jstep)=30.

            else

              Magnitude(Jstep)=Cons1-2.5*alog10(res)

            endif

          endif

        Enddo

      Enddo

      type *,Num

      Write(Lu4,'(1x,I5,1X,I3,1X,F8.3)') Num,NkMax,Fond

      Write(Lu4,620) (Magnitude(Jstep),Jstep=1,Nstep)

620   Format(1X,20(F5.2,1X))

      do Jstep=1,Nstep

          Ik=Pixel(Jstep)

        if(ik.gt.nkmaX) THEN

          magnitude(Jstep)=30.

        ELSE

        s=ames(Ik)-fond

        j=0

        Do while (s.le.0.)

          j=j+1

          if(j.gt.Istep) goto 300

          k1=max0(ik-j,1)

          k2=min0(ik+j,nkmax)

          s=s+ames(k1)+ames(k2)-2.*fond

        Enddo

        s=s/float(2*j+1)

        Magnitude(Jstep)=cons2-2.5*alog10(s)

          goto 350

300       Magnitude(Jstep)=30.

350       Continue

        ENDIF

      enddo

      Write(Lu4,620) (Magnitude(Jstep),Jstep=1,Nstep)

      goto 100

200   continue

      close(lu1)

      close(lu2)

      close(lu3)

      close(lu4)

      call lafin

      end

33. VXICF

Photométrie 2D > Intégrale par couronne

A.Bijaoui - Mars 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Permet de calculer l'intégrale par couronnes pour un ensemble d'objets. Le fond est déterminé automatiquement ainsi que l'extension de l'objet. On sort deux fichiers: celui des intégrations et celui des paramètres résultants.

Application
Phométrie 2D

Dimension
2D

Mode

Dialogue

Opération
Intégration

Entrées
Fichier Image en réel, Fichier Catalogue

Sorties
Fichier Image en réel, Fichier ASCII

Sous Programmes utilisés
Environnement  
 Debut, Lafin
Entrée/Sortie  
 Rduseri, Wruseri, Rduserc, Wruserc, Wrcons


Image   

Ouvert, Liref, Cree, Ecrif

Catalogue      
 Nxyd

Algorithme

SaiPh11, SaiPh12

Entrées necessaires

1. Fichier contenant les profils radiaux;

2. Nom et identification du fichier contenant en sortie les intégrales par couronne;

3. Fichier catalogue associé aux profils;

4. Nom du fichier des paramètres résultants;

5. Option du calcul du fond:

6. Maximum de l'histogramme;

7. Ajustement polynomial sur le maximum;

8. Moyenne avec rejet;

9. Par modélisation Gauss+Laplace.

Sorties et résultats
1. Fichier image en réels contenant les intégrations par couronne;

2. Fichier ASCII contenant pour chaque objet:

3. le numéro de l'objet;

4. les coordonnéees centrales;

5. l'intensité du fond;

6. l'extension maximale.

7. Dialogue sur le mouchard.

c a.bijaoui 5 -jul-85 vxICF

C Permet de calculer l'integrale par couronnes avec soustraction du fond


REAL*4 RHOLD(10)


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
Real*4 AMES(1024),PIXEL(1024),Cour(1024)


Integer*2 Id1,Id2,Id3


DATA PROGNAM/'VXICF'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


nobj=nobj2/2

 
CALL CREE(FILEOUT,LU2,NOBJ,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,6666)


call nxyd(nfic2,lu3,ne,1)


lu4=4


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU4,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')


call wruserc('Fichier resultant: '//nfic3)


Call wrcons('Option de Calcul du fond')


Call Wrcons('1 Maximum de l''histogramme')


Call Wrcons('2 Ajustement polynomial sur le maximum')


Call Wrcons('3 Moyenne avec rejection')


Call Wrcons('4 par modelisation Gauss+Laplace')


Call rduseri('Option','no',1,Iop,Idum)


Call wruseri('Option de  calcul du fond',Iop,1)

 
DO  IOBJ=1,nobj


  CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

 
  CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
  READ(LU3'(8+iobj)) NUM,XG,YG,dc


  call SaiPh12(2,Iop,ames,nk,pixel,fond)


  call SaiPh11(ames,nk,fond,Nkmax)


  S=0.


  Do Ik=1,Nk


    Cour(ik)=(ames(ik)-fond)*pixel(ik)


    if(Nkmax.gt.0) S=S+Cour(ik)


  enddo


  CALL ECRIF(Iobj,NK,cour,LU2,ID2)

 
  WRITE(LU4,600) NUM,XG,YG,FOND,NKMAX,s


type *,num


enddo

 600
FORMAT(I6,2F10.3,F7.3,I6,E12.5)

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)


call close(lu4)

 
CALL LAFIN

 
END

34. VXICF1

Photométrie 2D > Intégrale par couronne

A.Bijaoui - Mars 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Permet de calculer l'intégrale par couronne pour un ensemble d'objets. Le fond est déterminé automatiquement en utilisant un algorithme de moyenne avec rejet. On sort deux fichiers: celui des intégrations et celui des paramètres résultants.

Application
Phométrie 2D

Dimension
2D

Mode

Dialogue

Opération
Intégration

Entrées
Fichier Image en réel, Fichier Catalogue

Sorties
Fichier Image en réel, Fichier ASCII

Sous Programmes utilisés

Environnement   Debut, Lafin
Entrée/Sortie   Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc

Image   

Ouvert, Liref, Cree, Ecrif

Catalogue       Nxyd

Algorithme

SaiAd30

Entrées necessaires

1. Fichier contenant les profils radiaux;

2. Nom et identification du fichier contenant en sortie les intégrales par couronne;

3. Fichier catalogue associé aux profils;

4. Nom du fichier des paramètres résultants;

5. Seuil de rejet.

Sorties et résultats
1. Fichier image en réels contenant les intégrations par couronne;

2. Fichier ASCII contenant pour chaque objet:

i. le numéro de l'objet;

ii. les coordonnéees centrales;

iii. l'intensité du fond;

iv. l'écart-type du fond;

v. l'extension maximale;

vi. l'intégrale complète de l'objet.

3. Dialogue sur le mouchard.

c a.bijaoui 5 -jul-85 vxICF

C Permet de calculer l'integrale par couronnes avec soustraction du fond


REAL*4 RHOLD(10)


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
Real*4 AMES(1024),PIXEL(1024),Cour(1024)


Integer*4 Histo(1024)


Integer*2 Id1,Id2,Id3


DATA PROGNAM/'VXICF1'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


nobj=nobj2/2

 
CALL CREE(FILEOUT,LU2,NOBJ,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,6666)


call nxyd(nfic2,lu3,ne,1)


lu4=4


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU4,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')


Call rduserr('Seuil de rejet','no',1,Seuil,Idum)


Call wruserr('Seuil de rejet',Seuil,1)

 
DO  IOBJ=1,nobj


  CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

 
  CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
  READ(LU3'(8+iobj)) NUM,XG,YG,dc


  Do Ik=1,Nk


    Histo(Ik)=Pixel(Ik)


  Enddo


  call SaiAd30(Nk,Histo,ames,fond,sigma,seuil,Istat)


  S=0.


  Do Ik=1,Nk


    Cour(ik)=(ames(ik)-fond)*pixel(ik)


    if(Nkmax.gt.0) S=S+Cour(ik)


  enddo


  CALL ECRIF(Iobj,NK,cour,LU2,ID2)

 
  WRITE(LU4,600) NUM,XG,YG,FOND,Sigma,NKMAX,s


type *,num


enddo

 600
FORMAT(I6,1x,2(F10.3,1x),2(F7.3,1x),I6,1x,E12.5)

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)


call close(lu4)

 
CALL LAFIN

 
END

35. VXICFI

Photométrie 2D > Intégrale par couronne (Interactive)

A.Bijaoui - Mars 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Permet de calculer l'intégrale par couronne pour un ensemble d'objets. Le fond et l'extension de l'objet sont déterminés interactivement. On peut itérer la mesure, en tapant tout caractère différent du point. La dernière mesure s'effectue avec un point. On sort deux fichiers: celui des intégrations et celui des paramètres résultants.

Application
Phométrie 2D

Dimension
2D

Mode

Graphique Interactif

Opération
Intégration, Saisie

Entrées
Fichier Image en réel, Fichier Catalogue

Sorties
Fichier Image en réel, Fichier ASCII, Graphique Tektronix

Sous Programmes utilisés
Environnement   Debut, Lafin
Entrée/Sortie   Rduserr, Wruserr, Rduseri, Wruseri, Rduserc, Wruserc

Image   

Ouvert, Liref, Cree, Ecrif

Catalogue       Nxyd

Graphique
Ftplot, Page, Cursif

Algorithme
SaiAd30

Entrées necessaires

1. Fichier contenant les profils radiaux;

2. Fichier catalogue associé aux profils;

3. Premier et dernier objet étudié;

4. Nom et identification du fichier catalogue en sortie;

5. Nom et identification du fichier contenant en sortie les intégrales par couronne;

6. Option de grandissement automatique;

7. Nom du fichier des paramètres résultants;

8. Écart-type de l'intensité.

9. Pour chaque objet, pointé sur l'integrale du profil.

Sorties et résultats
1. Pour chaque objet, tracé de l'intégration par couronne.

2. Fichier image en réels contenant les intégrations par couronne;

3. Fichier ASCII contenant pour chaque objet:

i. le numéro de l'objet;

ii. les coordonnéees centrales;

iii. le rayon équivalent;

iv. le paramètre de forme, associé aux moments d'ordre 1 et 2;

v. Un paramètre systématiquement à 0;

vi. l'intensité du fond;

vii. l'extension maximale;

viii. l'intégrale complète de l'objet.

4. Dialogue sur le mouchard.

c a.bijaoui Mars 1987 Permet de determiner le fond et

c l'extension maximale de l'objet interactivement a partir

c des integrales par couronnes.


REAL*4 RHOLD(10)


LOGICAL*1 IC,IFIN


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

 
Real*4 AMES(1024),PIXEL(1024),Aux(1024)


Integer*4 Histo(1024)


double precision sig0,sig2,sig1


DATA IFIN/46/


DATA PROGNAM/'VXICFI'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3


integer*2 hold(2)


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2

 
LU3=3


Lu4=4

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


call nxyd(nfic2,lu2,ne,1)


call rduseri('Premier et dernier objet a mesurer','de',2,hold,idum)


if(idum.ne.2) then


  hold(1)=1


  hold(2)=ne


endif


call wruseri('Mesures entre les objets:',hold,2)


nemes1=hold(1)


nemes2=hold(2)


nemes=nemes2-nemes1+1


call nxyd(nfic3,lu3,nemes,2)


call cree(fileout,lu4,Nemes,nk,idx,idy,x,y,nr,6666)


call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',


1 'de',1,IopGrand,idum)


if(iopgrand.ne.1) then


  CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)


  RHOLD(1)=DMIN


  CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)


  RHOLD(2)=DMAX


  CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

 
  GD=700./(DMAX-DMIN)


endif


lu5=8


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU5,FILE=NFIC3,STATUS='NEW')

 
GX=700./FLOAT(NK-1)


call rduserr('Ecart-type des densites','no',1,sigmad,idum)


call wruserr('Ecart-type des densites',sigmad,1)

 
DO 10 IOBJ=Nemes1,Nemes2

 
CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,Aux,LU1,IND1)

 
CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,pixel,LU1,IND1)


fond=Aux(1)


do ik=1,nk


  fond=amin1(Aux(Ik),fond)

c
  histo(ik)=pixel(ik)


enddo


READ(LU2'(8+iobj)) NUM,XG,YG,dc

c
call saiad30(Nk,histo,aux,fond,sigma,4.,Istat)

986
Do ik=1,Nk


  Ames(Ik)=(Aux(ik)-fond)*pixel(ik)


Enddo


if(iopgrand.eq.1) then


dmax=ames(1)


dmin=ames(1)


do ik=2,nk



dmax=amax1(dmax,ames(ik))



dmin=amin1(dmin,ames(ik))


enddo


dif=dmax-dmin


dmin=dmin-0.1*dif


dmax=dmax+0.1*dif


gd=700./(dmax-dmin)


endif

 
CALL PAGE

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,0)

 
CALL FTPLOT(1,700,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,700)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
DO 11 IK=1,NK

 
ITX=IFIX(FLOAT(IK-1)*GX)

 
TY=(AMES(IK)-DMIN)*GD

 
TY=AMAX1(0.,TY)

 
TY=AMIN1(TY,700.)

 
ITY=TY

 11
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)


ty=-dmin*gd


ity=ty


call ftplot(0,0,ity)


call ftplot(1,1023,ity)


encode(40,401,line) num

401
format('objet:',i4)


call text(10,VER,line,720,700,small_size)

987 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


if(ic.le.32) goto 987

 
  NKMAX=IFIX(FLOAT(ITX)/GX)+1


  if(ity.le.0.or.ity.gt.780) ity=0

 
  FOND=(DMIN+FLOAT(ITY)/GD)/pixel(Nkmax)+fond


if(ic.ne.Ifin) GoTo 986


  CALL ECRIF(Iobj-nemes1+1,NK,ames,LU4,ID4)

 
RES=0.


s2=0.


s4=0.


sig0=0.


sig2=0.

 
DO IK=1,NKMAX


 x=(aux(ik)-fond)*pixel(ik)


 res=res+x


 y=(ik-1)


 s2=s2+x*y


 s4=s4+x*y*y


  x=pixel(ik)*pixel(ik)


  sig0=sig0+x

        enddo


s2=s2/res


if(s2.ne.0.) then


  s4=(s4/res)/(s2*s2)-1.


else


  s4=0.


endif


sig0=sqrt(sig0)*sigmad


do ik=1,nkmax


 y=(ik-1)-s2


  x=pixel(ik)*pixel(ik)


  sig2=sig2+x*y*y

        enddo


sigma=sigmad*sqrt(sig2)/res

c calcul de la fluctuation de s4 a voir plus tard


 
WRITE(STRING,621) NUM,FOND,NKMAX,RES,sig0,s2,sigma,s4

621
format(1x,i4,f7.3,i3,e12.5,e12.5,3f8.2)


CALL WRUSERC(STRING)


ind3=9+iobj-nemes1


write(lu3'ind3) Num,xg,yg,res


ax=1


bx=1


theta=0.


xg=xg/1000.


yg=yg/1000.

 
WRITE(LU5,622) NUM,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,RES

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)


call close(lu4)


call close(lu5)

 
CALL LAFIN

 
END

36. PGICF

Intégrale dans couronnes > Tracé
A.Bijaoui - Mars 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Ce programme permet de tracer les integrales par couronnes calculées avec VXICFx. On doit avant faire l'assignation du symbole logique PGPLOT de la manière suivante:

$ASSI "LOG:/DEV" PGPLOT

où LOG: désigne un nom permis de fichier (TOTO.DAT) ou de port (TTC6:), et DEV désigne un type de sortie (TEK pour les compatibles Tektronix, VER pour la Versatec, etc. Dans le cas de la Versatec, on doit sortir les profils avec la commande:

$PGWER TOTO.DAT

Application
Photométrie d'Objets etendus

Dimension
2D

Mode

Graphique Pgplot

Opération
Tracé
Entrées
Fichier image en réel, Fichier Catalogue

Sorties
Graphique PGPLOT

Sous Programmes utilisés
Environnement   Debut, Lafin
Entrée/Sortie   Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wrcons

PgPlot

PgBegin, PgEnv, Pgline, PgText, PgEnd

Image   

Ouvert, Liref

Catalogue       Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier des intégrations;

2. Fichier catalogue correspondant;

3. Position du 1er objet dans le catalogue;

4. Première et dernière ligne à tracer;

5. Option de grandissment automatique;

6. Si option Intensité minimum et maximum.

Sorties et résultats
1. Graphique PGPLOT (20 tracés par page)

2. Dialogue sur le mouchard.

c a.bijaoui Janvier  1987 PgCour

c Trace des intensites par couronnes

      REAL*4 RHOLD(2), xk(100)

      INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

      Real*4 AMES(1024)

      DATA PROGNAM/'PGICF'/

      integer*2 hold(2)

      Character*4 Numéro
      CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

      LU1=1

      LU2=2

      call pgbegin(0,'pgplot',5,4)

      CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


call nxyd(filein,lu2,ne,1)


Call Wrcons('Position dans le catalogue du 1er objet du fichier')


call Rduseri(' ','de',1,Ipos,Idum)


if(Ipos.eq.0) Ipos=1


Call wruseri('Position du 1er objet du fichier',Ipos,1)

      Call RdUseri('Premier et dernier Objets','de',2,Hold,Idum)

      If(Idum.ne.2) then

        Hold(1)=1

        Hold(2)=Nobj

      Endif

      Call WrUseri('Premier et dernier objets',Hold,2)

      call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',

     -'de',1,IopGrand,idum)

      if(iopgrand.ne.1) then

        CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)

        RHOLD(1)=DMIN

        CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)

        RHOLD(2)=DMAX

        CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,2)

      endif

      ak=nk

      do ik=1,nk

        xk(ik)=ik

      enddo

      Do iobj=Hold(1),Hold(2)

        READ(LU2'(7+Iobj+Ipos)) NUM,xg,yg,dc

        CALL LIREF(IOBJ,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

      if(iopgrand.eq.1) then

         dmax=ames(1)

         dmin=ames(1)

         do ik=2,nk

           dmax=amax1(dmax,ames(ik))

           dmin=amin1(dmin,ames(ik))

         enddo

         endif

      call pgenv(1.,ak,dmin,dmax,0,0)

      call pgline(nk,xk,ames)

      write(numéro,'(I4)') num

      zk=0.75*ak

      dc=(dmin+dmax)*0.5

      call pgtext(zk,dc,numéro)


enddo

200   call pgend

      CLOSE(LU1)

      CLOSE(LU2)

      CALL LAFIN

      END

37. PGICF1

Intégrale dans couronnes > Trace

A.Bijaoui - Mars 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Ce programme permet de tracer les integrales par couronnes calculees avec VXICFx. La position de l'extension maximale est indiquée. On doit avant faire l'assignation du symbole logique PGPLOT de la manière suivante:

$ASSI "LOG:/DEV" PGPLOT

où LOG: designe un nom permis de fichier (TOTO.DAT) ou de port (TTC6:), et DEV designe un type de sortie (TEK pour les compatibles Tektronix, VER pour la Versatec, etc. Dans le cas de la Versatec, on doit sortir les profils avec la commande:

$PGWER TOTO.DAT

Application
Photométrie d'Objets étendus

Dimension
2D

Mode

Graphique Pgplot

Opération
Tracé
Entrées
Fichier image en réel, Fichier ASCII

Sorties
Graphique PGPLOT

Sous Programmes utilisés
Environnement   Debut, Lafin
Entrée/Sortie   Rduseri, Wruseri, Rduserc, Wruserc, Rduserr, Wruserr

PgPlot

PgBegin, PgEnv, Pgline, PgText, PgEnd

Image   

Ouvert, Liref

Entrées nécessaires
1. Fichier des intégrations;

2. Fichier des paramètres correspondant;

3. Option de grandissement automatique;

4. Si option Intensité minimum et maximum.

Sorties et résultats
1. Graphique PGPLOT (20 tracés par page)

2. Dialogue sur le mouchard.

c a.bijaoui Janvier  1987 PgIcf1

c Trace des intensites par couronnes

      REAL*4 RHOLD(2), xk(100)

      INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

      Real*4 AMES(1024)

      DATA PROGNAM/'PGICF1'/

      integer*2 hold(2)

      Character*4 Numéro
      CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

      LU1=1

      LU2=2

      call pgbegin(0,'?',5,4)

      CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES ICF','NO',


11,FileIn,IDUM)


OPEN(UNIT=LU2,FILE=FileIn,STATUS='Old')


Call wruserc('Fichier des Parametres Icf: '//FileIn)

      call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',

     -'de',1,IopGrand,idum)

      if(iopgrand.ne.1) then

        CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)

        RHOLD(1)=DMIN

        CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)

        RHOLD(2)=DMAX

        CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,2)

      endif

      ak=nk

      do ik=1,nk

        xk(ik)=ik

      enddo

      Do iobj=1,Nobj

 
Read(LU2,622) NUM,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,RES

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

        CALL LIREF(IOBJ,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

      if(iopgrand.eq.1) then

         dmax=ames(1)

         dmin=ames(1)

         do ik=2,nk

           dmax=amax1(dmax,ames(ik))

           dmin=amin1(dmin,ames(ik))

         enddo

         endif

      call pgenv(1.,ak,dmin,dmax,0,0)

      call pgline(nk,xk,ames)

      write(numéro,'(I4)') num

      zk=0.75*ak

      dc=(dmin+dmax)*0.5

      call pgtext(zk,dc,numéro)


akmax=nkmax


dc=0.25*dmax+0.75*dmin


Call Pgpoint(1,akmax,dc,31)


enddo

200   call pgend

      CLOSE(LU1)

      CLOSE(LU2)

      CALL LAFIN

      END

38. VXRURE

Profil radial> Rayon equivalent

A.Bijaoui - Septembre 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Calcul des rayons équivalents d'un ensemble d'objets à partir du fond contenu dans un fichier "ICF" ou "PROF" et du rayon indiqué dans un fichier.

Application
Photométrie stellaire

Dimension
2D

Mode

Dialogue

Opération
Calcul sur l'ensemble

Entrées
Fichier image en réels, Fichiers ascii

Sorties
Fichier ascii, liste

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduserc, Wruserc

Image

Ouvert, Liref

Entrées nécessaires
1. Fichier Ascii contenant les numéros et rayons utiles des objets

2. Fichier des paramètres de sortie de VXICF (ou VXPRFC)

3. Fichier contenant les profils

4. Fichier ascii des paramètres résultants

Sorties et résultats
1. Fichier ascii des paramètres resltants

2. Resultats obtenus sur les profils

3. Dialogue sur le mouchard

c a.bijaoui 18/11/87

c Permet le calcul du rayon equivalent a partir du rayon utile


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


Real*4 AMES(1024),PIXEL(1024), F(2000)


Integer*4 Num(2000),Ru(2000)


double precision sig0,sig2,sig1


DATA PROGNAM/'VXRURE'/


CHARACTER*26 NFIC2,NFIC3

 
CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

 
LU1=1

 
LU2=2


LU3=3


Call RdUserc('Fichier des rayons utiles','no',1,FileIn,Idum)


Call Wruserc('Fichier des rayons utiles '//Filein)


Open(Unit=Lu1,Name=Filein,CarriageControl='List',status='Old')


Nobj=0

100
Read(Lu1,*,End=110) N,Ir


Nobj=Nobj+1


Num(Nobj)=N


Ru(Nobj)=IR


Goto 100

110
Close(lu1)


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES ICF','NO',1,FileIn,IDUM)


OPEN(UNIT=LU1,FILE=FileIn,STATUS='Old')


Call wruserc('Fichier des Parametres Icf: '//FileIn)

120 
Read(LU1,622,end=130) I,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,RES


Do Iobj=1,Nobj


  If(Num(Iobj).eq.I) F(Iobj)=Fond


Enddo


goto 120

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

130
Close(lu1)


Call Wrcons('Fichier des Profils')

 
CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ2,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)


call nxyd(nfic2,lu2,ne,1)


CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES RESULTANTS','NO',


11,NFIC3,IDUM)


OPEN(UNIT=LU3,FILE=NFIC3,STATUS='NEW',carriagecontrol='list')


Call Wruserc('Fichier des Parametres '//nfic3)


call rduserr('Ecart-type des densites','no',1,sigmad,idum)


call wruserr('Ecart-type des densites',sigmad,1)

 
DO 10 IOBJ=1,Ne

 
  CALL LIREF(2*IOBJ-1,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

 
  CALL LIREF(2*IOBJ,NK,1,NK,1,PIXEL,LU1,IND1)

 
  READ(LU2'(8+iobj)) N,XG,YG,dc


  Do I=1,Nobj


    If(Num(I).eq.N) then

 
      RES=0.


      s2=0.


      s4=0.


      sig0=0.


      sig2=0.

 
      DO IK=1,Ru(I)


        x=(ames(ik)-f(I))*pixel(ik)


        res=res+x


 
y=(ik-1)


 
s2=s2+x*y


 
s4=s4+x*y*y


  
z=pixel(ik)


  
sig0=sig0+z

              enddo


      s2=s2/res


      if(s2.ne.0.) then


        s4=(s4/res)/(s2*s2)-1.


      else


        s4=0.


      endif


      sig0=sqrt(sig0)*sigmad


      do ik=1,nkmax


 
y=(ik-1)-s2


  
x=pixel(ik)


  
sig2=sig2+x*y*y

              enddo


      sigma=sigmad*sqrt(sig2)/res


xg=xg/1000.


yg=yg/1000.

 
      WRITE(LU3,622) N,XG,YG,s2,s4,theta,F(I),Ru(I),RES


  type *,N


    endif


  enddo

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)


CALL CLOSE(LU2)


CALL CLOSE(LU3)

 
CALL LAFIN

 
END

39. VXAPMG

Profil > Ajustement

Etudiants DESS-ISI Fevrier 1987

Application
Photométrie de galaxies

Mode

Dialogue

Opération
Ajustement

Entrées
Fichier image

Sorties
Fichier image, Fichier ascii

Ce programme permet d'ajuster un profil sur chaque ligne d'un fichier image. Celle-ci doit correspondre à un profil d'objet en magnitude. Differents ajustements sont possibles:

· Loi de De Vaucouleurs;

· Profil de King;

· Loi exponentielle;

· Profil gaussien.

L'ajustement en intensité peut se faire avec differentes pondérations:

· Pondération constante en intensité;

· Pondération inversement proportionnelle à l'intensité;

· Pondération inversement proportionnelle au carré de l'intensité;

L'ajustement peut s'effectuer en soustrayant un fond de ciel. On tient compte des effets de la turbulence atmospherique par une convolution locale avec un masque gaussien, dont la taille est choisie par l'utilisateur. Pour chaque objet, le programme calcule:

· Un facteur de brillance;

· Un rayon equivalent;

· Un écart-type dans l'ajustement, tenant compte de la pondération.

Ces informations sont sauvegardéees dans un fichier en caractères. Les profils ajustés sont également sauvegardés dans un fichier image.

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Image


Cree, Ecrit, Ouvert, Lire

Algorithme

SaiAd25

Entrées nécessaires
1. Fichier image contenant les profils en magnitude;

2. Valeur du fond de ciel;

3. Taille du profil instrumental en pixels;

4. Nombre de points pour le masque;

5. Option d'ajustement (Cf ci-dessus)

6. Option de pondération (Cf ci-dessus)

7. Nom du fichier Ascii contenant les paramètres calculés;

8. Nom et Identification du Fichier Image contenant les profils calculés.

Sorties et résultats
1. Contrôle sur la console des ajustements:

2. Numéro du profil;

3. La magnitude calculée et la différence;

4. L'écart type pondére de l'ajustement.

5. Le fichier Ascii contenant les paramètres dans l'ordre:

a. L'écart-type pondere

b. L'amplitude de l'objet;

c. Le rayon equivalent.

6. Le fichier image contenant un profil en magnitude ajusté par ligne.

40. VXCPMG

Profil > Tracé
Etudiants de DESS-ISI Fevrier 1987

Application
Photométrie de galaxies

Mode

Graphique PGPLOT

Opération
Tracé
Entrées
Fichier Image

Sorties
Fichier specifique, Tracé PGPLOT

Ce programme permet de tracer sur le support graphique choisi à la fois les profils en magnitude mesurés et ceux calculés par le programme VXAPMG. Pour chaque profil, l'utilisateur peut introduire un code d'acceptation ou de refus. Avant de lancer le programme, le choix du support s'effectue avec une commande du type:

$ ASSI "port:/Type" PGPLOT

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Rduserc, Wruserc

PgPlot
Pgbegin, PgEnd, PgEnv, PgLabel, Pgline, Grsetls, Grsetcol, Grsetfont, PgPtext

Image


Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Fichier image contenant les profils mesurés;

2. Fichier image des profils calculés;

3. Option d'échelle:

4. Echelle ajustée par la machine;

5. Echelle introduite par l'utilisateur;

6. Si Option 2 Valeur des minimum et maximum en magnitude;

7. Nom du fichier contenant les acceptations des profils calculés;

8. Valeur du choix pour chaque profil.

Sorties et résultats
1. Tracé PGPLOT sur le support graphique choisi;

2. Dialogue sur le mouchard.

3. Fichier contenant 1 pour chaque profil accepté et 0 pour les refusés.

41. Pgdrf

Diagramme> Rayon-Excès
But du programme

Permet de tracer, sous Pgplot, le diagramme Rayon Flux des objets mesurés avec VxPrfb ou Vxprfc.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 84


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Sélection des objets


Mode

Graphique Pgplot


Opération
Tracé

Entrées
Fichier spécial

Sorties
Fichier Pgplot

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


PgPlot

Pgbegin, PgEnv, Pglabel, Pgpoint, Pgend

Entrées nécessaires
1. Fichier des paramètres (cree par VxPrfb ou VxPrfc)

2. Rayon Min et Max

3. Flux Min et Max (doit être positifs - échelle log)

Sorties et résultats
1. Valeurs min et Max du Rayon et du flux

2. Nombre d'objets

3. Tracé type Pgplot

c
A.bijaoui 23 Aout 1984

c
Vxdfr permet de tracer le diagramme flux/rayon des objets

c
Le fichier vient de Vxprfb


include 'bibli:[stii]common.for'


data prognam/'VxDfr'/


character*40 nom


integer*2 hold(2)


real*4 rhold(2)


dessin=.true.


call debut(nr,h,kb,la,ig)


lu1=1


call rduserc('Fichier des parametres : ','no',1,nom,ncar) 


open(


1 file=nom,


2 unit=lu1,


3 status='old')


read(lu1,622)num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)


rmin=rayon


rmax=rayon


fluxmin=flux


fluxmax=flux

100
read(lu1,622,end=150) num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux


rmin=amin1(rmin,rayon)


rmax=amax1(rmax,rayon)


fluxmin=amin1(fluxmin,flux)



fluxmax=amax1(fluxmax,flux)


go to 100

C

150
type *,' '


type *,' Rayon min :',rmin,' Rayon max :',rmax


type *,' Flux  min :',fluxmin,' Flux  max :',fluxmax


type *,' '


type *,' Parametres du cadre :'


call rduserr(' rmin et rmax','no',2,rhold,ncar)


rmin=rhold(1)


rmax=rhold(2)


call wruserr(' Rayons min et max',rhold,2)


call rduserr(' fluxmin et max','no',2,rhold,ncar)


fluxmin=rhold(1)


fluxmax=rhold(2)


fluxli=alog10(fluxmin)


fluxla=alog10(fluxmax)


call rduseri('Code du symbole','no',1,Isym,Idum)


call pgbegin(0,'?',1,1)


call pgenv(rmin,rmax,fluxli,fluxla,0,0)


call pglabel('Rayon','Flux(log)','Relation Rayon-flux')


rewind lu1


net=0

200
read(lu1,622,end=250)num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux


if(rayon.lt.rmin.or.rayon.gt.rmax) goto 200


if(flux.le.fluxmin.or.flux.ge.fluxmax) goto 200


flux=alog10(flux)


call pgpoint(1,rayon,flux,Isym)


net=net+1


go to 200

250
call wruseri('nb d''objets : ',net,1)


call pgend


CALL LAFIN


end  

42. Pgdre

Diagramme> Rayon-Excès
But du programme

Permet de tracer, sous Pgplot, le diagramme Rayon Excès des objets mesurés avec VxPrfb ou Vxprfc.

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 84


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

Mots Clefs


Application
Selection des objets


Mode

Graphique Pgplot


Opération
Tracé

Entrées
Fichier spécial

Sorties
Fichier Pgplot

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


PgPlot

Pgbegin, PgEnv, Pglabel, Pgpoint, Pgend

Entrées nécessaires
1. Fichier des paramètres (cree par VxPrfb ou VxPrfc)

2. Rayon Min et Max

3. Excès Min et Max

Sorties et résultats
1. Valeurs min et Max du Rayon et de l'excès
2. Nombre d'objets

3. Trace type Pgplot

c
A.bijaoui 23 Aout 1984

c
Pgdfe permet de tracer le diagramme rayon exces des objets

c
Le fichier vient de Vxprfb


include 'bibli:[stii]common.for'


data prognam/'Pgdre'/


character*40 nom


integer*2 hold(2)


real*4 rhold(2)


call debut(nr,h,kb,la,ig)


lu1=1


call rduserc('Fichier des parametres : ','no',1,nom,ncar) 


open(


1 file=nom,


2 unit=lu1,


3 status='old')


read(lu1,622)num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)


rmin=rayon


rmax=rayon


emin=exces


emax=exces

100
read(lu1,622,end=150) num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux


rmin=amin1(rmin,rayon)


rmax=amax1(rmax,rayon)


emin=amin1(emin,exces)



emax=amax1(emax,exces)


go to 100

C

150
type *,' '


type *,' Rayon min :',rmin,' Rayon max :',rmax


type *,' Exces min :',emin,' Exces max :',emax


type *,' '


type *,' Parametres du cadre :'


call rduserr(' rmin et rmax','no',2,rhold,ncar)


rmin=rhold(1)


rmax=rhold(2)


call wruserr(' Rayons min et max',rhold,2)


call rduserr(' Exces min et max','no',2,rhold,ncar)


emin=rhold(1)


emax=rhold(2)


call pgbegin(0,'?',1,1)


call pgenv(rmin,rmax,emin,emax,0,0)


call pglabel('Rayon','Exces','Relation Rayon-Exces')


rewind lu1


net=0

200
read(lu1,622,end=250)num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux


if(rayon.lt.rmin.or.rayon.gt.rmax) goto 200


if(exces.le.emin.or.exces.ge.emax) goto 200


call pgpoint(1,rayon,exces,Isym)


net=net+1


go to 200

250
call wruseri('nb d''objets : ',net,1)


call pgend


CALL LAFIN


end  

43. VXPOL

Polarisation> Calcul direct

Calcul du taux de polarisation dans une image à partir des images obtenues avec les polariseurs à 0, -60 et +60 degrés.

A.Bijaoui - Janvier 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Application
Polarisation

Mode

Dialogue

Opération
Calcul algébrique sur l'image

Entrées
Fichiers images

Sorties
Fichiers images

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Wruserc

Image


Cree, Ecrit, Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Fichier image correspondant à la polarisation nulle

2. Fichier image correspondant à la polarisation a -60

3. Fichier image correspondant a la polarisation a +60

4. Nom et identification du fichier image du taux de polarisation

5. Nom et identification du fichier image de l'orientation

Sorties et résultats
1. Fichier image contenant le taux de polarisation *10

2. Fichier image contenant l'orientation en degrés

3. Dialogue sur le mouchard.

C PROGRAMME VxPol.FTN

c Calcul du taux de polarisation et de son orientation a partir des

c images obtenues avec 3 polariseurs a 0, -60 et +60

C A.BIJAOUI R.Michard Janvier 1987


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


INTEGER*2 MES1(1024),MES2(1024),MES3(1024)


Real*4 Delta1(1024), Delta2(1024), Xs(1024)


DATA PROGNAM /'VXPol'/


CALL DEBUT (NR,H,KB,LA)


LU1=1


LU2=2


LU3=3


Lu4=14


Lu5=15


CALL WRUSERC('Fichiers a utiliser dans l''ordre des Polariseurs')


Call Wruserc(' Direction Nulle, a -60 et a +60')


CALL OUVERT (FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)


CALL OUVERT (FILEIN,LU2,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)


CALL OUVERT (FILEIN,LU3,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)


npl2=npl/2


nl2=nl/2


xd=-(npl2)*float(idx)


yd=-(nl2)*float(idy)


CALL WRUSERC ('Creation du fichier des taux de polarisation')


CALL CREE (FILEOUT,LU4,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NR,IDum)


CALL WRUSERC ('Creation du fichier des orientations')


CALL CREE (FILEOUT,LU5,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NR,IDum)


coeff=4500/Atan(1.)


Rac3=sqrt(3.)

        DO Il=1,NL


  CALL LIRE (Il,NPL,1,NPL,1,MES1,LU1,IDum)


  CALL LIRE (Il,NPL,1,NPL,1,MES2,LU2,IDum)


  CALL LIRE (Il,NPL,1,NPL,1,MES3,LU3,IDum)


  DO IPL=1,NPL


    X1=FLOAT(MES1(IPL))


    X2=FLOAT(MES2(IPL))


    x3=float(mes3(ipl))


    delta1(ipl)=x1-0.5*(x2+x3)


    delta2(ipl)=rac3*(x2-x3)


    xs(ipl)=x1+x2+x3


  enddo


  Do ipl=1,npl


    x1=xs(ipl)


    x2=Sqrt(delta1(ipl)**2+delta2(ipl)**2)


    N=1


    Do while (x1.eq.0.)


      IMA=Ipl+N


      IMI=Ipl-N


      IF (IMA.GT.NPL)IMA=NPL


      IF (IMI.LE.0)IMI=1


      X1=X1+xs(IMI)+xs(IMA)


      X2=X2+Sqrt(delta1(imi)**2+delta2(imi)**2)+


1        Sqrt(delta1(ima)**2+delta2(ima)**2)


      N=N+1


    enddo


    Pol=40000.*x2/x1


    Pol=amin1(32767.,pol)


    Pol=amax1(-32767.,pol)


    Mes1(ipl)=pol


  enddo


  CALL ECRITa(Il,NPL,1,NPL,1,MES1,LU4,IDum)


  do ipl=1,npl


    x1=delta1(ipl)


    x2=delta2(ipl)


    N=1


    Do while (x1.eq.0.)


      IMA=Ipl+N


      IMI=Ipl-N


      IF (IMA.GT.NPL)IMA=NPL


      IF (IMI.LE.0)IMI=1


      X1=X1+delta1(IMI)+delta1(IMA)


      X2=X2+delta2(IMI)+delta2(IMA)


      N=N+1


    enddo


    x=coeff*atan(x2/x1)


    x=amin1(32767.,x)


    x=amax1(-32767.,x)


    mes1(ipl)=x


  enddo


  CALL ECRITa(Il,NPL,1,NPL,1,MES1,LU5,IDum)


enddo


CALL CLOSE (LU1)


CALL CLOSE (LU2)


CALL CLOSE (LU3)


close(lu4)


close(lu5)


CALL LAFIN


END

44. VXPOL1

Polarisation> Images Intermédiaires

Ce programme permet de sortir les images intermédiaires, permettant de calculer ultérieurement les taux de polarisation.

A.Bijaoui - Janvier 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Application
Polarisation 2d

Mode

Dialogue

Opération
Calcul algébrique entre images

Entrées
Fichiers images

Sorties
Fichiers Images

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Wruserc

Image


Cree, Ecrita ,Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Fichier image correspondant à la polarisation nulle;

2. Fichier image correspondant à la polarisation a -60;

3. Fichier image correspondant à la polarisation a +60;

4. Nom et identification du fichier des delta1;

5. Nom et identification du fichier des deltat2;

6. Nom et identification du fichier des sommes.

Sorties et résultats
1. Fichier image contenant les delta1;

2. Fichier image contenant les delta2;

3. Fichier image contenant les sommes;

4. Dialogue sur le mouchard.

C PROGRAMME VxPol.FTN

c Calcul du taux de polarisation et de son orientation a partir des

c images obtenues avec 3 polariseurs a 0, -60 et +60

C A.BIJAOUI R.Michard Janvier 1987

c Version avec sortie des combinaisons d'images intermediaires


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


INTEGER*2 MES1(1024),MES2(1024),MES3(1024)


Integer*2 Delta1(1024), Delta2(1024), Xs(1024)


DATA PROGNAM /'VXPOL1'/


CALL DEBUT (NR,H,KB,LA)


LU1=1


LU2=2


LU3=3


Lu4=14


Lu5=15


Lu6=16


CALL WRUSERC('Fichiers a utiliser dans l''ordre des Polariseurs')


Call Wruserc(' Direction Nulle, a -60 et a +60')


CALL OUVERT (FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)


CALL OUVERT (FILEIN,LU2,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)


CALL OUVERT (FILEIN,LU3,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)


npl2=npl/2


nl2=nl/2


xd=-(npl2)*float(idx)


yd=-(nl2)*float(idy)


Call Wruserc('Creation du fichier des Delta1')


CALL CREE (FILEOUT,LU4,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NR,IDum)


CALL WRUSERC ('Creation du fichier des Delta2')


CALL CREE (FILEOUT,LU5,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NR,IDum)


CALL WRUSERC ('Creation du fichier des Sommes')


CALL CREE (FILEOUT,LU6,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NR,IDum)


Coe1=20./3.


Coe2=20./Sqrt(3.)


Coe3=2./3.

        DO Il=1,NL


  CALL LIRE (Il,NPL,1,NPL,1,MES1,LU1,IDum)


  CALL LIRE (Il,NPL,1,NPL,1,MES2,LU2,IDum)


  CALL LIRE (Il,NPL,1,NPL,1,MES3,LU3,IDum)


  DO IPL=1,NPL


    X1=FLOAT(MES1(IPL))


    X2=FLOAT(MES2(IPL))


    x3=float(mes3(ipl))


    del1=coe1*(2.*x1-x2-x3)


    del2=coe2*(x2-x3)


    sum=coe3*(x1+x2+x3)


    del1=amax1(del1,-32767.)


    del1=amin1(del1,32767.)


    del2=amax1(del2,-32767.)


    del2=amin1(del2,32767.)


    sum=amax1(sum,-32767.)


    sum=amin1(sum,32767.)


    delta1(ipl)=del1


    delta2(ipl)=del2


    xs(ipl)=sum


  enddo


  CALL ECRITa(Il,NPL,1,NPL,1,delta1,LU4,IDum)


  CALL ECRITa(Il,NPL,1,NPL,1,delta2,LU5,IDum)


  CALL ECRITa(Il,NPL,1,NPL,1,Xs,Lu6,IDum)


enddo


CALL CLOSE (LU1)


CALL CLOSE (LU2)


CALL CLOSE (LU3)


close(lu4)


close(lu5)


Close(Lu6)


CALL LAFIN


END

45. VXPOL2

Polarisation> Calcul Polarisation et orientation

Programme permettant le calcul des cartes de la polarisation et de l'orientation.

A.Bijaoui - Janvier 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Application
Polarisation

Dimension
2D

Mode

Dialogue

Opération
Calcul algébrique entre images

Entrées
Fichiers images

Sorties
Fichiers images

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Wruserc

Image

Cree, Ecrita, Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Fichier image contenant les Produits de la polarisation par le cosinus de l'angle;

2. Fichier image contenant les Produits de la polarisation par le sinus de l'angle;

3. Nom et identification du fichier image correspondant à la polarisation;

4. Nom et identification du fichier image correspondant à l'orientation.

Sorties et résultats
1. Fichier image correspondant à la polarisation (x10);

2. Fichier image correspondant à l'orientation en degré;

3. Dialogue sur le mouchard.

C PROGRAMME VxPol2

c Calcul du taux de polarisation et de son orientation a partir des

c images obtenues avec 3 polariseurs a 0, -60 et +60

c On part des Pcos(2a) et Psin(2a)

C A.BIJAOUI R.Michard Janvier 1987

      CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10

      COMMON /NOM/PROGNAM

      INTEGER*2 MES1(1024),MES2(1024),MES3(1024)

      Integer*2 Polar(1024),Angle(1024)

      DATA PROGNAM /'VXPol2'/

      CALL DEBUT (NR,H,KB,LA)

      LU1=1

      LU2=2

      LU3=3

      Lu4=14

      CALL WRUSERC('Fichiers en Cos et en sin')

      CALL OUVERT (FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)

      CALL OUVERT (FILEIN,LU2,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)

      CALL WRUSERC ('Creation du fichier des taux de polarisation')

      CALL CREE (FILEOUT,LU3,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NR,IDum)

      CALL WRUSERC ('Creation du fichier des orientations')

      CALL CREE (FILEOUT,LU4,NL,NPL,IDX,IDY,Xd,Yd,NR,IDum)

      coeff=4500/Atan(1.)

       DO Il=1,NL

        CALL LIRE (Il,NPL,1,NPL,1,MES1,LU1,IDum)

        CALL LIRE (Il,NPL,1,NPL,1,MES2,LU2,IDum)

          Do ipl=1,npl

            x1=mes1(ipl)

            x2=mes2(ipl)

            Pol=sqrt(x1*x1+x2*x2)

            N=1

            Do while (x1.eq.0.)

              IMA=Ipl+N

              IMI=Ipl-N

              IF (IMA.GT.NPL)IMA=NPL

              IF (IMI.LE.0)IMI=1

              X1=X1+mes2(IMI)+mes2(IMA)

              X2=X2+mes1(Imi)+mes1(ima)

              N=N+1

            enddo

           Pol=amin1(32767.,pol)

           Pol=amax1(-32767.,pol)

           Polar(ipl)=pol

           x=coeff*atan2(x2,x1)

           x=amin1(32767.,x)

           x=amax1(-32767.,x)

           angle(ipl)=x

        enddo

        CALL ECRITa(Il,NPL,1,NPL,1,Polar,LU3,IDum)

        CALL ECRITa(Il,NPL,1,NPL,1,Angle,LU4,IDum)

      enddo

      CALL CLOSE (LU1)

      CALL CLOSE (LU2)

      CALL CLOSE (LU3)

      close(lu4)

      CALL LAFIN

      END

46. PGPOL

Polarisation>Cartographie

Ce programme permet de visualiser la carte de polarisation d'une image à partir des images en Pxcos et Pxsin. L'utilisateur peut extraire la zone voulue et tracer les vecteurs avec l'échelle souhaitée.

A.Bijaoui - Fevrier 1986 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Application
Polarisation

Dimension
2D

Mode

Graphique Pgplot

Opération
Visualisation

Entrées
Fichiers images

Sorties
Trace PGPLOT

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc, Wrcons, Points, Lines

PGPLOT

PgBegin, PgEnv, PgLabel, Pgline

Image


Ouvert, Lire

Entrées nécessaires
1. Zone de travail colonnes: 1er et dernier points et pas;

2. Zone de travail lignes: 1ere et dernière ligne et pas;

3. Facteur d'échelle pour les vecteurs;

4. Options de sortie.

Sorties et résultats
1. Dialogue sur le mouchard;

2. Tracé PGPLOT (Tektronix, Benson ou Versatec).

C A.bijaoui Fevrier 1987

c PGPOL permet de visualiser la polarisation a partir des

c images en Pcos et Psin.

      CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


Character*30 Toplab

      COMMON /NOM/PROGNAM

      INTEGER*2 MES1(1024),MES2(1024),hold(4)

      Real*4 Xt(2),Yt(2)

      DATA PROGNAM /'PgPol'/

      CALL DEBUT (NR,H,KB,LA)

      LU1=1

      LU2=2


Iop=0

      call pgbegin(0,'pgplot',1,1)

400   CALL WRUSERC('Fichiers en Cos et en sin')

      CALL OUVERT (FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)

      CALL OUVERT (FILEIN,LU2,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NR,IDum)

200
CALL POINTS(4, NPL, HOLD)


NPL1=HOLD(1)


NPL2=HOLD(2)


IPX=HOLD(3)


CALL LINES (-3, NL, HOLD)


NL1=HOLD(1)


NL2=HOLD(2)


IPY=HOLD(3)


NPL3=(NPL2-NPL1)/IPX+1

      Dx=Idx

      Dy=Idy


xmin=xd+(Npl1-1)*dx


ymin=yd+(Nl1-1)*dy

      Xmax=XD+(Npl2-1)*dx

      Ymax=Yd+(Nl2-1)*dy


If(iop.eq.2) goto 300

100   Call rduserr('Facteur d''echelle pour le trace','de',1,

     *echelle,idum)

      If(idum.eq.0) echelle=1.

      Call Wruserr('Facteur d''echelle',echelle,1)

      fact=echelle*abs(idx)/2000.

300   call pgenv(xmin,Xmax,Ymin,Ymax,1,0)


write(Toplab,600) echelle

600
format('Facteur:'f)


Call Pglabel(' ',' ',Toplab)

      DO Il=Nl1,NL2,Ipy

        CALL LIRE (Il,NPL,Npl1,NPL2,Ipx,MES1,LU1,IDum)

        CALL LIRE (Il,NPL,Npl1,NPL2,Ipx,MES2,LU2,IDum)

        yl=Yd+(Il-1)*dy

        Do ipl=1,npl3

          Xp=Xmin+(Ipl-1)*dx*Ipx

          x1=mes1(ipl)

          x2=mes2(ipl)

          N=1

          Do while (x1.eq.0.)

            IMA=Ipl+N

            IMI=Ipl-N

            IF (IMA.GT.NPL)IMA=NPL

            IF (IMI.LE.0)IMI=1

            X1=X1+mes2(IMI)+mes2(IMA)

            X2=X2+mes1(Imi)+mes1(ima)

            N=N+1

          enddo

          Pol=Fact*sqrt(x1*x1+x2*x2) 

          x=atan2(x2,x1)*0.5

          Xt(1)=XP-Pol*cos(x)

          Xt(2)=XP+Pol*cos(x)

          Yt(1)=Yl-Pol*sin(x)

          Yt(2)=Yl+Pol*sin(x)

          Call Pgline(2,Xt,Yt)

        enddo

      enddo


Call WrCons('Pour sortir Return')


Call Wrcons('Pour Changer d''echelle 1')


Call Wrcons('Pour Changer de Zone 2')


Call Wrcons('Pour Changer de zone et d''echelle 3')


Call Wrcons('Pour Changer de fichiers 4')


Call Rduseri('Option Choisie','de',1,Iop,Idum)


If(Iop.eq.1) Goto 100


If(Iop.eq.2.or.Iop.eq.3) Goto 200


If(Iop.eq.4) then


  CALL CLOSE (LU1)


  CALL CLOSE (LU2)


  Goto 400


endif

      Call PgEnd

      CALL LAFIN

      END

47. PGSIG

Image en réels > Trace PgPlot

A.Bijaoui - Juin 1988 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Ce programme permet de tracer les profils en intensité d'un fichier image en réels. Chaque ligne correspond à un objet dont le numéro est dans un fichier catalogue. On doit avant faire l'assignation du symbole logique PGPLOT de la manière suivante:

$ASSI "LOG:/DEV" PGPLOT

ou LOG: désigne un nom permis de fichier (TOTO.DAT) ou de port (TTC6:), et DEV désigne un type de sortie (TEK pour les compatibles Tektronix, VER pour la Versatec, etc. Dans le cas de la Versatec, on doit sortir les profils avec la commande:

$PGWER TOTO.DAT

Mode

Graphique Pgplot

Opération
Tracé
Entrées
Fichier image en réel, Fichier catalogue

Sorties
Graphique PGPLOT

Sous Programmes utilisés
Environnement   Debut, Lafin
Entrée/Sortie   Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, 

PgPlot

PgBegin, PgEnv, Pgline, PgText, PgEnd

Image   

Ouvert, Liref

Catalogue       Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier des profils;

2. Fichier catalogue correspondant;

3. Position du 1er objet dans le catalogue;

4. Premiere et dernière ligne a tracer;

5. Option de grandissement automatique;

6. Si option Intensite minimum et maximum.

Sorties et résultats
1. Graphique PGPLOT (20 tracés par page)

2. Dialogue sur le mouchard.

c a.bijaoui Janvier  1987 PgSig

c Trace des lignes en flottant

      REAL*4 RHOLD(2), xk(100)

      LOGICAL*1 It

      INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

      Real*4 AMES(1024),PIXEL(1024)

      DATA PROGNAM/'PGSIG'/

      integer*2 hold(2)

      Character*4 Numero

      CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

      LU1=1

      LU2=2

      call pgbegin(0,'pgplot',5,4)

      CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NOBJ,NK,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)

      Call RdUseri('Premier et dernier Objets','de',2,Hold,Idum)

      call nxyd(filein,lu2,ne,1)

      If(Idum.ne.2) then

        Hold(1)=1

        Hold(2)=Ne

      Endif

      Call WrUseri('Premier et dernier objets',Hold,2)

      call rduseri('Pour avoir un grandissement automatique tapez 1',

     -'de',1,IopGrand,idum)

      if(iopgrand.ne.1) then

        CALL RDUSERR('DENSITE MINIMUM','NO',1,DMIN,IDUM)

        RHOLD(1)=DMIN

        CALL RDUSERR('DENSITE MAXIMUM','NO',1,DMAX,IDUM)

        RHOLD(2)=DMAX

        CALL WRUSERR('DENSITE MIN ET MAX',RHOLD,3)

      endif

c      lu5=8

c      CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES','NO',

c     -1,filein,IDUM)

c      OPEN(UNIT=LU5,FILE=filein,STATUS='old')

c      Call Wruserc('Fichier des parametres '//filein)

      Iobj=0

      ak=nk

      do ik=1,nk

        xk(ik)=ik

      enddo

c100   Continue

c      Read(LU5,622,err=200) NUM,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,RES

c 622  FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

c      if(num.lt.hold(1).or.num.gt.hold(2)) goto 100

c      It=.true. 

c      Do while (IT)

c        Iobj=Iobj+1


Do Iobj=hold(1),hold(2)

c        If(Iobj.GT.ne) goto 200

        READ(LU2'(8+Iobj)) NUM1,XG1,YG1,dc

c        It=Num.ne.Num1

c      Enddo

      CALL LIREF(IOBJ,NK,1,NK,1,AMES,LU1,IND1)

      if(iopgrand.eq.1) then

         dmax=ames(1)

         dmin=ames(1)

         do ik=2,nk

           dmax=amax1(dmax,ames(ik))

           dmin=amin1(dmin,ames(ik))

         enddo

         endif

      call pgenv(1.,ak,dmin,dmax,0,-1)

      call pgline(nk,xk,ames)

c      akmax=nkmax

c      call pgpoint(1,akmax,fond,3)

      write(numero,'(I4)') num

      zk=0.75*ak

      dc=(dmin+dmax)*0.5

      call pgtext(zk,dc,numero)

c      goto 100


enddo

200   call pgend

      CLOSE(LU1)

      CLOSE(LU2)

c      close(lu5)

      CALL LAFIN

      END

48. VXBSP

Profil radial > Brillance de surface 

A.Bijaoui Observatoire de Nice Juin 1988

Ce programme permet de déterminer les brillances de surface à partir des profils radiaux. Plusieurs seuils de magnitude au dessus du fond peuvent être introduits.

Application
Photométrie d'objets etendus

Dimension
2D

Mode
Dialogue

Opération
Intégration sur profil

Entrées
Fichier image en réels, Fichier catalogue

Sorties
Fichier spécial en ascii

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, 




Rduserc, Wruserc

Image


Ouvert, Liref

Catalogue

Nxyd

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les profils en intensité;

2. Fichier catalogue contenant les positions des objets;

3. Fichiers des paramètres des profils;

4. Nom du fichier des brillances de surface en sortie (BSP);

5. Magnitude de l'objet de référence;

6. Intégrale du flux correspondant;

7. Focale de l'instrument;

8. Nombre de seuils en magnitude;

9. Valeurs des seuils.

Sorties et résultats
1. Fichier spécial (BSP) contenant sur une ligne le numéro de l'objet, le rayon maximum en pixel, les rayons pour les seuils introduits en seconde d'arc, et les brillances de surface en magnitude au dessus du fond;

2. Dialogue sur le mouchard.

c A.BIJAOUI Juin 1988

c Permet de calculer les brillances de surface

c a partir des profils

      CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10

      COMMON /NOM/PROGNAM

      character*26 ife,ifa

      real*4 ames(1024),long(1024),Magnitude(1024),Seuil(10),


1 Pmag(1024),Bs(10),Rs(10)

      logical*1 It, Itseuil

      data prognam/'VxBsp'/

      call debut(nr,la,ig,kb)

      lu1=1

      lu2=2

      lu3=3

      lu4=8

      PI=4.*Atan(1.)

      call wruserc('fichier des profils radiaux en intensite')

      call ouvert(ife,lu1,nobj2,nk,idx,idy,xd,yd,nr,idum)

      nobj=nobj2/2

      call nxyd(fileIn,lu3,ne,1)

      call rduserc('fichier des parametres "PROF"','no',1,ifa,idum)

      write(string,600) ifa

 600  format('fichier des parametres "PROF"',a)

      call wruserc(string)

      open(unit=lu2,file=ifa,status='old')

      call rduserc('fichier des brillances en sortie','no',1,ifa,idum)

      write(string,601)ifa

 601  format('fichier des magnitudes en sortie',a)

      call wruserc(string)

      open(unit=lu4,file=ifa,status='new',carriagecontrol='list')

      call rduserr('magnitude de l''etoile de reference','no',1,

     -amag,idum)

      call wruserr('magnitude de l''etoile de reference',amag,1)

      call rduserr('integrale de flux correspondante',no,1,flux,idum)

      call wruserr('integrale de flux de l''etoile',flux,1)

      call rduserr('focale du telescope en metre','no',1,focale,idum)

      call wruserr('focale du telescope en metre',focale,1)


Call RdUseri('Nombre de seuils','no',1,Nseuil,Idum)


Call Rduserr('Valeurs de ces seuils( en croissant)','no',Nseuil,


1 Seuil,Idum)


Call Wruserr('Valeurs de ces seuils',Seuil,Nseuil)

      cons1=2.5*alog10(flux)+amag

      ech=0.648/(3.14159*focale)

      cons3=5.*alog10(abs(float(idx))*ech)

      cons2=cons1+cons3

      Iobj=0

        Nk1=Nk-1

100   Continue

      read(lu2,610,err=200)num,xg,yg,ax,bx,theta,fond,nkmax,res

 610  format(i6,2f10.4,3f8.3,f7.3,i6,e12.5)

      It=.true.

      Do while (It)

        Iobj=Iobj+1

        If(Iobj.Gt.Nobj) then


  Iobj=0

c
type *,' On revient a zero'


  goto 100


endif

        Read(Lu3'(8+Iobj)) Num1,Xg1,Yg1,Dc1

        It=Num.ne.Num1

      Enddo

      call liref(2*iobj-1,nk,1,nk,1,ames,lu1,idum)

      call liref(2*iobj,Nk,1,Nk,1,long,lu1,Idum)

      Res=0.

      Do Ik=1,Nk

c        if(Ik.le.Nkmax) then


  if(ifond.ne.1) then

            x=(ames(ik)-fond)*long(ik)


  else


    x=ames(ik)*long(ik)


  endif

c        else

c          x=0.

c        endif

        res=res+x

        Do jstep=1,Nk

          If(Ik.eq.(Jstep)) then

            If(res.le.0.) then

              Magnitude(Jstep)=30.

            else

              Magnitude(Jstep)=Cons1-2.5*alog10(res)

            endif

          endif

        Enddo

      Enddo

      type *,Num

        Xkmax=Nkmax*ech*abs(float(Idx))

      do Jstep=1,Nk

          Ik=(Jstep)

        if(ik.gt.nkmaX) THEN

          pmag(Jstep)=30.

        ELSE

        s=ames(Ik)-fond

        j=0

        Do while (s.le.0.)

          j=j+1

          if(j.gt.Istep) goto 300

          k1=max0(ik-j,1)

          k2=min0(ik+j,nkmax)

          s=s+ames(k1)+ames(k2)-2.*fond

        Enddo

        s=s/float(2*j+1)

        Pmag(Jstep)=cons2-2.5*alog10(s)

          goto 350

300       Pmag(Jstep)=30.

350       Continue

        ENDIF

      enddo

C On insere le calcul de la brillance de surface

c
type *,(Magnitude(Ik),Ik=1,Nk)

c
type *,(Pmag(Ik),Ik=1,Nk)

        Do Iseuil=1,Nseuil

          If(Pmag(1).le.Seuil(Iseuil)) then

            S=0

            Itseuil=.false.

            Ik=1

            Bs(Iseuil)=0.

            Rs(Iseuil)=0.

            Do while ((.not.Itseuil).and.(Ik.lt.Nk))

              S=S+long(Ik)


      Itseuil=(Pmag(Ik).le.Seuil(Iseuil)).and.


1             (Pmag(Ik+1).gt.Seuil(Iseuil))


      If(Itseuil) then


        X=Pmag(Ik+1)-Pmag(Ik)



If(X.ne.0) then



  X=(Seuil(Iseuil)-Pmag(Ik))/X



else



  X=0.5



endif


        Bs(Iseuil)=(1-X)*Magnitude(Ik)+X*Magnitude(Ik+1)


1                  +2.5*alog10((1-X)*S+X*(S+long(Ik+1)))+Cons3


        Rs(Iseuil)=ech*abs(float(idx))*Sqrt(((1-X)*S+X*(S+long(Ik+1)))


1                  /PI)


      endif

              Ik=Ik+1

            enddo

          else

            Bs(Iseuil)=0

            Rs(Iseuil)=0

          endif

        enddo

        Write(lu4,620) Num, Xkmax, (Rs(Iseuil),Iseuil=1,Nseuil),


1 (Bs(Iseuil),Iseuil=1,Nseuil)

c
type *,(Bs(Iseuil),Iseuil=1,Nseuil)

620   Format(1X,I5,1X,F5.2,1X,10(F5.2,1X),10(F5.2,1X))

      goto 100

200   continue

      close(lu1)

      close(lu2)

      close(lu3)

      close(lu4)

      call lafin

      end

49. MODPAR

Fichier par. profil >  Flux/Magnitude

A.Bijaoui - Mars 1986 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Programme permettant de convertir un fichier ASCII provenant de la mesure du profil en un fichier du même type mais pour lequel le flux est remplacé par la magnitude.

Mode

Dialogue

Opération
Conversion de donnees

Entrées
Fichier ASCII (Par Prof)

Sorties
Fichier ASCII (Par Prof)

Sous Programmes utilisés
Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduserc, Wruserc,

Image


Ouvert, Liref

Algorithme

Ph1

Entrées nécessaires
1. Fichier image en réels contenant les coefficients de la transformation des flux en magnitude.

2. Fichier ASCII contenant les paramètres du profil mesuré.

3. Nom fichier résultant. Ce fichier possède la même structure.

4. Seuils minimum et maximum pour la conversion des flux en magnitude.

Sorties et résultats
1. Dialogue sur le mouchard

2. Fichier des paramètres des profils résultant.

      REAL*4 RHOLD(10)

      INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'

      character*26 ife

      DIMENSION COE(10)

      dessin=.false.

      DATA PROGNAM/'MODPAR'/

      CALL DEBUT(LA_IN,MOUCH,KB,LA_OUT)

      LU1=1

      LU2=2

      WRITE(kb,600)

  600 FORMAT(' FICHIER DES COEFFICIENTS')

      call ouvert(ife,lu1,nl,ndeg1,i,i,x,x,nr,iflag)

      call liref(1,ndeg1,1,ndeg1,1,coe,lu1,idum)

      CALL CLOSE(LU1)

      CALL RDUSERC('FICHIER DES PARAMETRES','NO',1,FileIn,IDUM)

      OPEN(UNIT=LU1,FILE=FileIn,STATUS='old')

      CALL RDUSERC('FICHIER resultant','NO',1,FileOut,IDUM)

      OPEN(UNIT=LU2,FILE=FileOut,STATUS='new')

      WRITE(La_Out,800)

  800 FORMAT('$SEUIL MINIMUM EN DENSITE POUR LA TRANSFORMATION:')

      READ(La_In,801) SMIN

  801 FORMAT(F10.3)

      WRITE(La_Out,802)

  802 FORMAT('$SEUIL MAXIMUM EN DENSITE:')

      READ(La_In,801) SMAX

      WRITE(mouch,803) SMIN,SMAX

  803 FORMAT(' SEUIL MINIMUM',F10.3,' SEUIL MAXIMUM',F10.3)

100   Continue

      Read(LU1,622,Err=200) NUM,XG,YG,s2,s4,theta,FOND,NKMAX,Dens

  622 FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)

      IF(DENS.LE.SMIN) GO TO 100

      IF(DENS.GT.SMAX) GO TO 100

      CALL PH1(AMAG,DENS,ndeg1,COE)

      AMAG=AMAG-2.5*ALOG10(DENS)

      Write(Lu2,615)Num,S2,Nkmax,Amag

615   Format(1x,I4,1X,F5.2,1X,I2,1X,F5.2)

      Goto100

200   Continue

      CALL CLOSE(LU1)

      CALL CLOSE(LU2)

      CALL LAFIN

      END

